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NotadelaFCC

El equipo descrito en este manual ha sido probado de acuerdo con la Parte 15 de las normas de
laFCC (Comision Federal paralas Comunicaciones, EEUU de América) y se haverificado que
cumple con los limites fijados para un aparato digital de Clase A, para su uso en el entorno de
actividades comerciales e industriales. Su utilizacion esté sujeta a las dos condiciones sigu-
ientes: (1) este equipo no debe causar interferencia nociva, y (2) este equipo debe aceptar cual-
quier interferencia que reciba, incluidas aquellas interferencias que puedan ocasionar un efecto
indeseable en su funcionamiento. Estos limites han sido establ ecidos para proporcionar unara-
zonable proteccién contraunainterferencia perjudicial cuando los equipos funcionan en un en-
torno comercial. Este equipo genera, utilizay puedeirradiar energiaen radiofrecuenciay, si no
seleinstalay usade acuerdo a su manual de instrucciones, puede causar unainterferencia per-
judicial alarecepcion deradioy television. La utilizacion de este equipo en una zona residen-
cial puede probablemente causar unainterferenciaperjudicial, en cuyo caso seexigiraal usuario
gue corrijalainterferencia a sus propias expensas.

Si este equipo ocasionainterferenciaalarecepcion deradioy television, lo cual puede determi-
narse apagando y encendiendo el equipo, usted debe intentar corregir lainterferencia por unao
mas de las siguientes medidas:

»  Reorientacion de la antena receptora.

« Reubicacion del receptor en relacion al equipo a que interfiera.

» Alimentar el receptor de un receptaculo de CA diferente, de manera que este equipo y
€l equipo interferido usen ramales de circuitos distintos. Si fuera necesario, pdngase
en contacto con el departamento de asistenciaal cliente de Ashtech o con cualquiera
de sus representantes autorizados para obtener su asesoramiento adicional.



GARANTIA LIMITADA DEL EQUIPO

Ashtech Inc. garantiza a comprador original unicamente, que el equipo (de agui en adelante “ Producto™), adquir-
ido por el comprador (a) se ajusta a las especificaciones publicadas por Ashtech parael modelo adquirido, y (b)
estalibre de defectos en material 0 mano de obra. Laduracién de esta garantia es de un afio a partir de lafechade
entregay cualquier reclamacion por transgresion de la garantia debe ponerse en conocimiento de Ashtech dentro
de dicho periodo de un plazo de 12 meses desde lafecha de entrega. Durante un razonable periodo de tiempo
después de una reclamacién, Ashtech corregira cualquier fallo del Producto para ajustarlo alas especificaciones o
cualquier defecto en materiales 0 mano de obra. Si Ashtech no es capaz de reparar el Producto para gjustario ala
garantia tras un nimero razonable de intentos, Ashtech procedera a su eleccion, a adoptar una de las siguientes
medidas. (&) Sustitucién del Producto o (b) Devolucién total del precio de compra. Un producto reparado o sus-
tituido se garantiza por un plazo de 90 dias desde lafecha del envio de devolucion o por el tiempo remanente del
plazo delagarantiaoriginal, el que seamaslargo. Estosson las Gnicas medidas exclusivas quetiene el comprador
por quebrantamiento de la garantia.

Para obtener los servicios de la garantia, €l comprador debe devolver e Producto, a porte pagado, acompafiado de
una prueba documental de lafechade compra origina e indicacion de la direccion del comprador a efectos del
envio del producto reparado, a Ashtech Inc. o aun centro de servicio autorizado. Ashtech Inc. no seraresponsable
de ninguna pérdida o dafio d producto incurrido durante su transito o en su envio parareparacion. Esresponsabil-
idad del comprador concertar un seguro, s asi |o desea.

Ashtech no garantiza (a) ninguin producto, componentes o piezas no fabricadas por Ashtech, (b) defectos causados
por no haberse provisto un entorno apto paralainstalacion del Producto, (c) dafios causados por desastres tales
como fuego, inundacion, viento y rayos, (€) dafios causados por aditamentos o modificaciones no autorizados, (f)
dafios durante el envio, (g) cualquier otro abuso o mal uso por parte del comprador, (h) que el Producto esté libre
de cualquier reclamacion por infraccién de cualquier patente, marcaregistrada, derechos de autor u otros derechos
de propiedad, incluido €l secreto comercial, (i) cualquier falladel Producto para ajustarse a las especificaciones
publicadas dimanante directa o indirectamente de cambios gubernativos al, o del, control sobre el sistema GPS o
e sistema GLONASS; (j) dafios causados por fallos o imprecisiones de |os sistemas GPS 0 GLONASS o sus
satélites.

LAS GARANTIAS QUE ANTECEDEN SUSTITUYEN A CUALQUIER OTRA, O TODAS, LAS GARAN-
TIASEXPRESASOIMPLICITAS, INCLUIDAS, PEROSIN LIMITARSEA, LASGARANTIASIMPLICITAS
DEMERCANTIBILIDAD EIDONEIDAD PARA UN FIN EN PARTICULAR, Y S ESAPLICABLE, LASGA-
RANTIASIMPLICITASA TENORDEL ARTICULO 35DEL CONVENIO DELASNACIONESUNIDAS SO-
BRE CONTRATOS PARA LA VENTA INTERNACIONAL DE MERCANCIAS.

En ninglin caso se considerard a Ashtech responsable de cualquier dafio especial, incidental o emergente, di-
manante directa o indirectamente de la posesion, uso o funcionamiento del Producto, con independencia de que
tales dafios sean atribuidos o basados en unainfraccién de garantia, infraccion de contrato, negligencia, estricta
sinrazén, o cualquier otrateorialegal. En tales dafios seincluyen perosinlimitarsea €llos, la pérdida de benefi-
cios, pérdida de ahorros o ingresos, pérdida del uso del Producto o de cualquier tipo asociado, costo del capital,
costo de cualquier equipo sustitutivo, instalaciones o servicios, las reclamaciones de terceras partes, incluidos los
clientesy losdafios ala propiedad. Estalimitacion no se aplicaalas reclamaciones por dafiosal personal. Alguno
estados no permiten limitaciones en lagarantia ni en los remedios por infracciones en ciertas transacciones. En
dichos estadostal vez no sean de aplicacién las limitaciones expuestas en este parrafo y en los parrafos precedentes.

Salvo que seamodificada por escrito y firmada por ambas partes, se entiende que esta garantia es un acuerdo com-
pletoy exclusivo entre | as partes, sobreseyendo atodos los acuerdos previos, orales o escritos, y atodaslasdemas
comunicaciones entre las partes relativas a una garantiadel Producto. Ningun empleado de Ashtech ni ninguna
otra persona esta autorizada para acordar ninguna garantia afiadida a las definidas en este documento. Estaga-
rantia asignalos riesgos de falla del producto entre Ashtech y el comprador. Esta asignacion es reconocida por
ambas partesy sereflegjaen e precio delas mercancias. El comprador reconoce que haleido estagarantia, que la
entiende y que se somete a sus términos.

Esta garantia limitada se gobierna por las leyes del Estado de California, sin referenciaasu conflicto con las
provisionesdelasleyes o conlaConvencién delaONU sobre contratos paralaventainternacional de mercancias.
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CONTRATO DE LICENCIA DEL SOFTWARE

IMPORTANTE: AL ABRIREL SET DEL DISCO SELLADO QUE CONTIENE EL SOFTWARE, UST-
ED ESTA ACEPTANDOEL LIMITEDE LOSTERMINOSY LASCONDICIONESDEL CONTRATO
DE LICENCIA (*ACUERDQ"). ESTE ACUERDO CONSTITUYE EL COMPLETO ACUERDO EN-
TREUSTED (“TITULARDELA LICENCIA”) Y MAGELLAN CORPORATION (“CONCEDENTE").
LEA CUIDADOSAMENTE EL CONTRATO'Y Sl USTED NO ESTA DE ACUERDO CON LOS
TERMINOS, DEVUELVA EL SET DEL DISCO SELLADO Y LOSITEMES INCLUIDOS, AL
LUGAR DONDE USTED LOS OBTUVO POR UN COMPLETO REEMBOLOSO.

LICENCIA. EI CONCEDENTE le otorga unalicencialimitada, no exclusiva, intransferible, persona
(“Licencia’) para(i) instalar y operar lacopiadel programa computacional contenido en este set (“Pro-
gramd’) en unaforma aceptable, en un computador Unico (una unidad de procesamiento central, un mon-
itor asociado y un teclado) y (ii) para crear una copiade archivos del Programa para usar con € mismo
computador. El CONCEDENTE y susterceros proveedores se reservan todos |os derechos del Programa
no otorgados expresamente en este Contrato.

PROPIEDAD DE PROGRAMASY COPIAS. Estalicenciano es unaventael Programa o de alguna co-
pia. EIl CONCEDENTE Yy susterceros proveedores sereservan lapropiedad del Programay todoslosdere-
chos deimpresion, otros derechos de propi edad en ese respecto y todas | as copias subsecuentes hechas por
usted, sin considerar laformaen la cual puedan existir. El Programay los manuales incluidos (“Docu-
mentacion”) son derechos de impresién de propiedad contienen informacidn y contienen informacion
secretay confidencial de comercio valioso, de propiedad del CONCEDENTE y susterceros proveedores.
Usted concuerda con ejecutar esfuerzos razonables para proteger los intereses de propiedad del CONCE-
DENTE Yy susterceros proveedoresdel Programay dela Documentacién y mantenerlos en estrictareserva.

RESTRICCIONES DEL USUARIO. El Programaes proporcionado parael uso de sus operaciones de ne-
gocios comerciaesinternosy debe permanecer siempre en el computador de un sdlo duefio, o bien, puede
ser prestado por usted. Usted puede transferir fisicamente el Programa desde un computador a otro siem-
pre que e Programa sea operado solo en un computador alavez. Usted no puede operar € Programaen
una operacion atiempo compartido o en una oficina de servicios, ni puede arrendarlo, ni arrendarlo con
promesa de venta, ni subarrendarlo, ni venderlo, ni asignarlo, ni darlo en prenda, ni transferirlo, ni trans-
mitirlo electrénicamente o en otro caso, disponer del Programa o dela Documentacion en unabase tem-
poral o permanente, sin el previo consentimiento escrito del CONCEDENTE. Usted concuerda en no
traducir, ni modificar, ni adaptar, ni desarmar, ni descompilar, ni contraponer larealizacion del Programa,
ni crear trabajos derivados del Programa o de la Documentacion o de alguna parte de ellos.

TERMINO. LalLicenciaes efectiva hasta su término. LaLicenciaterminarasin aviso del CONCE-
DENTE su usted no cumple con alguna de las disposiciones del Contrato. Al finalizar, usted debe dejar
de usar € Programay la Documentacion y devolverlos, junto las copias de ellosal CONCEDENTE.

GENERAL. Este Contrato seré controlado y analizado de acuerdo alas L eyes del Estado de California
y delos Estados Unidos sin tomar en consideracion e conflicto de provisionesde leyes de ellosy sin
tomar en consideracion la Convencion de las Naciones Unidas respecto alos Contratos para Ventasy
Bienes Internacionales.



RENUNCIA A GARANTIAS Y LIMITE DE OBLIGACION

EL CONCEDENTE DE LA LICENCIA Y SUS TERCEROS PROVEEDORES, NO OTORGAN GARANTIAS
O REPRESENTACIONES, EXPRESAS O IMPLICADAS,EN  RELACION AL PROGRAMA, A LOSME-
DIOS, A LA DOCUMENTACION, A LOSRESULTADOS O A LA PRECISION DE DATOSY AQUI
EXPRESAMENTE RENUNCIAN A CUALQUIER GARANTIA O COMERCIABILIDAD Y CONVENIEN-
CIA POR UN PROPOSITO PARTICULARY DE NO TRANSGRESION. EL CONCEDENTE DE LA LICEN-
CIA Y SUS TERCEROS, NO GARANTIZAN QUE EL PROGRAMA CUMPLIRA CON SUS
REQUERIMIENTOS NI QUE SU OPERACION SERA ININTERRUMPIDA O S| ESTARA LIBRE DE ER-
RORES.

EL CONCEDENTE DE LA LICENCIA, sus proveedoresterceros o cualquier involucrado en lacreacion o entrega
del Programa o de la Documentacion, no tendran obligacién para con usted o con cual quier tercero por dafios es-
peciales, accidentales, indirectos o consecuentes (incluyendo (pero no limitado a), pérdida de ganancias o ahorros,
pérdida de tiempo, dafio o reemplazo de equipos o de propiedad, recobro o reemplazo de programas o datos) pro-
cedentes de reclamos basados en garantia, contrato, dafios (incluyendo negligencia), estricta obligacién, o de otra
forma, alin el CONCEDENTE DE LA LICENCIA y sus proveedores terceros no excederan €l monto actualmente
pagado por la Licenciadel Programa por dafios directos.

Algunos estados no permiten la exclusion del limite de garantias implicadas o responsabilidad por dafios acciden-
tales o consecuentes, de manera que los limites o exclusiones arriba expresados pueden no ser aplicables a usted.

DERECHOS RESTRICTIVOS DEL GOBIERNO DE LOS ESTADOS UNIDOS

El Programay Documentacién, son provistos con DERECHOS RESTRICTIVOS. El uso, duplicacién o divul-
gacion por el Gobierno, esté sujeto alas restricciones que se establecen posteriormente en la subdivision (¢)(1)(ii)
delaclausula DFARS 252.227-7013 de Derechos en Datos Técnicosy Software Computacional o en la subdi-
vision 9(C)(1) y (2) delos Derechos del Software Computacional Comercial - Derechos Restringidos 48 CFR
52.227.19, en cuanto a su aplicacion.

En caso de tener alguna preguntarespecto al Contrato de Licenciao alos limites de Garantiasy Obligaciones, por
favor escribaa Magellan Corporation, 471 EI Camino Real, Santa Clara, Ca. 95050
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| ntroduccion

¢Qué es € Procesador de Locus?

El Procesador de Locus es un software de post-proceso automatico. Es extremadamente
facil de usar y simplifica muchas de |las labores en la oficina, hecho que usuarios
principiantesy con experienciaapreciaran. El Procesador de Locus puede ser gjecutado en
|os sistemas de operacion Windows 95/98 y NT 4.0.

Este poderoso set incluye componentes disefiados para ayudarle en todas | as etapas de
planificacion y post-proceso de la medicion GPS, incluyendo:

* Panificacion delamision

« Configuracion del Receptor

» Transferenciade Datos

* Proceso del Vector

« Ajustede Red

* Andlisisde Calidad

» Transformacién de Coordenadas

« Generacion de Reporte

« Exportacion
El Procesador de Locus integra una de las méguinas mas rapidas de post-proceso
disponibles, como también una deteccion de errores superior para asegurar un proceso
apropiado en su primeraoportunidad. Cuando serealizael proceso, el Procesador de L ocus
actualiza continuamente una pantalla gréfica para proporcionar una representacion del
terreno.
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Rol del Procesador de Locus enla Ejecucion de la Med-
icion GPS

Unavez que usted ha realizado la medicion GPS usando €l receptor Locus, el Procesador
de Locusle proporcionala capacidad de determinar en forma precisalas ubicacionesdelas
estaciones dentro de los pardmetros que usted establezca. Al finalizar €l post-proceso, €l

Procesador de L ocuslepermitedetectar errores, gjustar suredy revisar lamétricadecalidad.

Unavez que se hayacompletado el proceso automatico, el Procesador de L ocustransforma
sus datos crudos en un reporte final acabado que se puede producir en una variedad de
formatos para satisfacer las necesidades de cada cliente.

Donde encontrar informacion

Usted puede encontrar la siguiente informacion acerca de Locus:

Procesador de L ocus - este manual

Receptor Locusy Colector Manual Opcional - Manual de Sistema Locus
Tutorid

Ayudaen Linea

Como Usar Este Manual/Convenciones

Este manual asume una familiaridad basica con los procedi mientos de operacion de
Windows™ estandar. Si Windows™ es algo nuevo para usted, por favor consulte la
literatura informativa de Microsoft Windows™ respecto alaconfiguracién einicio.

Requerimientos del Sistema

LaTabla 1.1 define los requerimientos para el computador personal de su oficina (PC).

Tabla 1.1. Requerimientos del Sistema del Computador Personal de su Oficina.

Paréametro Requerimiento

CPU

Pentium 90 MHz o més réapido. El Procesador de Locus funciona con un
sistema Pentium mas lento o un antiguo 486, pero la productividad empeora.

SistemaOpera- | Windows 95, 98, 0 NT 4.0
tivo

Disco Duro 35 MB paralainstalacion del software Procesador de Locus

Procesador L ocus Guia de Usuario



Tabla 1.1. Requerimientos del Sistema del Computador Personal de su Oficina.

Parametro Requerimiento

RAM 32 MB minimo =
o)

Disco Removible | Drive CD ROM %
Q.

Puerto Serial Puerto serial disponible para transferencia de datos entre el computador y el o)

receptor/col ector
Dispositivo Dispositivo apuntador compatible
Apuntador

Instalacion del Software

Instale el software de Locus, siguiendo los siguientes pasos:

1. Inicie Windows o, si Windows ya ha sido iniciado, cierre todas las aplicaciones.

2. Inserteel CD deLocusen €l drive para CD ROM.

3. Enlamayoriadelos computadores, la utilidad de autoinicio comienza
automaticamente. Lafuncion Configuracion le permiteinstalar €l Procesador de
Locus, instalar Adobe Acrobat™, o explorar €l CD sin tener que instalarlo. Para
instalar Locus, hagaclick en Instalar Procesador de Locus. Esto iniciael asde
instalacion, el cual le guiaatravés del proceso restante.

4. S laconfiguracion no comienza autométicamente al insertar el CD-Rom, seleccione
Ejecutar en el Ment de Inicio.

5. Digitex:\setup y presione Enter, donde x esla designacion de laletraparael drive
de CD Rom. El software de Locus se instala por si solo después de concordar con los
términos de lalicenciadel software.

¢Qué Debo Hacer Primero?

Si usted esté en transicion, desde lastécnicas de medicién estandar alas técnicas GPS,

usted puede encontrar quelatecnol ogiaGPS esdesconcertanteointimidante. Sinembargo,

unavez que usted se haya familiarizado con las técnicas bésicas, usted encontrara que la

tecnol ogia GPS es una poderosaherramientade productividad. Serecomiendalo siguiente

paralos nuevos usuarios de GPS.

1. Repasetodaladocumentacion de Locus parafamiliarizarse con el contenidoy la
organizacion.
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Siguiendo las instrucciones que aparecen en € Manual de Operacion del Sstema
Locus, use €l receptor Locus para hacer unamedicion real en miniatura, tal como una
playa de estacionamiento o un parque.

-0-
Pase mas tiempo trabajando con los ejemplos en € tutorial, de manera que usted
comprenda el razonamiento y la terminologia fundamental del software de Locus.

Transfiera sus datos a su computador e inicie el Software Procesador segun las
instrucciones en el Manual del Procesador de Locus.

Imprima sus datos en el formato que desee.
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Para Comenzar

Este capitulo describe los fundamentos del Procesador de Locus incluyendo el inicio del
software, la navegacion en € softwarey el uso de las diferentes ventanas.

Iniciando & Procesador de Locus

Parainiciar el Procesador de L ocus desde Windows 95/98 o Windows NT:

En el Menu Inicio, enlacarpeta Programas, seleccione Administrador del Proyecto
desde la carpeta Procesador de L ocus.

Después del despliegue de la Pantalla Exhibicion del Procesador de L ocus, se abre el
cuadro de didlogo Bienvenido a L ocus (Figura 2.1).

Bienvenido E

iQué desea hacer?

| Abirir un provecto existente

Crear un nuevo proyecta

|
Abrir el Gltimo proyecto uzado |
5

Iniciar zin proyecto

I~ Mo mostrar este didlogo nuevamente

Figura 2.1. Cuadro de Didlogo Bienvenido a Locus

Use este cuadro de didlogo paraabrir un proyecto existente, crear un nuevo proyecto, abrir
el Ultimo proyecto en el cual trabajé o iniciar € Procesador de Locus sin un proyecto.
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Hagaclick en el cuadro de seleccidn parainhabilitar el cuadro de didogo Bienvenido a
Locusal iniciar €l Procesador de Locus.

Saliendo del Procesador de Locus

Usted puede salir del Procesador de L ocus en cual quier momento, sel eccionando laopcion
Salir en el mena Proyecto. Si el proyecto en €l cual usted estatrabajando requiere guardar
los cambios recientes, aparecera un cuadro de didlogo sugiriéndole guardar €l proyecto.

Navegando en €l Software

Laventanaprincipal del Procesador de L ocustienetresventanas paraver y trabajar con sus
datos: VistadeTiempo, Vistadel Mapay LibrodeTrabajo. Todaslaslaboresnecesarias
para un procesamiento y ajuste exitoso de sus datos, pueden ser efectuadas dentro de estas
ventanas.

Usando la Ventana Vista de Tiempo

LaventanaVista de Tiempo (Figura 2.2) despliega las ocupaciones para cada receptor o
archivo cargado en el proyecto. Este desplieguegrafico proporcionaunavistarapiday facil
del tiempo de ocupacion en cada estacion.

—_? Administrador de Proyecto de Medicién - sam_spr

Poyecto Editar Ejecutar Yer Heramienias Ventana Ayuda

T e N S P S D B

ol Vista de Tiempo: 1 de 1 dias (09/23/98) o=
Ing/zg/gg ~| [15:38 16:48 17:06 18:06

1112

0002 DIsC v DIsC H .

oot Euc? : HES—

@ lLibro de Trabajo I [=

1B:66:10
DIsC 0.000 0.000 1925 16:51:50
ELC2 0.000 0.000 1525 15:41:30 1E:48:00 BOO15A38 266
MISS 0.000 0.000 1925 17:.06:20 180610 BO015698.266
0208 0.000 0.000 1325 15:38:00 16:48:00 B1112498 266
wn 0.000 0.000 0.000 15:42:30 1544:24 BO002436 266
DISC 0.000 0.000 1325 15:44:24 16:51:20 BO002438 266

18:17:00
18:16:00

B1112B498 266
BO002E 98266

« [ [\ Archivos') Ocupaciones {Estaciones ), Estaciones de Control, vectores), Yeclores Repetidos ), Cierre de Cirouta s Controly Andlisis de Ajuste ) Exactitud £ | 4 |
Listo UTC 09/23/96 06:16:33 PM [world Geodstic Sys. 1964 [Metrcs |

Figura 2.2. Ventana Vista de Tiempo

LaBarrade Titulo muestralafechade grabacion de losdatos eindicasi 1os datos han sido
filtrados. Paramayor informacion, veael capitulo 5, Procesamiento de Datos.
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Al maximizar laventana Vista de Tiempo, ésta despliegalos datos deun diaalavez. La
Barra de Titulo también muestra qué dia secuencial esta usted observando.

El panel izquierdo delaventana Vista de Tiempo muestraunalistade cadareceptor segin
su nimero de seriey el panel derecho despliega su ocupacién. Hagadoble click en un
receptor paraver su informacion. Si usted no reunié datos con el Colector manual, los
nombres de los archivos aparecerén en el panel izquierdo y las ocupaciones tendran los
nombres de estaciones ?7?.

El Procesador de L ocus automaéticamente usa diferentes colores para cada estacion en el
proyecto y la ocupacion de cada estacion aparece con €l mismo color para una facil
referencia.  Sobre el panel derecho estalafechay la escala de tiempo paraver cuando
ocurrio la grabacién de |os datos de ocupacion.

Acercar

Usted podria necesitar ver un segmento de datos de ocupacion a menor distancia. Puede
acercar laimagen en pequefios segmentos en la ventana Vista de Tiempo.

Para acercar laimagen, hagaclick en Vista de Tiempo cerca de la ocupacion que usted
quiere acercar, arrastre labanda para definir el areade acercamiento. Al soltar el botén del
mouse, laventana Vista de Tiempo se acerca a su nueva area.

Paraalgjar, uselateclaEsc, o presione el botén Reducir en laBarrade Herramientas para
algjar un nivel. Un segundo click en el Botén Reducir expande al méximo lavista.

Tezuawo)D e red

Tareasen laventana Vista de Tiempo

En laventana Vista de Tiempo, usted puede completar |as siguientes tareas:

e Ver informacion del receptor

*  Ver informacién del Archivo de Datos Crudos

e Very establecer informacién de ocupacion
 Incluir o excluir una ocupacién en procesamiento
e Imprimir laVista de Tiempo

»  Ordenar los datos de una ocupacion

Para Comenzar 7



Usando la ventana Vista de Mapa

LaventanaVista de Mapa (Figura 2.3) despliega estaciones en proyecto y tiene varias
modalidades para destacar atributos importantes.

‘. Vista de Mapa Nomal M= E3

|_ 1866500 E 1867500 E 18658500 E 18653500 E

B0Z000 H

501000 H

500000 H

Figura 2.3. Ventana Vista de Mapa

e Normal - despliega estaciones y vectores sin una modalidad especial de filtro QA.

* Procesamiento - despliega coordenadas de estacionesy vectores de los datos
procesados. Por defecto, después de procesar. Los vectores reprobados aparecen en
color rojo.

e Ajuste- despliegaestacionesy vectores ajustados. Por defecto, después de del gjuste
dered. Los vectores que reprueban el Test Tau aparecen en color rojo.

* Vectores Repetidos - despliega en color rojo los vectores repetidos que reprobaron
los tests QA.

e Control - despliega las coordenadas de estacién de control y cierre. Las estaciones
que reprobaron el test QA de Control, aparecen en color rojo.
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e CierredeCircuito - usted puede seleccionar |os vectores paralos tests de cierre de
circuito. Loscircuitos que reprueban el Test QA de Cierre de Circuito, aparecen en
color rojo.

e Precision dered - despliega regiones de error entre pares de estaciones gjustadas.

L os pares de estaciones que reprueban el test QA de Precision de la Red, aparecen en
color rojo. Todos los valores de corte de QA, excepto € test QA de procesamiento,
son definidos por el usuario.

Use el menu del boton derecho de su mouse paracambiarsedevista. Laetiquetavisibleen

laventana Libro de Trabajo, corresponde alavista del mapa.

Leyenda, Coloresy Simbolos

Use el menu del botén derecho de su mouse en la ventana Vista de Mapa para desplegar
unaleyenda. (Figura 2.4).

Tezuawo)D e red

Leyenda

LEYEMDA
& Control Horfzontal
(3 Control ‘rtical
(&) Cortrol Srtical & Horizontal
O Estacidn Nuewa
Ezcala de Grilla de hapa:z000m

Conf. Escala Regional: 0.038 m

Figura 2.4. Leyenda de Ventana Vista de Mapa

Esquema General del Color

El esquema General del Color paratodas las vistas de mapas es:

* Verde Items que pasan larevisién QA
* Rojo- Items que falan larevision QA

Simbolos de Estacionesy Colores

LaTabla2.1resumeel esquemaparal ossimbol osde estacionesen todas|asvistasde mapas:

Tabla 2.1. Simbolos de Estaciones

Tipo de Estacion Simbolo
Estacion No Procesada (blanco)
Estacion Seleccionada (amarillo)
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Tabla 2.1. Simbolos de Estaciones (continuacion)

Tipo de Estacion Simbolo
Estacion Procesada (azul)
Estacion Ajustada (verde)
Estacion Mala (rojo)
Estacion de Control Fija Horizontal D
Estacion de Control Fija Vertical O
Esta_ci 6n de Control FijaHorizontal y @
Vertical

Coloresde Vectores

LaTabla 2.2 resume los simbolos unidos a una vista de mapa especifica.

Tabla 2.2. Colores de Vectores

Vista de Mapa Coloresde Vectores
Normales Vectores no procesados como |ineas trazadas, otros como negro
solido
Procesados Rojos- Fallaron en QA de Procesamiento

Verde- Pasaron QA de Procesamiento

Ajustados Rojos- Fallaron en QA de Ajuste
Verdes- Pasaron QA de Ajuste
Negros- No gjustados

Control Negros

Vectores Repetidos | Rojos- Fallaron en QA de andlisis de Vectores Repetidos
Verdes- Pasaron QA de andlisis de Repeticion de Vector
Negros- Vectores no repetidos

Cierre de Circuito Rojos- Fallaron en QA del circuito cerrado y cierre de circuito
Verde- Pasaron QA del circuito cerrado y cierre de circuito
Negro- Vector no incluido en €l circuito

Seleccionados en Trazadosy amarillos
cualquier mapa

Excluidos Gris
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Desplieguede Error

Despuésde gjustar lared, sedespliegad error vertical y horizontal para cada punto (Figura
2.5). El error horizontal se representa como una region eliptica alrededor de la estacion y

estimael error real en el suelo. El error vertical se representa como unalinea en negrillas;
mientras mas largaes lalinea, més grande es el error. Cuando se despliegalaleyendade
laVista de Mapa, |os tamarios de estos errores pueden ser estimados sin dificultad.

Errar Yertical

iy

Errar Harizontal

Figura 2.5. Error en la Ventana Vista de Mapa

Tezuawo)D e red

Acercar

La caracteristica de acercar, |le permite ver € area del mapa con mayores detalles.

Paraacer car (zoom-in) - Hagaclicky arrastrelabandaparadefinir el areaquevaaacercar.
Cuando usted suelte el botén del mouse, la ventana Vista de M apa se acercarden el area
seleccionada

Paraalejar (zoom-out) - UselateclaEsc, o €l boton Reducir en labarrade herramientas
paraaejar un nivel.

Tareas en la Ventana Vista de Mapa

Use el botén derecho del mouse en laventana Vista de Mapay hagaclick paracompletar
las siguientes tareas:

» Visualizar las propiedades de un vector

e Incluir/excluir un vector en gjuste

« Visualizar las propiedades de una estacion

e Ingresar o editar un nombre de estacion

» Instalar unaestacion de control para mantenerla fija para su procesamiento o
gjuste y editar sus coordenadas.

* Redlizar untest de Cierre de Circuito

e Imprimir Vistade Mapa

* Visualizar losresultados del test QA
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Usando la Ventana Libro de Trabajo

LaventanaLibrode Trabajo, Figura 2.6, tiene varias etiquetas para desplegar muchostipos
deinformacién, desde coordenadas a estadisticas de precision deunared. Variasetiquetas
tienen campos editables.

& Libro de Trabajo M= B
Nombre del Archivo Hora de Inicio | Hora de Témino | Intervalo de Grab. | Epocas | Tamafio (Bytes)
1 E1112B93.266 09/23/9816:5510  09/23/9818:17.00 10 491 169304 L1 GPS
2 | BO0O2B98.266 09/23/9816:51:50  09/23/98 18:16:00 10 505 173817 L1 GPS
3 | BO015A98.266 09/23/9815:41:30  09/23/98 16:48:00 10 39 133045 L1GPS
4 | BOO15B98.266 09/23/9817:06:20  09/23/98 18:06:10 10 feistz] 123540 L1GPS
5 | B1112435.266 09/23/9815:33.00  03/23/98 16:48:00 10 420 138372 L1GPS
6 | BO002433 266 09/23/98 15:42:30 09/23/38 16:51:20 10 413 137203 L1 GPS
[« [+ &rchivos /Ocupaciones 'y Estaciones ' Estaciones de Corrol'y Vectares y Vectores Repetinos s Cierre de Circuito '\ Controly, Analisis de Ajuste's ExactitudF | 4] | |

Figura 2.6. Ventana Libro de Trabajo - Etiqueta Archivos

Cambiese de despliegue, haciendo click en las diferentes etiquetas.

Haga click en cualquier encabezado de columna para clasificar los datos en orden
ascendente o descendente.

LaTabla 2.3 describe cada etiquetay |o que se puede realizar en ella.

Tabla 2.3. Etiquetas de la Ventana Libro de Trabajo

Nombredela Descripcion Cosasarealizar en la
Etiqueta p Etiqueta
Archivos Informacién de | os archivos de datos crudos cargados en | Borrar archivo del
€l proyecto actual. proyecto
Ocupaciones Informacién de cada ocupacion en el proyecto actual. Editar Id. de Estacién

Editar Alturade Antena
Editar Radio de Antena
Editar Des. Vert. de Antena
Ver hoja de propiedad de
ocupacion

Estaciones Informacion de todas las estaciones incluyendo Editar Id. de Estacién.
posicién, incertidumbresy si e punto se mantienefijo. | Ingresar o Editar nombre
de estacion.

Borrar una estacion.

Ver hoja de propiedad de
estacion
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Tabla 2.3. Etiquetas de la Ventana Libro de Trabajo (continuacion)

Nombre dela Descringion Cosasarealizar enla
Etiqueta P Etiqueta
Estaciones de Informaci6n de estaciones de control incluyendo Seleccionar una estacion
Control posicién, incertidumbresy si e punto se mantienefijo. | de control.
Editar coordenadas de est-
acion de control.
Borrar estacion de control.
Configurar tipo de control.
Configurar estado de con-
trol.
Vectores Informacion de los val ores cal culados recientemente de | Excluir
todos los vectores después del procesamiento de éstos. | Ver propiedades del vector
Vectores Repeti- | Informacién de cualquier vector con méas de un periodo | Sélo Ver
dos de datos.
Cierre de Cir- Informaci6n de circuitos definidos en el proyecto. Ver cirucuito
cuito Borrar un circuito
Control Informacion para comparar coordenadas conocidasde | Sélo Ver
estaciones de control con coordenadas ajustadas paralas
mismas estaciones
Andlisisde Informacion de los valores de los vectores cal culados S6lo Ver
Ajuste recientemente después del gjuste de lared
Exactitud Rela- | Informacién de losvalores de precision de todoslos S6lo Ver
tivadelared vectores cal culados recientemente, después del gjuste de
lared.

Tezuawo)D e red

Notese que en todas | as etiquetas, el botdn derecho del mouse muestraun ment de acciones
en al menos una columna.

Ventana de Mensaje

BajolasetiquetasestdlaVentana de M ensaj e, lacual despliegainformacion del resumen,
informacién del registro de actividad y advertencias. Aunqgue el texto no es editable, usted
puede seleccionar texto y copiarlo en el portapapel es o en otras aplicaciones por medio del
menu del bot6n derecho de su mouse.

Para Comenzar
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Barra de Herramientas del Procesador de Locus

LaBarradeHerramientasproporcionaun facil acceso acomandosfrecuentemente usados
en el Procesador de Locus.

Paradesplegar laBarradeHerramientas, seleccioneBarradeHerramientasenel Men(
Ver.

Para elegir un comando de laBarra de Herramientas, haga click en el botén
correspondiente.

LaTabla 2.4 describe cada botén delaBarra de Herramientas.

Tabla 2.4. Barra de Herramientas de Locus

Boton Descripcion

Nuevo - Haga click en este boton para crear un nuevo archivo de proyecto.

]

Abrir - Hagaclick en este boton para abrir un archivo de proyecto existente.

)

Guardar - Hagaclick en este boton para guardar €l proyecto.

[

Archivos del Receptor - Haga click en este boton para afiadir archivos de datos al
proyecto, directamente desde el receptor.

E]

Archivos del Disco - Hagaclick en este bot6n para afiadir archivos de datos al proyecto
desde el disco duro o desde un drive delared.

E]

Nuevo Proceso - Haga click en este botén para procesar sélo aquellas estacionesy vec-
tores que no han sido procesados.

B

Ajuste - Hagaclick en este boton para gjustar lared.

£

Libro de Trabajo - Hagaclick es este bot6n para abrir o cambiarse ala etiqueta de archi-
vos en laventana Libro de Trabajo.

[

Vista de Tiempo - Hagaclick en este boton para abrir o cambiarse alaventana Vista de
Tiempo.

Vistade Mapa - Hagaclick en este botén para abrir o cambiarse alaventana Vista de
Mapa.

Reducir - Haga click en este boton para alejar |a ventana activa mas reciente.

Filtro - Haga click en este boton para abrir el cuadro de dialogo Filtro y seleccione los
dias de los datos que usted desea ver en el proyecto.

< | B | B | R
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Tabla 2.4. Barrade Herramientas de L ocus (continuacion)

Botén

Descripcion

Configuraciones del Proyecto - Haga click en este boton para abrir el cuadro de didlogo
Configuraciones del Proyecto.

Reporte - Haga click en este boton para generar un reporte de |os datos del proyecto.

Exportar - Hagaclick en este bot6n para exportar |os datos del proyecto a un archivo.

Para Comenzar
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Proyectos

El Procesador de Locus usa un Proyecto para manipular los archivos de datos y procesar
ubicacionesde estaciones. Este capitulo describelacreacién, modificaciony manipulacion
de un proyecto, unavez que usted haya reunido | os datos de medicién con un receptor GPS.

Normal menteun proyecto contiene archivos de datos crudos (captados por unreceptor GPS)
y lainformacion de estacion (identificacion de estaciones, nombres de estaciones y altura
de antenas regi stradas manualmente en un libro de registro o en el Colector).

Creando un Proyecto

Usted puedecrear un proyecto en cual quier momento, mientrasel softwareestafuncionando
0 esta puesto en marcha.

Para crear un proyecto con el Procesador de Locus en funcién:
« DigiteCtrl+N, 0
» Hagaclick en el botén Nuevo en la Barra de Herramientas, o
» Seleccione Nuevo en € meni Proyecto

El proyecto actualmente abierto se cierray se abre €l nuevo proyecto. Consulte la pagina
18 para obtener informacion sobre la configuracién de un proyecto.

Para crear un proyecto con €l programa puesto en marcha:

1. Iniciee Procesador de Locus. Una pantalla repentina aparece por algunos segundos,
seguida por el cuadro de didlogo Bienvenido a Locus, Figura 3.1. Marque el cuadro
de seleccion si usted no desea que este cuadro se despliegue durante el inicio del
programa.
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Bienvenido

iQué desea hacer?

Abrir un proyecto existente

Crear un nuevo proyecta

Abrir el Gltimo proyecto uzado

Iniciar zin proyecto

I~ Mo mostrar este didlogo nuevamente

Figura 3.1. Cuadro de Didlogo Bienvenido a Locus

2. Hagaclick en Crear un nuevo proyecto. Se abre €l cuadro dedidlogo Proyecto

Nuevo, como se muestraen laFigura 3.2.

Proyecto Huevo E

General | Sistemna Eoordenadol Misceléneosl

Froyecto: I

Ubicacidn: IE:\Locus\Proiects

Comentarios:

Compafiia: I

Clignte: I

Aceptar | Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 3.2. Cuadro de Didlogo Proyecto Nuevo

Laetiqueta General le permite ingresar las configuraciones del proyecto y los datos
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administrativos. Efectlie |os siguientesingresos:

* Nombrede Proyecto—Digite un nombre para el nuevo proyecto, como por
gjemplo Mediciones Smith.

Usted debieraingresar el nombre del proyecto en este campo antes deingresar la ubicacion, ya que el
Procesador de L ocus crea automaticamente un directorio basado en el nombre del proyecto.

» Ubicacion—Este es € directorio donde se guardara el nuevo proyecto. Si el
directorio desplegado en la pantallano es el directorio que usted quiere usar,
use el mouse paramover e punto de insercién haciala primeraletra del
directorio actual, use latecla Supr paraborrar el directorio actual y luego
digite el nuevo directorio después de ingresar el nombre del proyecto.
También puede usar el botén Hojear para seleccionar un directorio.

3. Digite los datos administrativos en |os campos que quedan.
4. Hagaclick en Sistema de Coordenadas para cambiarse ala etiqueta Sistema de

Coordenadas (Figura 3.3).

General  Sistema Coordenada | Misceléneosl

— Sistema Coordenado Haorizontal

Tipo de Sistema Iﬁeodetic 'l

Sist. s Gl Local [N/ = T
Sistama s Grla [N =l "%
Zona [N/ El ?

Diatum Gsodssico [wiorld Geodstic Sys. 1384 =14

— Sistema de Altura

7 Elev. Ortométricas

Modelo de Genide IN,JA j

Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 3.3. Cuadro de Didlogo Proyecto Nuevo—Etiqueta Sistema de Coordenadas

Esta etiqueta le permite definir su sistema de coordenadas. L os valores por defecto
son WGS-84, Sistema Geodésico y atura elipsoidal. Estos parametros aparecen la
primera vez que usted usa el software. Usted puede cambiarlos por las
configuraciones de sus preferenciay luego de hacerlo, sus configuraciones se
convierten en los nuevos valores por defecto. Consulte el Capitulo 9,
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Transfor maciones de Coor denadas para mayor informacion sobre las
configuraciones de coordenadas.

5. Hagaclick en Misceldneos para cambiarse ala etiqueta Miscelaneos (Figura 3.4).

Proyecto Huevo

General; Sizterna Coordenado |

—Exactitud Deseada del Proyecto-

— Mivel de Confianza—

i ;“““ ) 95%
Horizontal: |20 m o+ |10 P o

1 Error Estandar
Wertical: 10'02 m < 31 ! PR Uridades Linzales
i etros = i
D eteccidn de Error ~Hora
Lapsa min. de tiempa vectar: ;5 min & utc
 Local
Rango valido de altura de antena: Local - UTC:

Desde 11 Hazta ;3 m iD Hrs
Factar ezcala de eror de vector procesada: 11

i Cancelar ]

i Apuda i

Figura 3.4. Cuadro de Didogo Proyecto Nuevo—Etiqueta Miscelaneos

6. Establezcalos parametros paralos valores que usted quiere usar. LaTabla3.1
describe los componentes de este cuadro de dia ogo.

Tabla 3.1. Descripcion del Cuadro de Didlogo Miscel aneos

Componente Descripcion
Exactitud Deseada del Horizontal y vertical;
Proyecto « valor por defecto horizontal 0.01m+10ppm
« valor por defecto horizontal 0.02m+10ppm
Nivel de Confianza 95% de error o Error Esténdar (68%)
Unidades Lineales Metros, pies (EEUU) o Pies Internacional
Deteccion de Errores Lapso minimo de tiempo del vector (debe haber al menos datos

comunes entre dos estaciones para que Locus procese | as lineas que
hay entre ellos) y rango de altura de antena.

Hora UTC o Loca

Factor de escalade error del | Un factor en el cual, las incertidumbres de |0s vectores procesados,
Vector Procesado son puestos en escala antes del ajuste. Esto se describe mas detalla-
damente en el Apéndice C, Andlisis de Post-Ajuste
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En el blogue Hor a, seleccione € sistema de Hora que usted esta usando, UTC o
Local. Si seleccionalahoralLocal, digite ladesviacion. Esta desviacion esla
diferencia de horas entre su horalocal y lahora UTC, como se detallaen la Figura
3.5.

ol
Fz2:00] 00:00] 01:00] 02+10]:00] 04:00] 06:00] 06:00[07:00{ 02:00] 0800 10:00] 1:00] 12:00[13:00] 14:00] 16:00{ 16:00 17:0016:00[19:00] 20:00]21:00] 22:00
+6 +7  +8 49 +10

-13 12 -1 10 -9 -8 -7 -6 -5 -4 -3 -2 -1 0 +1 +2 +3 +4 +5

Figura 3.5. Diferenciacon UTC

S0109/0.d

Para el horario de verano, muévase una zona horaria hacia el este.

7. Unavez que usted ha finalizado las configuraciones del proyecto, haga click en OK.
Se abre el cuadro de didlogo Afiadir Archivos, Figura3.6. Parainformacion acerca
de como afadir archivos a su proyecto, consulte € capitulo 4, Afiadiendo Archivos
de Datos.

Anadir Archivos E

| Anadir archivos de datos del receptar i

Afiadir archivos de datos desde disco |

Mo afiadir archivos de datos shora |

Figura 3.6. Cuadro de Didlogo Afadir Archivos
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Abriendo un Proyecto Existente

Para abrir un proyecto previamente creado:

1. Enel cuadro de didlogo Bienvenido a L ocus, haga click en Abrir un Proyecto
Existente (Figura 3.7).

Bienvenido E

iQué desea hacer?

| Abirir un provecto existente

Crear un nuevo proyecta

Iniciar zin proyecto

|
Abrir el Gltimo proyecto uzado |

I~ Mo mostrar este didlogo nuevamente

Figura 3.7. Cuadro de Didlogo Bienvenido a Locus

-O-

e DigiteCtrl+O, 0

« Hagaclick en el botén Abrir en la Barrade Herramientas, o
» Seleccione Abrir en el menu Proyecto

2. Enéel cuadro de didlogo Abrir (Figura 3.8), navegue hacia el nombre del archivo del
proyecto que desea abrir.

Abrir 21=]

Buscar en: |@ Fam j gl IE_ e

Mombre del archivo: Isam.spr Abrir I
Archivos de tipo: IArchivos de Proyecto [F.spr) j Cancelar |

Figura 3.8. Cuadro de didogo con el proyecto
seleccionado
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3. Haga doble click en el nombre del archivo o destaque el nombre del archivo y haga
click en Abrir. Cada proyecto tiene una extension .spr.

4. El proyecto se abre con las ventanas Vista de Tiempo, VistadeMapay Libro de
Trabajo abiertas. El Procesador de Locus despliega el nombre del proyecto en la
barra de titulo como se muestra en la Figura 3.9.

ministrador de Prayecto de Medicidn - sam.spr

Provecto Editar  Ejecutar Yer Hemamientas Wentana Awuda

Ll(a| sl sls) g8 2 ¥ o] 8ls)

1 Vista de Tiempo: 1 de 1 dias (09/23/98) 19 [= 3 || '+ Vista de Mapa de Pracese _[Olx]
el 345 [ 166000 E 1865000 £
i1z : :
o0z DISC IED : :
015 ELC2 :
=
=
3
B
& Libro de Trabajo [_[O] ]

Desde - Hasta Observado Delta X | Err. Est. DeltaY Em. Est. DeltaZ | Em. Est.

1 (0205 DISC; 09/23/38 0355 207292 0001 154208 0.000 24532 0001 268628 0002 80,83 L1 GPFS
2 |EUC2-DISC  09/23/3308:44 164283 0002 160438 0.000 £1.083 0001  23ER 0003 6359 L1 GPS
3 | MISS - 0205 09/23/98 10:06 138866 0002 200026 0.003 2111.329) 0004 2911614 0005 5983 L1 GPS
4 |MIS5-DISC  09/23/3810.06 68426 0002 1845817 0002 2086737 0004 2786856  0.005 5383 L1 GPS
5 |0205-EUC2 09/23/38 02.41 43.000 0.000 £.287 0.00m 36472 0.001 56,733 0.om BES0 L1 GPS
6 | 0205-DISC 09/23/98 08:44 207288 0001 154211 0.0m 24567 0001 259527 0002 6359 L1 GPS
v
=
Q
<
« [+ [% Archivos’) Goupaciones ) Estaciones  Estaciones e Cortrol) vectorss {Vectores Repelidos ), Cietre de CIrcuto'y, Conlrol, Analisis de Ajuste's Exacttud F | 4] 1 %
Procesauiento iniciado. o] n
Resumen de Procesamiento:
Mimern de vectores procesados: 6 de & j
Listo [Hora Local [UTC7.0) [State Flane Coordinate 1983 [Metios | ||

Figura 3.9. Proyecto Representativo

5. Unavez que usted ha abierto €l proyecto, usted puede necesitar afiadir datos. Para
afadir archivos de datos, consulte el Capitulo 4, Afiadiendo Archivos de Datos.

Guardando un Proyecto

Usted puede guardar un proyecto abierto en cual quier momento, efectuando uno de los
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siguientes puntos:

e DigiteCtrl+S

« Hagaclick en el botén Guardar o en laBarra de Herramientas

» Seleccione Guardar en el menu Proyecto
Usted también puede guardar el proyecto actual bajo otro nombre. Parahacerlo, hagaclick
en Guardar como en €l meni Proyecto.

Configuraciones del Proyecto

Las configuraciones del proyecto actual son valores por defecto del software o ingresos
realizadoscuando secred el proyecto. Paraver lasconfiguracionesdel proyecto, seleccione
Configuraciones en el menu Proyecto o hagaclick en el boton Configuraciones del
Proyecto en la Barra de Herramientas.

Configuraciones del Proyecto E

General | Sistemna Eoordenadol Misceléneosl

Froyecto:

Ubicacidn: IE:\Locus\Proiects\sam

Comentarios:

Compafiia: I

Clignte: I

Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 3.10. Cuadro de Didlogo Configuraciones del Proyecto

Este cuadro de didlogo esigual a cuadro Nuevo Proyecto. Usted puede editar cualquiera
de los pardmetros dentro de las etiquetas General, Sistema de Coordenadas o
Miscelaneos. Unavez que usted ha modificado |os parametros, hagaclick en OK y €l
Procesador de Locus actualiza las configuraciones del Proyecto.
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Sacando Datos de un Proyecto

Unavez que los archivos de datos han sido afiadidos a un proyecto, usted puede necesitar
sacar archivos especificos. Para sacar archivos de datos:

1. Vayaalaetiqueta ArchivosenlaventanaLibro de Trabajo.
2. Seleccione e nombre del archivo que usted desea borrar.
3. Presione Suprimir o el botén derecho del mouse y seleccione Eliminar.

& Libro de Trabajo |_ O] ]
Mombre del Archivo Hora de Inicio | Hora de Término | Intervalo de Grab. | Epocas | Tamario [Bytes)
1 | B1112B95.266 09/23/9816:56:10 | 09/23/98 181700 10 491 169904 L1GPS
2 B0002B98.267 : |DEIf23fEIE 16:51:50 | 09/23/98 18:16:00 10 505 173817 L1GPS
3 | BOO15A3E.26. I09/23/9815:41:30 | 09/23/98 16:48:00 10 heici] 133045 L1 GPS
4 | BOO15B98.266 09/23/9817.06:20 | 09/23/98 18:06:10 10 359 123540 L1 GPS
5 | B1112498.266 09/23/981%:38:00 | 09/23/98 16:48:00 10 420 138372 L1GPS
6 | BOOO2A38.266 05/23/98 15:42:30 | 09/23/98 16:51:20 10 413 137203 L1GPS
]]\Archivus [Ocupac\unesXEstaciDneS\ Estaciones de Curﬁru\&\r‘adures&\r‘adures Repaidusxcierre ce Circuito 3, Controly, Analisis de Ajusle)\ Exactitud F [ 4 _il

Figura 3.11. Borrando un Archivo de Datos

Una vez que usted haya borrado un archivo de datos, debe agregar estos archivos al proyecto para poder
usarlos nuevamente.

S0109/0.d
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Anadiendo Archivos de Datos

Este capitulo describe las tareas necesarias para afiadir archivos de datos a un proyecto. Este
proceso usa el médulo Bajada de Datos de L ocus del Procesador de Locus. Se describen las
siguientes tareas:

e Afiadir archivos de datos crudos desde el receptor

*  Afiadir datos crudos desde el disco

e Afiadir datos de descripcion de la estacion desde el Colector

« Afiadir vectores procesados que se han producido por otro set de procesamiento
e Sacar datos de un proyecto

e Configurar parametros del receptor

Anadiendo Datos desde un Receptor o Disco

Usted puede afiadir archivos de datos a su proyecto al crearlo, o bien, cuando lo necesite. Los
archivos de datos pueden localizarse en el disco duro (si han sido previamente bajados desde el
receptor) o dentro del receptor. Si un proyecto ya ha sido creado y usted desea afiadir archivos
de datos, seleccione uno de | os siguientes puntos:

« Hagaclick en F3 o seleccione Desde Receptor... en €l menu Proyecto
« Hagaclick en F4 o seleccione Desde Disco... en el menu Proyecto.
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Anadiendo Datos desde el Receptor

Si sus archivos de datos estan grabados en unatarjeta PCM CIA, use Bajada de Datos para

convertir los archivos antes de importarlos en el Procesador L ocusProcesador Locus. Si

tienelaopcién deremover latarjetadesde el receptor parabajar |os datos usando un puerto

PCMCIA, igua tiene que usar Bajada de Datos para convertir los archivos. Si solo copia

los archivos de latarjeta PCM CIA sin convertirlos, €l Procesador Locus no podra leerlos

ni importarlos.

1. Conecte el receptor al PC como seindicaen el manual del receptor, y verifique que
esté encendido.

2. Seleccione Agregar archivos de datos del receptor del menu Proyecto. Aparece la
ventana principal de Bajada de Datos, como se muestra en Figura 4.1

® 3 Bajada de Datos de Locus -» PC

Archiva Editar Yer Receptor Aypuda
pltd|=] =] H] ] ElEX] Of ©f 2%
qubre | T amafio | Modificada |
I -UP-DIR® 10/12/9317:20
Lista [ [ [ [ 7

Figura 4.1. Ventana Principal de Bajada de Datos

Esta pantalla consiste en dos paneles. El panel derecho (panel de PC) muestralalista
de archivos, si estos existen en el directorio Proyecto del computador. El panel
izquierdo (panel del Receptor o del Colector), muestralalista de archivos que hay en
€l receptor.

@ El panel del receptor queda en blanco hasta que € receptor establece comunicacién con el receptor o libreta
electronica.
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LaTable 4.1 describe los botones de pantalla.

Tabla 4.1. Descripcion de los Botones de Bajada de Datos Ashtech

Botén

Descripcion

]

Conectar via IR - Hagaclick en este bot6n para abrir Conectar vialR y conectar €l
receptor através de un dispositivo IR.

Cambio de Fuente de Datos- Haga click en este botén paraabrir Cambiar Fuentede
Datosy conectar otro receptor o libreta.

[

Cambio de Panel - Haga click en este botén para cambiar el panel activo.

Informacion de Sesion - Haga click en este boton paraabrir I nfor macion de Sesion y
configure los parametros de sesion para el archivo de datos.

]

Seleccion de Archivos - Haga click en este bot6n para seleccionar archivos basado en
un modelo de archivos. Seleccion de Archivos permite ingresar un modelo de archivo
parala seleccion.

[

Copiar A - Hagaclick en este botén para copiar €l archivo elegido(s) al directorio
actual en el PC.

Mover A - Haga click en este boton paramoverel archivo elegido(s) al directorio
actual en el PC.

Borrar - Haga click en este botén para borrar el archivo elegido(s).

Crear Nuevo Directorio - Haga click en este boton para crear un directorio nuevo en
el directorio actual del PC.

Espacio Libre- Haga click en este boton paraverificar el espacio libre en disco del PC
0 receptor.

Informacién Breve de Archivo - Hagaclick en este boton para mostrar solo los nom-
bres de archivo.

Informacién Detallada de Ar chivo - Haga click en este botén para mostrar nombre,
tamario, fechay hora de la Ultima modificacion para cada archivo y directorio en el
directorio actual.

Ayuda - Haga click en este boton para acceder al sistema de ayuda.

Ayuda ¢Qué es Esto? - Haga click en este bot6n para ayuda répida desde cual quier
ventana o mend.

3. Hagaclick en Conectar vialR dependiendo del método que use su receptor para
conectar al PC.

L os receptores Locus se conectan viapuertalR, mientras todos |os otros receptores
conectan via cable serial.

Afadiendo Archivos de Datos
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4. En Seleccionar Puerto, Figura 4.2, seleccione € puerto COM del PC que esta
usando e receptor o el dispositivo IR.

Conectar al Receptor

Seleccione puerto | Eonfigulaciénl

[T - |

Aceptar I Cancelar | Lplicar | Apuda |

Figura 4.2. Seleccién de Puerto

5. VayaaConfiguraciones, Figura4.3y Figura4.4.

Conectar al Receptor

Selecoione pueno  Configuracion I

Long. /P alabra Saludo
m " Use DTR/DSR
Bits/Parada ¥ Use RTS/CTS
=] [T UsexONAXOFF

Baudios

B7FROD

Paridad

INinguno j |1

Aceptar I Cancelar | Lplicar | Apuda |

Figura 4.3. Conectar al Receptor - Configuraciones
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Conectar via IR

Seleccione puerto Configuracidn |

Baudios

Aceptar I Cancelar | Apliear | Ayuda

Figura 4.4. Conectar vai IR - Configuraciones

6. Cambielavelocidad en baudios alamayor que permita el receptor.

7. Verifique que € receptor esté encendido, |os puertos infrarrojos alineados y haga
click en OK paraconectar a receptor.

LaBajada de Datos conectaray desplegaralos contenidos de la memoria del

receptor.
El gemplo en laFigura 4.5 muestra:

» 0021a99.162—archivo de datos GPS, con “0021" como nimero de serie, “&d’
como lasesion, “99” como €l afio, y “162" como el diadel afio (otros
archivos de datos pueden aparecer en lalista)

« almanaque—Archivo de informacion satelital GPS, la cual deberiaser usada
con la Planificacién de Mision (Consultar Apéndice A)

» correccionesionosféricas—Archivo de correcciones ionosféricas satelitales

GPS.

® 3 Bajada de Datos de Locus -3 Locus
Archivo  Editar Yer Beceptor Apuda

0010239, 256; Mambre | Tamafia | Madificada

# almanac T. >UP-DIR® 10/12¢9917:20
ioho corrections

>
=23
&
Q
o
>
=
Q
=
<
o)
(%]
(=3
)
O
2
3

< | ol

S e ha listado el directorio |3 itern(s) |505.3 KB |coMz 57600 i

Figura 4.5. Pantalla Bgjada de Datos
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gueel receptor harastreado satélites por mas de 15 minutos.

% Los archivos de Almanaque y Correccionesionosféricas, tendran en comun la informacion completa después

8.

10.

Verifique que el directorio destino en el panel de PC es el directorio proyecto o el
directorio donde usted desea almacenar los datos. Si usted quiere crear un nuevo
directorio, haga click en cualquier lugar del panel PC, luego haga click en Nuevo
Directorioy digite un nombre para el dicho directorio. Aseglrese de usar vias
|6gicas y consistentes y nombres de archivos faciles de reconocer.  Usualmente es
mejor poner los archivos de datos en el directorio proyecto.

Usando el mouse, seleccione €l o los archivos que usted desea copiar y arréstrelos
haciael panel de PC. Para seleccionar un grupo de archivos contiguos, mantenga la
tecla Shift mientras los selecciona.  Para sel eccionar mas de un archivo, mantenga
presionada latecla Ctr| mientras seleccionalos archivos.

LaBajada de Datos copia los archivos seleccionados en el computador. Un dialogo
de progreso aparece mostrando el estado de la bajada de datos.

@ Si lamemoria de receptor estd completa, la bajada de datos demoraré cerca de 30 minutos.

Aunquelosarchivos de datos han sido bajados desde el receptor, ellosno han sido borrados
de sumemoria. Paraborrar |os archivos de datos, seleccione | os archivos deseadosy haga
click en el boton Borrar delaBarrade Herramientas. Usted también puede usar lafuncion

Mover, lacual copiay luego borralos archivos.

Es bueno borrar los archivos de datos en el receptor después que usted ha verificado que
hayan bajados correctamente. De otraforma, la memoria puede completarse durante la
préxima col eccién de datos, dando como resultado laincapacidad de terminar lamedicion.

Cambio de Fuente de Datos

32

Si usted tiene otro receptor para bajar datos, efectle |os siguientes pasos:
1.

Mientras Bajada de Datos esta abiertay conectada a un receptor, seleccione Cambio
de Fuente de Datos desde €l menu Archivo.
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Bajada de Datos apaga €l receptor y abre el cuadro de did ogo Cambio de Fuente de
Datos, Figura 4.6.

Cambiar Fuente de Datos (%]

Saque el dispositivo actual y conecte otro dispositivo al COM2
Presione OK. cuando esté listo.

" Cable & R |

" Caonectar wia

ak I Cancelar |

Figura 4.6. Cambio de Fuente de Datos

2. Conecte el siguiente receptor o libretaa PC como se espicificaen el manual
respectivol, y verifique que esté encendido.

3. Hagaclick en € botén que corresponde al receptor o colector conectado, y hagaclick
en OK.

Bajada de Datos conecta al huevo receptor.

Bajando Datos desde un Colector HP-48

Si usa un colector HP-48, baje sus datos después de todos |os recptores.

Losdatosdel receptor y del colector sedeben bajar alamismasesi6n paraque sean cargados
correctamente a proyecto. Si los archivos del receptor se bajan separados del colector, los
datosdel colector no serén asociadosalosdatosdel receptor. Si pasaesto, borrelosarchivos
de datos del proyecto, y caguelos de nuevo usando Afiadir Datos desde Disco.

1. Mientras Bajada de Datos esta abiertay conectada a un receptor, seleccione Cambio
de Fuente de Datos desde €l menu Archivo.

Bajada de Datos apaga el receptor y avisa alinear otro dispositivo.
2. Enciendael colector y comience el programa de bajada de datos.
3. Coloque alineados los puertos IR a5 cm, y haga click en OK (Figura 4.7).

Esdeterminante que el colector esté a5 cm del dispositivo infrarrojo parabajar losdatos. También, tenga
mucho cuidado de alinear horizontal y verticalmente el dispositivo infrarrojoy el puertoinfrarrojo del
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@ @

colector. Debido aqueel dispositivoy el puertoinfrarrojo del colector deben estar muy cerca el uno del otro, €l
alineamiento vertical y horizontal esmuy importante.

Approx. 5 cm.

10122

Figura 4.7. Configuracién para Transferir Archivos-D desde €l Colector HP-48

LaBajada de Datos cambia autométicamente a 2400 baudios ((inica velocidad que €
Colector acepta), se conectaal colector y muestrael tnico archivo en el panel del
Colector (denominado “Archivo-D").

4. Seleccione e Archivo-D y arrastrelo al panel del PC para copiar €l archivo en el
computador.

Siempretransfiera el Archivo-D al mismo directorio de los archivos de datos GPS crudos de un proyecto.

5. Al completar la operacion, se muestrael Archivo-D en el panel de PCy el colector
autométicamente se desconecta del computador.

Después de la Bajada de Datos, esbueno borrar el Archivo-D del Colector.

Finalizando el Proceso de Bajar los Datos

Cuando usted finalizd latransferenciadetodoslosarchivosdedatosdesdeel olosreceptores
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y desde €l o los colectores, salga de la Bajada de Datos de L ocus, seleccionando Salir en
€l mend Archivo.

Si ingres6 a Bajada de Datos desde €l Procesador Locus, verifique que el Libro de Trabgjo
liste todos los archivos que agregé a proyecto.

Anadiendo Datos Desde Un Disco

Los archivos de datos que estén en su disco duro pueden ser facilmente agregados a
proyecto.

Si losarchivos de datos es encuentran en unatarjeta, use Bajadade Datos para convertir los
archivos antes de importarlos al Procesador Locus. Si tiene la opcidn de remover latarjeta
PCMCIA del receptor parabajar losdatosdesde el PC, igual tiene que usar Bgjadade Datos
para convertir los archivos. Si solo copialos archivos desde latarjeta PCMCIA sin
convertirlos, € Procesador Locus no podra leerlos ni importarlos.

1. Seleccione Afadir datos desde disco del ment Proyecto. Se abre el cuadro de
didlogo Afiadir Archivos (Figura4.8).

Anade Archivos EHE
Buscar e Ia day38.273 j mal =

[=#] bO002A98. 273
bO00363E.273
b0014a58.273
b1112a58.273
b1112038.273

Mombre del archivo: I Abrir I
Archivos de tipo: IArchivos de Datos (B+.7:7%0]) j Cancelar |

Figura 4.8. Cuadro de Didlogo Afiadir Archivos

2. En Archivos detipo seleccione un tipo de archivo:

« Archivos de Datos Crudos—de formatos Ashtech y RINEX
« Archivos Crudos de Ashtech—Archivos Generados en el Receptor (B*.*)
» Archivos de Observacién RINEX—Archivos de formato RINEX Estandar
(**0)
e Todoslos archivos (*.*)
3. Navegue hacialos archivos de datos que usted desea afiadir al proyecto.
4. Seleccioney destaque todos | os archivos de datos que usted quiere afiadir al proyecto.

Cada nombre de archivo destacado aparece en el campo Nombre de Archivo.

>
=23
&
Q
o
>
=
Q
=
<
o
(%]
(=3
@
O
2
?

Afadiendo Archivos de Datos 35



3

5. Hagaclick en Abrir.
El Procesador Locus afiade los archivos al proyecto.

Laetiqueta Archivosen € Libro de Trabajo, muestra todos | os archivos de datos
seleccionados afiadidos al proyecto.

S6lo los Archivos-B son expuestosen e didlogo. Al elegir Abrir, también se car gan los archivos asociados D y
E.

Anadir Vectores Procesados

El Procesador de Locus proporcionala capacidad de afiadir a su proyecto vectores
previamente procesados (en los Archivos-O de Ashtech).

Estos archivos pueden haber sido creados por otros softwares de Ashtech o pueden haber
sido exportados por otro proyecto de Locus.

1. Seleccione Afiadir Vectores Procesados... desde € menu Proyecto. Se abre €l
dialogo Afiadir Vectores (Figura4.9):

Afiade Yectores H

Buscar en: Ia Ofile j gl

[Static: OgT_886b.223 Dgl_olb.223
08864l0b.223 Ogl_6866.223 DissB96c.223
0886anta 223 Ogl_alob.223 Dissalob.223
0886alb. 223 Ogl_anta 223 Dissay_c.223
] D antolib. 223 Dgl_ay_c.223

Day 886223 Dgl_jesh. 223

Mombre del archiva: I Abrir I
Archivos de tipo: IArchivos de Salida de Yector (077 j Cancelar |

Figura 4.9. Cuadro de Didlogo Afadir Vectores

2. Navegue hacia el directorio donde estén guardados los archivos de vectores. Locus
puede importar archivos-O binarios de Ashtech, que contienen informacion de
vectores.

3. Seleccione el vector procesado que usted desea afiadir a su proyecto y haga OK.

Use la etiqueta Vectores en la ventana Libro de Trabajo para verificar que los
vectores hayan sido afiadidos a proyecto.
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Sacando Datos De Un Proyecto

Unavez quelosdatos hayan sido afiadidos aun proyecto, usted podriadesear sacar archivos
especificos. Para sacar archivos de datos:

1. Cambiesealaetiqueta ArchivosenlaventanaLibro de Trabajo.
2. Seleccione e nombre de los archivos que desea borrar.
3. Presione Suprimir

-O-

€l botén derecho de su mouse y seleccione Eliminar.

Una vez que se elemine un archivo de datos, se debe afiadir el archivo de datos al projecto para usarlo
nuevamente.

Grabando € Intervaloy Aviso Cinematico

UselaBajadade Locus paraconfigurar el intervalo deregistro del receptor y paraencender
0 apagar €l aviso cinematico.
1. Verificar que laBajada de Locus esté conectada a un receptor.

2. Seleccionelos Parametros del Receptor en el meni Receptor. Se abre el cuadro
Configuracion del Receptor.

3. Bajada de Datos consulta por el intervalo de grabacion del receptor y lo despliega
(Figura4.10).

Configuracion de Receptor E3 |

|ntervalo de arabacion I 2 zegundoz

Axizo cinematico IEIFF VI
Cancelar |

Figura 4.10. Cuadro de Didlogo Configuracién del Receptor
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4. Ingrese el intervalo de registro en segundos; el rango de valores es 0.5—999.

El intervalo de grabacion es el intervalo de tiempo con el cual se graban los datos en
lamemoria
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Seleccione EN para activar €l aviso cinemético o seleccione AP para desactivar este
aviso.

Aviso cinemético es una marka en el archivo de datos que indica cuando los datos no
son suficientes para un post-proceso preciso.

Hagaclick en OK paraenviar los pardmetros al receptor y cierre el cuadro de didlogo
Configuracion del Receptor.
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Procesamiento de Datos

L os datos crudos grabados por un receptor L ocus deben ser procesados para determinar la
relacién diferencial entrelasestaci onesocupadasdurantelagrabaci én dedatos. El resultado
del procesamiento de datos crudos GPS, es un vector que define estarelacion. El cllculo
de estos vectores es el rol de este médul o de procesamiento de datos dentro del Procesador
de Locus.
El mddulo de procesamiento de datos es unaméaquina sofisticada, la cual autométicamente
analizalacalidad delos archivos de datos crudos y ajustalos parametros de procesamiento
para producir €l mejor vector posible, transfiriendo la mayoria de los esfuerzos de
procesamiento desde el usuario al software de procesamiento. En Locus, el procesamiento
real de susdatos estalimitado simplemente apresionar €l boton “ Procesar”, estando seguro
de que obtendrala mejor respuesta.
El procesamiento de los datos GPS se realiza en tres pasos basicos:

» Andisisde Datos de Pre-proceso

Se ingresan propiedades de estacion y ocupacion, tales como identificacién de
estacién, parametros de altura de antena e informacién de estacion de control.
e Procesamiento

Presionando un botén se llama ala maquina de procesamiento para producir vectores
GPS desde datos crudos.

» Andisisde Datos de Post-proceso

L os vectores GPS procesados se analizan usando las herramientas de andlisis
proporcionadas, para determinar la calidad de los datos procesados.

Este capitulo resume los pasos a seguir para €l procesamiento de sus datos GPS
crudos.
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Andlisis delos Datos de Pre-Proceso

El procesamiento de los vectores GPS depende de dos fuentes de datos, datos GPS crudos
grabados por el Receptor Locusy la ocupacién y estacion de datos especificos provistos
por el usuario. Al usar un Colector de Locus, gran parte de |os datos proporcionados por
el usuario pueden ser ingresados en el campo durante la grabacion de los datos. En este
caso, |os datos deberian ser verificados antes de procesar. Si no se usd un colector, estos
datos necesitaran ser ingresados manual mente.

Se puede realizar la verificacion y edicion de la ocupacion y estacién proporcionadas por
€l usuario, en mas de una ubicacion dentro del Procesador de Locus. Fundamental mente,
seusaralaHojade propiedades de Ocupacion paraestatarea. La Tabla 5.1 enlapagina43
resumelos datos proporcionados por el usuario que se pueden visualizar y editar desde cada
una de estas hojas. El resto de esta seccion muestra como utilizar las hojas de propiedad
para analizar | os datos de ocupacion y estacién proporcionados por €l usuario.

Antes de procesar sus datos, le sugerimos analizarlos. El pre-procesamiento de |los datos
le ayudaen la preparacion de datos para el procesamiento de lalineabase. Usted también
podraidentificar y corregir problemas comunes.

Para comenzar el andlisis de pre-procesamiento:
Para comenzar €l an-lisis de pre-proceso:
1. Si aunno lo hahecho, cargue todos los archivos de datos en su proyecto.

2. Veifique quelaventana Vista de Tiempoy laventana Libro de Trabajo con la
etiqueta Ocupaciones estEn abiertas (Figura5.1).

EnlaventanaVistade Tiempo, cadabandahorizontal decolor seasociaaun ID deestacion
diferente. Todas |as ocupaciones de una estaciUn est-n en e mismo color, p.g., cada
ocupacion de la estacion PARK esverde.

La etiqueta Ocupaciones lista las aturas de antena asociadas, horas deinicio y fin, y €l
nombre de archivo para cada ocupacion.

Note que la cantidad de datos disponibles para procesar un vector tiene efecto en la
incertidumbre del vector. Si son muy pocos los datos disponibles, los valores de
incertidumbre aumentar-n. Refierase a su manual para obtener una guia acercade la
cantidad de datos requeridos para obtener buenos resultados.
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Si usted car g6 los datos estaticos desde los receptores sin usar un colector manual, apar ece la identificacién de
estacion como ????y usted debe volver a nombrar cada ocupacion con la identificacion de estacion correcta.
Usted también necesitara ingresar las alturas de antena exactas. .

o2 Vista de Tiempo: 1 de 1 dias 23/09/98) SRS P][ e Vista de Mapa Nomal (Proyeccion No Conforme)
IZBJDSISE | 1538 16:48 122° 01" 0,00"w 122° 00 000" W 121° 63 000" W
Tz [ T T
bo0z DISC - Dlst ! ;
L MSSRR | Sisc
Dois EUC2 | gﬁu
=
=1
Q)
Ej
i
&
5
& Libro de Trabajo =10] x]

I ificacién de Estacidn | Inclinacién Ant. Radio Ant. | Desy. Yert. Ant. | Hora de Inicio | Hora de Término | Nombre del Archivo

1 0205 0,000 0,000 1925 168510 181700 B1112B98.265

2 |DISC 0,000 0,000 1925 16:51:50 18:16:00 BO002B 98.266

3 |EUCZ 0,000 0,000 1425 15:41:30 16:48:00 BO015438 266

4 | MISS 0,000 0,000 1425 17:06:20 18:06:10 BOO158 38.266

5 | 0205 0,000 0,000 1925 15:38:00 16:48:00 B1112438 266

6 | 77177 0,000 0,000 0,000 15.42:30 15:44:24 BO002438.265

7 |DIsC 0,000 0,000 1,925 16:44:24 15120 BO002432.268

<+ [+ [\ Archivash, Ocupaciones /Estaciones’y, Estaciones de Control) vectores ), Vectorss Repetidos 'y Cierre de Circuito s, Cortrol', Analisis de Ajuste'y Exacttud b | 4 |

Figura5.1. Vista Principal del Administrador de Proyecto

Filtrando Datos

Hay momentos durante el procesamiento y ajuste de datos, en |os cuales es beneficioso
aislar un segmento de datos para prestarle atencién individual. Esto se puedellevar acabo
con lafuncion Filtro del Procesador de Locus. Los datos pueden filtrarse basados en €l dia
en que fueron grabados. Por gemplo, si tres dias de datos crudos fueron importados en un
proyecto y usted solo deseatrabajar con los datos de un diade ellos, se puede filtrar los
otrosdosdias. Unavez queustedfiltralosdatos, todaslasacciones subsecuentes, incluyendo
€l procesamiento y el gjuste, son ejecutadas por |os datos sel eccionados en el didogo de
Filtro. Losdatos que han sido filtrados no son visiblesy no se puede tomar ningunaaccion
enellos.

Parafiltrar datos:
1. Seleccione Filtrar en el menl Editar.

2. Ené€l didlogo Filtrar (Figure 5.2), seleccione lafecha de los datos que desea
visuaizar.

Los dias de los datos que usted no ha seleccionado, quedan en €l proyecto, pero no
estan visibles.
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Filtro

Dias para Incluir: oK I
Cancelar |
Aypuda |

Figura 5.2. Didogo Filtrar

3. Hagaclick en OK paracerrar el didlogo Filtrar y filtre los datos de lafecha(s)
seleccionada(s).

Otraformadevisualizar selectivamentelos datos, estaenlaventanaVistade Tiempo. Esta

vista muestra un dia de datos a cualquier hora, pero facilmente puede cambiar aun dia

diferente haciendo click en €l cuadro delalistaubicadaal extremo izquierdo superior dela

ventanay seleccionando lafecha deseada. Noétese que esto solo afectalo que estavisible

en estavistay no afecta otras vistas 0 acciones que usted puede g ecutar en Locus.

Editando Datos

Si estuviera utilizando la unidad colectora de datos en terreno y ha confirmado que la
identificacion de estacion, el tiempo de ocupacion y las aturas de antena estan correctos,
entonces puede obviar |0s siguientes pasos para editar y proceder directamente al
“Procesamiento de Datos” en la pagina 58.

Al ver losdatosdurante el andlisis de pre-procesamiento, usted puede estimar que necesita
cambiar algunos valores. Por gemplo, si usted realiz6 una medicion estética sin usar un
colector manual, necesitaconfigurar lasidentificaciones deestaciones, lasalturasde antena
de cada ocupacion.

Visualizando Propiedades de Ocupacion

42

L os datos de ocupacion proporcionados consisten en laidentificacion de estacién de
ocupacion y los pardmetros de alturade antena. Como se estableci6 anteriormente, €l uso
del Colector manual durante la grabacion de los datos eliminarala necesidad de ingresar
estainformacion manualmente. La Unicatarea seria verificar que laidentificacion de la
estacion y los parametros de altura de antena fueron ingresados correctamente. Por otra

parte, si no se usd un Colector, estos datos necesitaran ser ingresados manual mente antes
de procesar.

Ocasionalmente, puede ser necesario gjustar lahorade comienzoy término delaocupacion.
Por gjemplo, durante la coleccion de datos de una medicion cinemética, un usuario puede
moverse de un lado a otro accidental mente mientras que los datos aln se estén grabando en
unaestacion determinada. Se necesitariamodificar lahorade término delaocupacion para
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no incluir lahora en que el receptor fue cambiado.

Usted puede ver las propiedades de cada ocupacion, haciendo doble click en la barrade —O?
hora de una ocupacion o seleccionando Propiedades en el ment del botén derecho del @
mouse de una ocupacion, en laventana Vista de Tiempo. En el cuadro de didogo %
Propiedades de Ocupacion, (Figure 5.3), usted puede cambiar laidentificaci6n de estacién Q
y los parametros de la antena. g
o
= = Q
Propiedades de Ocupacién - DISC é"
General I
Id Est: Maombre drchivo Datos: IBDDDZ"-\SB- 265

— Parametros de Antena

Alt. Inclinada: ID fil IEonfigural para esta ocupj

Fadin: ID ] IConfigurar para este archij

Desy. Vert.: I1 325 m IConfigurar pala esta ocu:j

—Horas de Ocupacion

Hara Inicio: Iﬁ : IH s |24 Hara Final: lﬁ :]E : |2D

Aceptar I Cancelar | LenliEar | Apuda |

Figura 5.3. Cuadro de Didogo Propiedades de Ocupacion

LaTabla5.1 describe los componentes de la hoja de Propiedades de Ocupacion.

Tabla 5.1. Hoja de Propiedades de Ocupacion

Parametro Descripcion

Identificacion de Estacion I dentificador alfanumérico de cuatro caracteres parael punto de medicion.
Cada punto de medicion debe tener unaidentificacion Unica de estacion.
Deotraforma, el procesador tendra problemas a determinar cud esla
estacién correspondiente (causando posiciones inexactas).

Nombre de Archivo de Datos Archivo binario de datos crudos (conocido como Archivo-B), generado
Crudos por €l receptor, que contiene lafase del portador, fase de codigoy la
posicién calculadadel receptor para cada época, acompafiado de banderas
gueindican la confianza de las mediciones. El nombre de este archivo
incluye el nimero de serie del receptor, laletradelasesion, el afioy el dia
del afio en calendario (BO01A94.131).
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Tabla 5.1. Hoja de Propiedades de Ocupacion (continuacion)

Parametro Descripcion
Parametros de Antena
e Alturalnclinada  Distancia desde el marcador de medicién hasta el extremo exterior de

laantena o, para receptores Locus, el aro adjunto ala antena. El
procesamiento usala aturainclinada de la antena para determinar la
ubicacion del marcador de medicion en el suelo. El Procesador de
Locus usalaalturainclinadade laantenay el radio paracalcular la
aturavertical real delaantena. Usted puede establecer la altura para:
esta ocupacion, este ar chivo, o este receptor.

* Radio « Distanciahorizontal desde el centro geométrico delaantenaal extremo
exterior. El Procesador de Locus usaladturainclinada delaantenay
el radio para calcular laaltura de la antena.

* Desv. V. « Si usted conoce la verdadera altura de la antena, puede ingresarla aqui.
Esto es Util cuando se usaunjalon de aturafija. Al cacular la
verdadera altura, asegurese de contar la desviacion central
correspondiente a 0.125 m creada por €l mismo Locus.

Tiempo de Ocupacion
» Horadelnicio » Lagrabacion de lahorade inicio en la ocupacion, puede ingresarse en
HoralLocal uHoraUTC. El Marco de Tiempo, se especificaen la
etiqueta M isceldneos de la hoja de propiedades Configuraciones del
Proyecto.

* Horade Findizacion « Lagrabacion de la hora de finalizacion en la ocupacion, puede
ingresarse en Hora Local u HoraUTC. El Marco de Tiempo, se
especifica en la etiqueta M iscelaneos en la hoja de propiedades de
Configuraciones del Proyecto.

Botones

« OK » Aceptalos pardmetrosy cierrael didlogo

» Cancelar * No aceptalos parametrosy cierra el didlogo
» Aplicar * Noseusa

* Ayuda  Despliegatemas de ayuda para este didlogo

Usted puede editar cualquiera de estos parametros, excepto Nombr e de Archivo de Datos
Crudos. Usted puede editar lahoradeinicioy detérmino de unaocupacién. Sin embargo,
hay una excepcion aesto; si lahoradeinicio o finalizacién de la ocupacién coincide con
d inicioy lafinalizacion de un archivo de datos, usted no podra editar esa hora. Debera
insertar una nuevaocupaciony luego editar lahora. (ver datos de Ajustes de Ocupacion en
este capitul o).

Visualizando Propiedades de la Estacién

El usuario proporciona laidentificacion de estacion, el nombre delaestaciony si estan
disponibles, las coordenadas de una estacién conocida. Si algunas estaciones ocupadas
durante la grabacién de los datos tienen coordenadas conocidas, estas debieran ser
ingresadas como estaciones de control para el procesamiento. Se recomienda que el
procesamiento comience con un minimo de una estacion. Esto se relaciona con las
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coordenadas para el procesamiento. El Procesador de Locus puede procesar datos crudos
sin estas coordenadas. En tal caso, €l Procesador de L ocus seleccionara una estacion para
usar como control parael procesamiento. Se usaran las coordenadas estimadas desde los
datos crudos para esta estacion. En algunos casos, esto puede introducir errores en los
vectores procesados en un monto aproximado de 2-4 ppm de longitud del vector. Si este
nivel de error es significativo para su medicion, se debe usar una estacién de control para
procesar |os datos.

El procesamiento de datos cinematicos necesita especial atencion cuando se preparan los

datos paraprocesar. Si lamedicidn cinematicaseinicid en unvector conocido, por gemplo
dosestacionesconocidas, |ascoordenadas paral asestaciones en cadaextremo deestevector
deben ser ingresadas como estaciones de control. Si lainicializacion serealizé usando la
Barrade Inicializacion Cinemética, laestaci 6n base debiera ser identificada como estacion
decontrol. Si estaestacion no tiene coordenadas conocidas, use las coordenadas cal culadas
por el Procesador de Locus.

Cada estacion tiene el cuadro de didlogo Propiedades de Estacidn con tres etiquetas que
le permiten ver y establecer datos de la estacion. Usted puede ver el cuadro de didlogo
Propiedades de Estacion correspondiente a cada una de | as estaci ones, haciendo doble
click en una estacion o haciendo click en las etiquetas Vista de Mapa o Estaciones, y

sel eccionando posteriormente Propiedades.

General

Laetiqueta General (Figure 5.4) muestra el nombre de estacion, laidentificacién de
estacion, el tipo de soluciony si es unaestacion de control o unaestacion fija. Usted puede
editar la |dentificacion de Estacion o el Nombre de la Estacién.
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Propiedades de la Estacidn - 0205 [x]
General I EDDrdEnadasl Ennlmll
Id E stacidr: [0209

Descriptor Est.: I

Tipo de SolucidnCrudo

Tipo de Contral

E stada Fijacion:

|J_ Punto de Inicializacion Cinematica usanda la Bana de Inic.

Aceptar I Cancelar | Aplican | Ayuda |

Figura 5.4. Cuadro de Didlogo Parametros de Ocupacion - General
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LaTabla 5.2 describe los componentes de este dialogo.

Tabla 5.2. Cuadro de Didlogo Propiedades de Estacion - Pardmetros de |a Etiqueta

Parametro

Descripcion

Identificacion de Estacion

Identificador alfanumérico de cuatro caracteres para un punto de medicion. Cada
punto de medicién debe tener unaidentificacion Gnicade estacién. Deotraforma,
el procesamiento tendré problemas al determinar a qué punto pertenecen ciertas
observaciones. Los cambios en el nombre de estacion modificarén el nombre de
cualquier ocupacion asociada.

Nombre de Estacion

Nombre alfanumérico de 20 caracteres o descripcion de laidentificacion de est-
acion para ayudarle aidentificarla.

Tipo de Solucién ¢ Crudo- posicion del punto inicial determinada por €l receptor.
* Procesado— a menos un vector, incluyendo esta estacion, ha sido procesado.
« Ajustado— la estacion ha sido gjustada, usando |os vectores procesados.
Tipo de Control Indicasi laestacion es una estacion de control para el proyecto.
Estado Fijo Indicas laposicion estavertical u horizontalmente fija

Este es un punto en el extremo
delabarrade Inicializacion
Cinemética.

Aviso que indica que esta estacion es la estacion movil inicializada en labarra de
Inicializacion Cinemética

Posicién

Laetiqueta Posicién (Figure 5.5) muestra las coordenadas de posicion y laincertidumbre
delaposicién para esta estacion. Paraver las coordenadas de estacion en un sistema
diferente de coordenadas, haga click en laflecha ubicadala derecha del campo Sistemay
seleccione un sistemade coordenadas en la lista que se expone.

46
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Tal como setrata en el capitulo 8, solo esta disponible el tipo de sistema seleccionado en la etiqueta Sistema de
Coordenadasy lostipos que aparecen bajo ella.

Propiedades de la Estacion - 0205 E

General Coordenadas | Eontroll

— Coordenada  Incertidumbre

Sistema:

Mivel de Conf. Em. Est.

Latitud lm IW m
Longitud Im IW i
Altura Elips: IW m IW m
Altura Ortométrica: IN"'ID m

Convergencia: H/D

Factor de Escala: IN.-"D—
Factor Elevacigr: |1.00000265

G eografico [
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Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 5.5. Cuadro de Didogo Propiedades de la Estacion - Etiqueta Posicion

LaTabla 5.3 describe los componentes de este didlogo.

Tabla 5.3. Cuadro de Didlogo Propiedades de la Estacion - Pardmetros de la Etiqueta
Posicion

Parametro Descripcion

Sistema Geodésico/Grilla/Grilla Local - La seleccion disponible depende del tipo de
sistema elegido en la etiqueta Sistema de Coordenadas de las configura-
ciones del proyecto.

Latitud/Este Latitud o este (x) del punto

Longitud/Norte Longitud o norte (y) del punto

Altura Elipsoidal Altura dlipsoidal del punto, si esté disponible.

Altura Ortométrica Altura Ortométrica del punto, si estadisponible.

Nivel de Confianza Este es el nivel de confianza de cada componente de la posicion estadistica

mente derivado.

Convergencia Si se usa un sistema de grilla, esto es el angulo que esta entre ladireccion
del norte delagrillay el meridiano, pasando por €l punto.
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Tabla 5.3. Cuadro de Dialogo Propiedades de |a Estacion - Pardmetros de |a Etiqueta Posicion
(continuacion)

Parametro Descripcion

Factor de Escala Si se usa un sistemade grilla, eso es €l factor que se usa para convertir las
distancias elipsoidales en distancias de grillas. Varia desde un punto a otro
en el area de proyeccion.

Factor de Elevacion El factor de elevacion es un gjuste de escala aplicado alas mediciones de
distancias, parareducir las distancias a superficies elipsoidales. Este esel
primer paso para convertir distancias medidas a distancias de grillas.
Después que la distancia medida se reduce a una distancia elipsoidal, nueva-
mente es graduada por el factor de escala para producir una distancia de
grillas.

Control

LaetiquetaControl (Figura5.6) seusaparaestabl ecer laestacion como un punto decontrol,
mantener la estacion fija e ingresar las coordenadas de la estacién de control.

Propiedades de la Estacion - 0205 E

Generall Coardenadas Controll

— Coordenada: — Incertidumbre

Sistema: |Geogréfico [ams) 'l Miwel de Conf.Em. Est.

Latitud |3?° 24' 45, 49042'N |u
Lonaitud |1 21* 53 53,7172 "/ |0 m
Altura Elips: I"I £,836 m IU

Albura Ortométrica: |0 m
— Tipo de Control — Estado Fijacidn

™ Contral Horizonkal | FiimHarzartal
] I= | Fijaertical

Aceptar I Cancelar | Splicar | Ayuda |

Figura 5.6. Cuadro de Didlogo de Propiedades de Estacion - Etiqueta
Control
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LaTabla 5.4 describe los componentes de este cuadro de did ogo.

Tabla 5.4. Cuadro de Didlogo Propiedades de Estacion - Parametros de la Etiqueta Control

Parametro Descripcion

Sistema Geodésico/Grilla/Grilla Local - La seleccién disponible depende
del tipo de sistema elegido en la etiqueta Sistema de Coordenadas
de las configuraciones del proyecto.

Latitud/Este Latitud o este (x) del punto

Longitud/Norte Longitud o norte (y) del punto

Altura Elipsoidal Alturadipsoidal del punto, si esta disponible

Altura Ortométrica Altura ortométrica del punto, si esté disponible.

Nivel de Confianza Este es el nivel de confianza estadisticamente derivado de cada
componente .

Tipo de Control Permite editar los controles verticales y horizontales. Si no se ha

marcado el cuadro, no se podra acceder a los campos Coor dena-
das, Incertidumbre o Estado Fijo .

 Horizontal « Hagaclick en el cuadro de seleccion para configurar la estacion
como estacion de control horizontal, luego ingrese las
coordenadas de control para esta estacion.

 Vertical « Hagaclick en este cuadro de visto bueno para configurar la
estacion como estacion de control vertical, luego ingrese las
coordenadas de control parala estacion.

Estado Fijo Chequee estos cuadros paraindicar que la posicion esté vertical u
horizontalmente fija.

Usando Estaciones en el Procesamiento

Incluir
Cuando usted procesa los datos, todas | as estaciones estan autométicamente incluidas.
Sacar

Para sacar una estacion del procesamiento, usted debe borrarla. Para borrar una estacion,
seleccione laestacion en laventana Vista de Mapay seleccione Eliminar en el mend del
botén derecho de su mouse, para sacar completamente |a estacion desde el archivo del
proyecto.

Al borrar una estacion, solo se borra el objeto del punto. Losdatos crudos asociados con la estacion
permanecen en € proyectoy laidentificacion de la estaciéon cambia a ????. para establecer nuevamentela
estacion, smplemente edite lasidentificaciones de la estacion de ocupacién en la antigua identificacion.
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Usando Ocupaciones en e Procesamiento

Incluir

Cuando usted procesalos datos, seincluyen todas las ocupaciones sin laidentificacion de
estacion de ??7?27.

Sacar

Usted podria necesitar sacar una ocupacion del procesamiento, porque sabe que la
ocupacion fue efectuada en un punto de medicién erréneo, los datos estaban malos o €l
receptor perdi6 € enlace con los satélites. El Locus no procesara |os vectores asociados
con una ocupacion excluida.

Para sacar una ocupacion, nombre nuevamente la identificacidn de estacion como ????.
Consulte “Editando la I dentificacion de Estacion” en la pagina 51.

Configurar una Estacion de Control

50

Al procesar datos crudos GPS grabados simultaneamente dentro deunared, lascoordenadas
de uno o més puntos deberian mantenerse fijas. Normal mente, éstas son coordenadas
conocidas para uno de los puntos. Estas coordenadas se conocen como coordenadas de
control y laestacién se conoce como estacion de control. Usted debieraelegir sempre una
estacion con coordenadas conocidas como su estacion de control. Si usted no se preocupa
de la estacion de control, Locus autométicamente elige una estacion y la configura como
estacion de control.

Para establecer una estacion de control:
1. Hagaclick en laetiqueta Estaciones de Control delaventanaLibro de Trabajo.
Puede que alin no haya ninguna estacién de control en esta etiqueta.

2. Hagaclick enlaflechaque esta a lado derecho del cuadro Identificacion de
Estacion y seleccione una estacién de control.

3. Ingreselas coordenadas Este/Latitud, Norte/Longitud y Altura Ortométrical
Elipsoidal conocidas parala estacion de control, a menos que usted desee usar las
coordenadas de |os datos crudos (posicion NAV ).

L ocus autométicamente establece la estacion como estacién de control vertical y
horizontal fija.

4. S usted desea que el punto se mantengafijo en direccion vertical u horizontal, pero
no en ambas direcciones, hagaclick en laflechadel campo Fijoy seleccione €l tipo
de determinacion de posicién para el punto.

5. A menos que sea conocido, establezcaen cero (0) €l Error Estandar de cadavalor.

6. Unavez que una estacién de control se establece parael procesamiento, el simbolo
para esa estacion en laventana Vista de M apa se convierte en un circulo con un
tridangulo en su interior.
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Editando la | dentificacion de Estacion

Puede haber veces en que usted quiera cambiar laidentificacion de estacién—por gjemplo,
cuando usted quiere extraer ocupaciones que seran procesadas. Nombre nuevamente una
estacion de ????, o modifique unaidentificacion de estacion incorrecta.

Usted puede editar unaidentificacion de estacion, de diferentes maneras:

» Hagaclick en la etiqueta Estaciones en laventana Libro de Trabajo y haga
doble click (o presione el boton derecho de su mouse) en laidentificacion de
estacion y modifique el nombre.

» Hagadoble click (o hagaclick en el botén derecho de su mouse) en labarrade
ocupacion de unaestacion en laventana Vista de Tiempo paraabrir el cuadro de
dialogo Par ametros de Ocupacién y haga doble click (o haga click en €l botén
derecho de su mouse) en laidentificacion de la estacion y modifique el nombre.

» Hagadobleclick (o hagaclick en el botén derecho de su mouse) en la estacion, dentro
delaventana Vista de M apa para abrir la ventana Propiedades de Estacion y haga
doble click (o0 hagaclick en el boton derecho de su mouse) en laidentificacion dela
estacion y modifique el nombre.

Cambiar laidentificacion delaestacién enlahojaPropiedades de Estacion tieneun efecto
levemente diferente que modificarla en la hoja Propiedades de Ocupacion. En lahoja
Propiedades de Estacion, un cambio en laidentificacion de la estacién cambiatodas las
ocupaciones que contienen estaidentificacion por el nuevo valor. EnlahojaPropiedades
de Ocupacién, un cambio en laidentificacion de la estacion sélo af ecta esa ocupacion en
particular.
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Estacion de Inicializacion Cinematica

Cuando seinicializaunamedicion cineméati causando labarrade Inicializacion Cinemética,
el Procesador de Locus debe ser advertido de cual estacidn es la estacién de inicializacion
movil al extremo delabarra. Lagrabacion de datos cinematicos se debe realizar usando
solamente un Colector manual de Locus. Durante la grabacion, el colector identificarala
estacion deinicializacion movil. Esto dara como resultado |aidentificacion automética de
la estacién en el Procesador de Locus, por gjemplo, se pondra este aviso. Si se cambiala
identificacion de la estacion de inicializacion mévil, la nueva identificacién de estacion
necesitard ser identificada como la estacion de inicializacién movil al poner este aviso.

Editando Par ametros de Antena

L os parametros no validos de laantena, son la causa mayor de errores durante €l
procesamiento, incluyendo (pero no limitados a): transposicion de nimeros a escribir la
alturadel instrumento incorrectamente u ocupando €l punto incorrecto.

Si los datos incorrectos (0 ninglin dato) fueron ingresados en los archivos de datos, el
Procesador de Locus da la oportunidad de modificar estas mediciones para asegurar un
procesamiento valido y confiable de los datos.

Procesamiento de Datos 51



Para determinar si los parametros de antena fueron ingresados err éneamente por medio del Colector, revise
@ las Notas de Terreno que debieran haber sido registradas durante la(s) medicién(es).

Para verificar los parémetros de antena:

1. Hagadoble click en labarra de ocupacion en laventana Vista de Tiempo para abrir
€l cuadro de didlogo Par ametros de Ocupacion.

2. Sifaltan los Parametros de Antena o son incorrectos, ingrese los parametros de
antena correctos e indique si €l valor se debe usar solamente parala ocupacion
seleccionada, paratodas las ocupaciones del archivo o paratodas |as ocupaciones del
receptor.

Usted también puede editar los parametros de antena al hacer click en la etiqueta Ocupacion de la ventana
Libro de Trabajo.

Acomodando Datos de Ocupacion

Para cambiar lahoradeinicio o de término de una ocupaci 6n que coincide con lahorade
inicioy término de un archivo de datos, se debe usar lacaracteristicaAjustar Datos. Ajustar
Datos le permite insertar una ocupacion a principioy a fina del archivo de datos. Esta
ocupacion llenardel espacio quesedejo a editar lahoradeinicio o término delaocupacion
gue ocupo previamente este periodo de tiempo. Veamos un gemplo. Suponga que usted
tiene una ocupacion a final de un archivo de datos que termina a las 08:10:00. Debido a
gue esta ocupacion continta hasta el final del archivo de datos, usted no podra editar la
horafinal a menos que inserte una ocupacion que llene su lugar. Al usar la caracteristica
Ajustar Datos, se puede insertar una ocupacion a final del archivo que comienzaalas
08:10:00 y terminaalas 08:15:00. A esta ocupacion muy probablemente se le daria una
identificacion de estacion de 7272,
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Antes

Ajustar Antes nombra nuevamente la primera parte de una ocupacion.

1. Hagaclick con el boton derecho de su mouse en una ocupacion de laventana Vista
de Tiempo y seleccione Acomodar Antes.

El cuadro de didlogo Propiedades de Ocupacion se abre con ???? parala

I dentificacion de Estacion sin valores paralos pardametros | nclinacion, Radio, ni
Desviacién Vertical (Figure 5.7). El Tiempo de Ocupacion serala. horadeinicio de
la ocupacién que usted selecciond. El nombre del archivo de datos crudos aln es el
mismo.
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Propiedades de Ocupacion - 77?2

General |

Id Est.: Im 'I Mombre Archivo Datos: |B1112A98- 26E

— Pardmetros de Antena

Al Inclinada; ID m IConfigurar para esta ocupj

Fiadio: ID m IConfigurar para este archij

Desw. Vert.: ID m IConfigurar para esta ocu;j

—Horas de Ocupacion

Hora Inicio: Iﬁ : Iﬁ 1|0 Huora Final: Iﬁ :]ﬁ :ID

Aceptar I Cancelar I ApliEar | Ayuda |

Figura 5.7. Ocupacion-Acomodar Antes (1)

Notese que lahoradeinicio paralaFechay Hora de Ocupacion aparece en color gris.
Esto significa que usted estainsertando una ocupacion al inicio de un archivo de datos
y por lo tanto, no puede cambiar la hora antes del inicio del archivo.

2. Ingrese una hora de término diferente para la ocupacion (en este caso, nosotros
elegimos 17:45:30) y haga click en Ok para guardar los cambios.
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3. LaventanaVista de Tiempo ahora despliegala ocupacién que fue previamente la
identificacion de estacion 0005 con ???? y reemplazé €l color.

&% Vista de Tiempo: 1 de 1 dias [23/09/98)

I23.-"EIEL"98 vi 15:38 16:08 1E:48

1112
0o02
005

Figura 5.8. Vista de Mapa con Estacion ???? actualizada

4. Al hacer doble click en labarra ????, Locus despliega el cuadro de didogo
Propiedades de Ocupacion con los datos actualizados.

Propiedades de Dcupacion - ?277? E3

General |

Id Est.: Im vl

Mambre Archivo D atos:

IB'I 112498 266

— Parametros de Antena

ID m IEonfigurar para esta ocupj

Al Inclinada:
Fadio: ID m IConfigurar para este archij
Desy. Wert: ID m IConfigurar para esta ocu;j

—Horas de Doupacion

Haora Inicia; lﬁ : Iﬁ |0

Hara Final: lﬁ :]S_ : ID

Aceptar I

Cancelar | Lplizar Ayuda

Figura 5.9. Ocupacion

Noétese quelaHorade Comienzo de laOcupacion y laHorade Término corresponden
al momento en que la ocupacién comenzd y la hora que usted ingreso para finalizar,
respectivamente. Con laidentificacidn de estacion ????, Locus no usarala

Ocupacién durante el procesamiento.

Procesador L ocus Guia de Usuario



Para cambiar la | dentificacion de Estacién a 0005 nuevamente, hagaclick en el boton
del cuadro de seleccion de Identificacion de Estacion y seleccione 0005. Unavez que
haya hecho click en OK, Locus actualizarala ventana Vista de Tiempo.

Después
1. Hagaclick con el botén derecho de su mouse en una ocupacién de laventana Vista de
Tiempo y seleccione Acomodar Después.

El cuadro de did ogo Propiedades de Ocupacion se abre con ???? como

I dentificacion de Estacién. No habra valores paralos parametros I nclinacion, Radio
y Desviacion Vertical. El Tiempo de Ocupacion seralahora de término de la
ocupacioén que usted ha seleccionado. El nombre del archivo de datos crudos es alin
el mismo.

Propiedades de Ocupacion - 7777 E

General |

IdEst: Im 'l Mombre Archivo Datos: IB'I 112438, 288

-~ Parametros de Antena

Al Inclinada: ID ] IEonfigurar para esta OCup 'l

Fiadio: IU m IEonfigurar para este archij

Desv. Vert.: IU m IEonfigurar para esta ocu;j

—Horaz de Ocupacion

Hora Inicio: lﬁ : IE |0 Hora Final: lﬁ :]E :ID

Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 5.10. Ocupacién-Acomodar Después (1)

2. Ingrese una horade inicio diferente para la ocupacion (en este caso elegimos
17:40:00) y haga click en Ok para guardar los cambios.
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3. LaventanaVista de Tiempo ahora despliega la ocupacién que previamente erala
identificacion de estacion 0005 con ???? y reemplazé €l color.

ista de Tiempo: 1 de 1 dias [23/09/98)

IEBEDSJSS 'i 15:38

1112
000z
oons

Figura 5.11. Vista de Mapa con Estacién ???? actualizada

4. Al hacer doble click en labarra ????, Locus actualiza el cuadro de didogo

Propiedades de Ocupacion.
Propiedades de Ocupacion - 7777 E
General |
IdEst: Im 'l Mombre Archivo Datos: IB'I 112438, 288

-~ Parametros de Antena

ID m IEonfigurar para esta ocup 'l

IEonfigurar para este archij

Al Inclinada:
Radio: IU
Desv. Vert.: ID

IEonfigurar para esta ocu;j

—Horaz de Ocupacion

Hora Inicio: lﬁ : IS_ |0

Hora Final: lﬁ :]E : ID

Aceptar I

Cancelar | Aplicar Apuda

Figura 5.12. Ocupacién

Notese que laHora de Inicio de Ocupacion y laHora de Término corresponde alas
horas que usted ingresd para comenzar y terminar. Con laidentificacion de estacion
????, Locus no usard la Ocupacion durante el procesamiento.

Para cambiar |aidentificacion de estacion a 0005 nuevamente, hagaclick en el botén
del cuadro de seleccion de identificacion de estacion. Unavez que usted haya hecho
click en OK, Locus actualizara la ventana Vista de Tiempo.
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Procesando Datos

Procesar datos es simple. Unavez que usted selecciona Procesar Todo o Procesar Datos
No Procesados, € programa comienzaa procesar y continla hasta terminar, mientras
actualizalas ventanas Vista de Tiempo, Vistade Mapay Libro de Trabajo con
informacion de datos procesados. El Procesamiento involucra los siguientes pasos:

1. Antesdecomenzar €l procesamiento real, Locus efectiaunarevision paraver s usted
selecciond una estacion de control. Si no lo ha hecho, Locus despliega un mensagje
similar al siguiente:

ADVERTENCI A - Fal ta Estaci 6n: No hay estaci 6n fija sel ecci onada para el procesam ento.
Est aci 6n 0005 ha sido el egi da por defecto. Continuta?

2. Si usted desea seleccionar su propia estacion, hagaclick en No y contintie con el paso
4.

3. Silaestacién especificada es aceptable, haga click en Si'y Locus procesara los datos
usando la estacion especificada.

4. Hagaclick en laetiqueta Estaciones de Control en laventana Libro de Trabajo.

5. Hagaclick en el campo I dentificacion de Estacion para seleccionar una estacion
como estacién de control.

6. Seleccione Procesar Todo o Procesar Datos No Procesados en € ment de
seleccion Iniciar. Locus comienza aprocesar |os datos crudos GPS.

Procesar Todo

Paraprocesar todos | os datos dentro del proyecto, seleccione Procesando Todo en €l menu
de seleccion Iniciar.

Si algunos vectores ya existen, el usuario recibe la advertencia que serén reemplazados. Desde la advertencia,
el usuario puede cancelar la operacion o proceder.

Procesar Datos No Procesados

Para procesar solamente |os datos que no han sido procesados o cambiados previamente,
seleccioneNo procesadosen el mentdeseleccion I niciar ohagaclick enel boton Procesar
Nuevos.

Andlisis de Datos de Post-proceso

El producto primario de proceso de datos crudos GPS entre dos estaciones es un vector que
define larelacién entre estas estaciones. Un subproducto de un vector procesado son las
coordenadas de estacion. Al procesar un vector, las coordenadas de una estacién siempre
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semantienenfijas. Lascoordenadas se determinan para una estacion desconocidadesde €l
vector procesado. Antesdel gjuste, las coordenadas de estaci On derivan exclusivamente de
los vectores procesados paraella. Para estaciones con vectores mulltiples, las coordenadas
gue se presentan derivaran del Ultimo vector procesado. El Ajuste de los datos dard como
resultado coordenadas de estacién més precisasy confiables.

El Procesador de Locus |e entregalosindicadores paraayudarle adeterminar la calidad de
los vectores procesados y las coordenadas de estacion calculadas. Los indicadores de
calidad para coordenadas cal culadas de estacion, incluyen una bandera QA de proceso e
incertidumbres del vector. Losindicadores de calidad para coordenadas de estacién, son
incertidumbres de posicién de la estacion y un aviso de estado de posicion.

Las incertidumbres del vector le proporcionan una estimacion de la calidad del vector
procesado. La experienciale ayudard adeterminar qué nivel de incertidumbres se puede
esperar de longitudes variables del vector. En general, las incertidumbres debieran ser
similares alas especificaciones de precision de lamedicién del SistemalLocus. También,
los vectores de longitudes similares tienen val ores de incertidumbre similares.

El aviso QA de procesamiento, examinalamagnitud de lasincertidumbres del vector para
determinar lacalidad del vector procesado. Lamagnitud de las incertidumbres del vector
se comparaal valor del valor de corte. Si lasincertidumbres son mayores que el valor de
corte, las pruebas QA de procesamiento fallan y el vector es sefialado con unabandera. El
valor decorte hasido sel eccionado en basealaprecision esperadaparal osvectoresgrabados
y procesados en el Sistema L ocus. Esimportante recordar que un vector sefialado con una
bandera no indica concluyentemente que € vector estdmalo. El test QA esté disefiado
simplemente paraadvertir sobrelos problemas potenciales con unvector. Si sevaarealizar
un gjuste, incluyalos vectores sefialados con unabandera. Las herramientas de andlisisen
€l gjuste dardn masarmas paradeterminar si €l vector esrealmente problematico. Si esasi,
puede eliminarse.

Lasincertidumbres de la estacion proporcionan una estimacion delacalidad delaposicion
calculada de laestacion. Estasincertidumbres derivan directamente de las incertidumbres
del vector paraestaestacion. Si existen vectores multiples para esta estacion, ésta adoptara
las incertidumbres del Ultimo vector procesado. Realizar un gjuste de los datos mejorara

las coordenadas 'y las incertidumbres de la estacion.

Labandera de estado de posicion da unaindicacién de laforma en que se han derivado las
coordenadas paralaestacién. Las configuraciones de la bandera son Crudos, Procesados
y Ajustados. Cada unarepresenta un nivel diferente de confianzay precision, siendo la
configuracién Crudos, lamenos confiable y menos precisay Ajustados, laméas confiable.
Losindicadores de calidad anteriormente mencionados, se presentan en diferentes maneras
dentro del Procesador de L ocus, dependiendo de qué vista se esta usando para el andlisis.
El resto de esta seccién, muestracomo analizar estosindicadoresen formagraficay tabular.

Resena Gr afica

Unavez que Locus ha procesado los datos crudos GPS, la ventana Vista de Mapa cambia
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desde Normal a Proceso. La Figure 5.13 muestra los componentes de esta ventana.

‘e Vista de Mapa de Proceso [Proyeccién No Conforme) M= E3
|_ 1220 01" 0.00"w 1227 00 0.00"w 121755 0.00"w
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3724 000" H

Figura 5.13. Vista de Mapa - Proceso
LaFigure 5.14 es una vista un poco diferente de los mismos datos, pero no procesados.

‘e Vista de Mapa Nomal [Proyeccién No Conforme]
122°01' 0,00"w 122 00° 0,00 w

Eﬁ%&sc

121769 0,00 W
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' ' . '
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' ' L '
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Figura 5.14. Vista de Mapa - Datos No Procesados

En laFigure 5.14, las estaciones de | os datos crudos, han sido procesadas y se despliega
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informacién visua variada.

e Control Horizontal—cada estacién que tiene control horizontal, aparece con un
tridngulo.

e Control Vertical—cada vector que tienen control vertical, aparece con un circulo

e Control Horizontal y Vertical—laestacion ASH aparece con un tridngulo 'y un
circulo, indicando control vertical y horizontal

* Nuevas Estaciones—las nuevas estaciones aparecen en cuadrados azules

» RegionesdeError—representacion gréafica de lasincertidumbres horizontales de
los vectores.

e BarradeError Vertical—representacion gréfica de las incertidumbres
verticales de los vectores.

» Vectores—Linea sblida trazada, que muestra cada vector procesado. Si el vector
paso laprueba QA, lalineaserade color verde. Si el vector fall6, el vector serade
color rojo.

Si Locusencontraraerroresdurante el procesamiento, laventanaVista de M apa desplegara
estos errores.

Revision del Libro de Trabajo

Para hacer unarevisién de los datos en laventana Libro de Trabaj o:
Vectores

1

2.
3.
4

Haga click en la etiqueta Vectores en laventana Libro de Trabajo.
Vealacolumna QA para cada vector.
Si cada vector procesado aprueba el valor de corte de QA, el campo esta en blanco.

Si cada vector no pasa el valor de corte de QA, lapalabra“Fall6” aparece en €
campo.

Delta ENH siempre son valorestopocéntricos locales, ain cuando estd operando un sistemadegrillaodegrilla

local.
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Estaciones

1. Hagaclick enlaetiqueta Estaciones en laventanaLibro de Trabajo.

2. Vealacolumna Estado para cada estacion.

3. Si Locus pudiera procesar algun vector para una estacion, la palabra “Procesado”
apareceraen el campo.

4. Si Locus no pudiera procesar algiin vector para una estacion, la palabra“Crudo”
aparecera en € campo.

Ventana de Mensaje
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5. Si @ procesamiento se realizo con éxito, se despliegan |os siguientes mensgjes:
Conenzé Procesani ento.
Resuren de Procesani ent o:
Namero de vectores procesados: 9 de 9.
Considere con anticipacion, que €l nimero de vectores esigual al nimero que usted
espera procesar. En el ejemplo anterior, si solo 7 de 9 vectores fueron procesados,
usted sabra que hay un problema.
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La maquina de procesamiento ha hecho lo mejor posible al interpretar los datos, pero si tiene problemas,
intente ajustar losdatosy si € problema persiste, probablemente es necesario observar nuevamente el vector.

Conclusion

Unavez que usted harealizado €l:

« andlisis de pre-procesamiento

e procesamiento

e andlisis de post-procesamiento
y esta satisfecho porque los datos procesados no tienen errores perceptibles, usted puede
gjustar los datos.
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Ajuste

Ajustar sus observaciones de medicion, es unade |l as tareas méas importantes para asegurar
resultadosconfiables. Serealizaun gjustedelared parallevar acabo dosresultados- probar
los errores en las observaciones (vectores entre puntos, en nuestro caso) y calcular
coordenadas final es para nuestros puntos de medicién, los cuales son compatibles con los
puntos de control existentes que usted uso.

El gjuste toma lugar después que usted ha procesado |os datos crudos y esta satisfecho de
gueno hay erroresen losresultados del proceso. Normalmente, hay dos etapasen el gjuste.
Laprimera, € agjuste minimo restringido, se usapara detectar problemas en las
observaciones y coordenadas de control. Usted puede necesitar repetir esta etapa varias
veces, usando un ndmero de herramientas diferentes pararevisar los errores. Unavez que
usted tenga la confianza que no queda ningtn error, puede proceder ala segunda etapa, €l
gjuste con restricciones. Esto es donde usted mantiene fijos todos | os puntos de control y
realiza un regjuste para obtener posiciones de estacion y precisiones. Las precisiones
relativas final es se comparan con |a especificacion de precision en la etiqueta Miscel aneos
del cuadro de didogo Configuraciones del Proyecto.

Este capitulolellevapaso apaso, por €l procedimiento de gjuste y destacalas herramientas
gue deberiausar y cudndo. Y aque estaorientado aunatarea, no abordalateoriade ajustes
en profundidad, por consiguiente, serecomiendaleer el Apéndice Andlisisde Post-Ajuste.
Usted encontrara Util revisar este apéndice antes de realizar un gjuste real.

Tareas

Ajuste Minimo Restringido

Laprimeraetapaestablecidadel gjustedesusdatos, esrealizar un gjuste minimo restringido;
el producto final de esta etapa, sera un ajuste libre de errores.
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1. Con un proyecto abierto que contenga un set de datos procesados, haga click en la
etiqueta Analisisde Ajuste.

2. Notese que todos los campos estan en blanco. No hay datos disponibles hasta que
usted realice un gjuste en el set de datos.

Usted puede optar por mantener una estacion fija en este punto. Sin embargo, si usted no lo hace, € software
automaticamente usar & la estacién con laincertidumbre masbaja. Esimportante que usted mantenga sélo una
estacion fija.

3. Presione F7 pararealizar un ajuste o hagaclick en € boton de gjuste de la barrade
herramientas.

Usted vera un cuadro de didlogo de progreso amedida que €l ajuste progresa; puede
cancelar el gjuste en cualquier momento. Mensgjes relevantes se despliegan en la
ventana de mensgje del Libro de Trabgjo.

4. Unavez que el Procesador de Locus harealizado un gjuste en el set de datos, los
datos se despliegan en la etiqueta Andlisis de Ajustey en |la etiqueta Exactitud Rel.
dela Red.

LaTabla6.1 representala etiqueta Andlisis de Ajuste.

Tabla 6.1. Descripcion de la Etiqueta Andlisis de Ajuste

Componente Descripcion

Desde—A Identificador de vector. El formato es xxxx —yyyy, donde xxxx e yyyy son
Identificaciones de Estaciones.

Observado Mes, diay horadel vector.

Test Tau Despliega FALLO si algtin componente residual del vector no pasael Test
Tau (consulte el Apéndice C, Andlisisde Post-Ajust€), delo contrario,
aparece en blanco.

Delta X/Delta Este Componente del vector en direccion x o este.
Res. X Residuo del componente del vector ajustado.
DeltaY/DeltaNorte Componente del vector en direcciény o norte.
Res. Y Residuo del componente del vector ajustado.

DeltaZ/Delta Elevacion | Componente del vector en direccion z o vertical.

Res. Z Residuo del componente del vector gjustado.

Longitud Distanciatridimensional espacial del vector en el sistema de unidad lineal
seleccionado en la Configuracion del Proyecto.

Res. Radial Residuo radial del vector ajustado.

5. El primer test que realiza el Procesador de Locus, es el test de Conectividad delared.
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Este test asegura que lared no contenga subredes que no estan conectadas. Consulte
el Apéndice C, Analisisde Post-Ajuste paramayor informacion. Usted veraun texto
similar ala siguiente ventana de mensaje:

Test de conectividad de red: pasé

Nimero de estaci ones: 6

Ninero de vectores: 9
Si estetest falla, hay en realidad, dos 0 mas redes de trabajo no conectadas en €l
proyecto. Usted debe observar més vectores para conectarlos alas redes de trabajo,

excluir los vectores de todas | as redes, excepto unade ellas o crear un proyecto nuevo
para cadared.

Luego el Procesador de Locus, realiza un test Chi-cuadrado.

Paramayor informacion sobre el test Chi-cuadrado, consulte el Apéndice C, Andlisis
de Post-Ajuste. Usted vera el siguiente texto en la ventana de mensgje;

Test Chi-cuadrado: paso

Limte inferior: 4.403788

Limte superior: 23.336664

Chi - cuadr ado: 22. 083307

@ Lasmedicionesreales pueden diferir de sus archivos de datos.

Ajuste

Si el test chi-cuadrado falla, usted debierarevisar el valor de lavarianza del peso
unitario, el cual aparece en la Ventana de Mensaje, después del test chi-cuadrado. Si
¢l valor es mucho menor que uno, usted puede requerir re-escalar el vector de
incertidumbres mediante el incremento del Factor de escala deerror del vector
procesado en la etiqueta Miscelaneos del cuadro de didogo Configuraciones del
Proyecto. Si es mucho mayor que uno, revise si algunos de los residuos son méas
grande que otrosy si estan sefialados con una bandera indicando que fall6 en el Test
Tau. Si esasi, es posible que sus datos contengan grandes errores. Si no, nuevamente,
usted necesitaria poner en escala las incertidumbres del vector. Paralas razones que
hay detrés de esto, favor consulte el Apéndice C, Andlisisde Post-Ajuste.

Si cada vector aprueba el test Chi-cuadrado, el Procesador de Locus entonces realiza
un Test Taul.

Un Test Tau se realiza con | os residuos de cada vector como un test para detectar
errores. Los resultados del Test Tau para cada vector, son desplegados en |a etiqueta
Andlisisde Ajuste delaventana Libro de Trabajo. S6lo seindicaran aquellos
vectores que reprobaron el test. Para mayores detalles del trasfondo del Test Tau,
consulte e Apéndice C, Analisis de Post-Ajuste.

Esimportante notar que probablemente esté bien ignorar losresultados del test ain s
algunos vectores son sefialados con una bandera indicando que reprobaron e Test
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Tauy si losresiduos de los vectores no son significativamente mas grandes que los
otros vectores.

Otros tests (tiles para detectar errores, especia mente en redes més grandes son los
tests Vector Repetido y Cierre de Circuito. Ambos se pueden usar paraidentificar
vectores con problemas - usted puede excluirlos para gjustes posteriores. El
Apéndice C, Andlisis de Post-Ajuste describe estos tests en detalle.

Si no hay residuos sefial ados con una bandera, deberiatener un guste libre de errores.

Unavez que el Procesador de Locus determina que harealizado un gjuste libre de
errores, efectlia unarevision paradeterminar si cada par de puntos cumple la
especificacion de exactitud relativa (conocida como Test QA de un Par de
Estaciones). La exactitud relativa més baja, esla exactitud obtenida de la medicion,
mientras que las incertidumbres presentan la exactitud estimada de puntos gjustados.

Si algunos vectores fallan en el test QA, usted debierainvestigar para determinar por
qué ocurre esto antes de proceder ala proxima etapa de gjuste. Por favor, consulte el
Apéndice C, Anadlisis de Post-Ajuste para mayores detalles.

Si usted ha seleccionado varios puntos de control (recuerde que usted debiera
mantener no més de uno fijo en esta etapa), el Procesador de Locus realizara
autométicamente un andlisis de control. Paraver los resultados, hagaclick enla
etiqueta Control en laventanaLibro de Trabajo.

Este test proporciona una indicacion de como concuerda su medicién con el control
establecido que usted haingresado. Si las uniones en uno de los puntos de control
fallan, y son significativamente mayores que las uniones de otros puntos de control,
entonces hay una buena razén para sospechar que ese punto de control puede tener
un error. No se debiera usar este punto de control en el gjuste con restricciones.

Unavez que usted ha completado el agjuste minimo restringido y se ha asegurado de
que su red estalibre de errores, usted puede mantener fijos todos |os puntos de control
disponiblesy gecutar un gjuste con restrincciones para derivar posiciones finales de
estacion y exactitud de lared.

Ajuste con Restricciones

66

El propdsito deestaetapafinal, es gjustar su red manteniendo todas sus estacionesde control
para obtener posiciones finales que son compatibles con el control establecido. Parahacer
esto:

1
2.

Vaya alaetiqueta Estaciones de Control de laventanaLibro detrabajo.
Cambie el estado fijo de cada punto apropiadamente.

Usted puede tener puntos que son sélo de control horizontal, puntos que son sélo de
control vertical y puntos que son de control horizontal y vertical.

Hagaclick en F7 pararealizar el gjuste nuevamente. Debieraver un texto similar al
siguiente en la ventana de mensaje:
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Ti po de Ajuste: Restringi do

Est aci ones de Control Restricci ones
0002 Latitud Longitud El evaci 6n
ASH Latitud Longitud El evaci 6n

4. En estaetapa, usted puede examinar la etiqueta Exactitud Rel. delared dela
ventana Libro de Trabajo.

Esto proporcionaralos valores de exactitud relativa de todos los pares de estaciones.
Laexactitud relativa de su medicién es la exactitud relativamasbagjaenlared. La
Tabla 6.2 describe esta etiqueta.

@ La exactitud puede bajar su especificacion si ha mantenido fijo un punto de control malo .

Tabla 6.2. Etiqueta Exactitud Relativadelared

Componente Descripcion
Par de Estaciones Identificador del vector. El formato es xxxx —yyyy, donde xxxx e yyyy son
I dentificaciones de Estaciones.
QA Despliegalapalabra FALLO s laexactitud relativa horizontal o vertical
exceden las especificaciones de lared.
Error Relativo Horizontal Error relativo horizontal del vector.
Error Relativo Vertical Error relativo vertical del vector.

Exactitud Relativa Horizontal | Precision cal culada usando el error relativo horizontal y lalongitud del vec-
tor.

Exactitud Relativa Vertical Precision calculada usando la estimacion del error vertical y lalongitud del
vector.

Distancia Distancia espacial tridimensional del vector en la sistema de unidad lineal
seleccionado en Configuracion del Proyecto.

5. Cualquier par de estaciones que falle en la especificacion de exactitud sera sefialada
con una bandera con la palabra FALLO en la columna QA.

L os vectores cortos pueden ser sefial ados con banderas, como errores que se producen
porqgue la parte constante de |a especificacidn de exactitud tiene gran influencia sobre
distancias cortas.

6. S usted miralaventanaVista del Mapa, notara que el despliegue ha cambiado para
mostrar |as exactitudes relativas entre | os pares de estaci ones como regionesde error.
Esta es una buena herramienta gréfica para determinar rapidamente si hay problemas
obvios en su red.

7. S seaprueba este test, usted tiene un gjuste con restricciones.
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Las incertidumbres presentan la exactitud estimada de los puntos de gjuste. La
exactitud relativa més baja dicta la exactitud relativa de lamedicién. Laexactitud
relativa sera menor que ladel gjuste minimo restringido debido alas restricciones
afadidas. Laexactitud relativa puede bajar la especificacion de exactitud s se
mantienen fijos |os puntos de control con problemas.
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Mucho menos que 1

asnly

Incognitas son muy optimistas.
Midalas y vuelva a ajustarlos.

Mucho mas
que 1

Variacion
de unidad de
pesos

» Ajuste condicionado Minimamente

A

Test de
Chi-cuadrado

Todos
pequefios

Residuos
de los vectores
sefalados

Inciognitas son my
I — pesimistas. Midalos y
vuelva a ajustarlos.

Prueba de
Tau

El set datos probablemente contiene
uno o mas errores. Aisle y resuelva/
remueva estos errores. Utilice analisis
de iteraciones y repita el analisis de
vector como soporte si es necesario.
Ajustelo nuevamente.

Algunos

grandes Residuos

de los vectores
sefialados

Algunos Algunos
grandes residuales
marcados

No
residuales
marcados

Deberia tener un ajuste sin errores

Ignore los residuos senalados.

Todos
pequefios

‘0jnyded

Ajustes finalizados. La presicion relativa mas
baja es una buena presicion de medicion.
Las incognitas presentan una presicion -t

Prueba de
Estacion Pair

estimada de ajustes de puntos.

QA

asnly spewrelbelq 19 eInbi4

Examine los puntos de error del
problema. Si esta cerca de la
presicion relativa especificada,
puede ignorarlo. Si no esta cerca,
no mantenga el problema fijo en
puntos de control, si el cliente
esta de acuerdo.

Analisis de
Control Tie

Los puntos no llenan la especificacion de presicion relativa. Compare el
error relativo de estacion a errores permitidos. Si esta cerca, seria mejor
ignorar la sefial. Si no esta cerca, examine el vector entre los sitios.
Resuelva el problema con el vector, si es que hay alguno. Si es
necesario, junte mas datos entre los sitios. Vuelva a ajustarlos.

Las incognitas presentan una presicion estimada de ajustes de puntos.
La presicion relativa mas baja dicta la presicion relativa de medicion.

A4

» Condiciones de ajuste

69

La presicion relativa sera menos que la minimas condiciones de ajuste
debibo a condiciones agregadas. La presicion relativa puede caer bajo la

especificacion de presicion. Si el problema de controlar puntos se mantiente fijo.
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Reportes

I ntroduccién

Este capitul o cubre | os procedimientos para producir una copiaimpresa de los datos de su
proyecto. El software de reporte, le permite seleccionar lainformacion que usted quiere
imprimir y luego, en forma automatica, insertalos pardmetros sel eccionados en un reporte
de formato RTF estandar que puede ser editado e impreso por cualquier programa
procesador de palabrasestandar. Se asume que usted hacreado un proyectoy hacompletado
€l procesamiento descrito en los capitul os anterioresy ahoraquiere recopilar losresultados.

Configurando el Programa Visualizador de Reporte

Aunque se ha seleccionado un programa editor del reporte tal como WordPad o MS Word,
durante lainstalacion de Locus, usted puede cambiar €l programa Editor de Reporte en €
cuadro de didlogo Configuracion del Programa en cual quier momento.

L as aplicaciones de L ocus aceptan como editor de reporte a:

e« MSWord 6.0, 95 (7.0), y 97 (7.0).
*  WordPad
Write
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1. Seleccione Configuracion del Programa desde € ment Herramientas para abrir €l
cuadro de didlogo Configuracion del Programa. (Figura 7.1).

Configuracion del Programa E

V' Muostrar pagina de bienvenida al iniciar el programa

Editor de Reporte Preferido:

IE:\Program Filez'windows NT\Accessones\Wordpad.e j

QK | Cancelar | Apuda |

Figura 7.1. Cuadro de Didlogo Configuracion del Programa

El campo Editor de Reporte Preferido muestrala ruta de acceso completa parala
aplicacion del procesador de palabras seleccionado.
Se puede seleccionar cualquier procesador de palabras especificado previamente
haciendo click en flecha ala derechadel campo Editor de Reporte Preferidoy
seleccionando en lalista desplegada.

2. Paraespecificar y seleccionar un nuevo procesador de palabras, haga click en el
botén Examinar, navegue y seleccione la aplicacion en el cuadro de didlogo
Seleccionar Editor de Reporte (Figure 7.2) y haga click en Seleccionar.

Seleccionar Editor de Reporte EHE

Buscar gn: I £ spstem32

Liser @ winklp32

userinit . winlogon

winchat & wirimnszd

“Windbwer ﬁ winzpool

wiindizk E wiriver
&l wirfile Flwawdet
4 | 4 |
Mombre del archivo: Iwrite.e:-:e Seleccionar I
Archivos de tipo: IArchivos Ejecutables [*EXE] j Cancelar |

Figura 7.2. Cuadro de Didlogo Seleccionar Editor de Reporte

3. Hagaclick en OK en €l cuadro de didlogo Configuraciones del Programa para
aceptar los cambiosy cerrar € cuadro de didlogo.
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Generando un Reporte

El Procesador de Locus tiene reportes pre-especificados que pueden generarse facilmente
paraver las posiciones de estaciones, resiimenes de proyectos, mediciones ajustadas,
vectores procesados, analisis de control, informacion de ocupacion, etc... Si usted deseaun
formato especializado para su reporte, puede crearlo usando las funciones de exportacion
descritas en el capitulo Exportar.

1. Seleccione Reporte en el menu Proyecto para abrir el cuadro de didlogo Reporte de

Proyecto (Figure 7.3).

Itermes Dizponibles Iternes a Repartar

-2 Misceldneos

£ {_1] Resultadas de Ajuste Afiadir > Cancelar |
«[2] Vectores Procesados

oK

Cuitar < Apuda
Afiadir Todo »»

Quitar Todo <<

L

Figura 7.3. Cuadro de Didogo Reporte de Proyecto

Use el cuadro de didlogo Reporte del Proyecto para seleccionar el contenido de su
reporte. Usted puede hacer click en € signo + que esté junto alas carpetas
Resultados de Ajuste 0 Miscelaneos para abrir sus temas adicionales.

2. Enéel cuadro Items Disponibles, seleccione los items que usted deseaincluir en €l
reportey haga click en Afadir.

Usted debe seleccionar y afadir un item alavez; no puede seleccionar varios itemsy
afadirlos simultaneamente como grupo. Use el boton Afladir Todos para afiadir al
reporte todos lostemas delalistaltems Disponibles o use el botdén Sacar Todos para
sacar todos los temas del proyecto.

3. Hagaclick en OK paracerrar €l cuadro de didlogo Reporte de Proyectoy genere el
reporte en laaplicacion del procesador de pal abras especificado. Se generaun reporte
y una pagina por separado, de cada tema sel eccionado.
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4. Uselascaracteristicas de aplicacion del procesador de palabras para editar, guardar e
imprimir seguin su necesidad. LaFigure 7.4y laFigure 7.5 representan formatos
tipicos de reporte.

Coordenadas de Estaciones

Sam
Sistema Coordenado Horizontal: World Geodetic 3ys. 15384 Fecha: 10/15/99
Sistema de Altura: Alt. Elips. Proyecto: SEm.sSpr.spr
Exactitud Horizontal Deseada: 0,010m + 1ppm
Exactitud Wertical Deseada: 0,020m + 1ppm
Hivel de Confianza: Err. Est.
Unidades Lineales de Medicidn: Metros
ID. Est Estado Estado
Est. Hombre de Estacidn Coordenadas Error Fijac. Posgicidn
1 0205 Lat. 37° 247 46,49042”N 50,000 Crudo
Lon. 121°% 597 59,71721~0 50,000
Elv. -18,896 50,000
Z DISC Lat. 37° 247 45,47611”N 50,000 Crudo
Lon. 121 597 49,20071~0 50,000
Elv. -13,574 50,000

Figura 7.4. Reporte Normal de Posiciones de Estaciones

Exactitud Relativa de la Red

sam
Exactitud Horizontal Deseada: 0,010m + 1ppm Fecha: 10/27/98
Exactitud Vertical Deseada: 0,020m + 1ppm Proyecto: Sam. spr
Hivel de Confianza: Err. Est.
Unid. Lineales de Medicion: Hetros
Par Error Error Exac. Rel. Exac. Rel. QA del
Est . Relativo Permit. Horizontal Vertical Distancia Par
1 0205 Lat 0,00z 0,010 1:129763 1:259527 259,527
BISC Lng 0,001 0,010
Elv 0,001 0,020
Z EUC2 Lat 0,00z 0,010 1:115526 1:118B8z26 237,653
BISC Lng 0,001 0,010
Elv 0,002 0,020
3 MISS Lat 0,008 0,010 1:485268 1:1455805 2911,611
0205 Lng 0,003 0,010
Elv 0,002 0,020
4 MISS Lat 0,008 0,010 1:464475 1:139342¢6 2786,854
DISC Lng 0,003 0,010
Elv 0,002 0,020
5 0205 Lat a,002 o,010 1:28366 1:28366 56,734
EUC2 Lng 0,001 0,010
Elv 0,00z 0,020

Figura 7.5. Reporte Normal de Exactitud Relativa de lared
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Imprimiendo Vistasy la Ventana del Libro de Trabajo

Las ventanas Vista de Mapa, Diagrama de Tiempo, una etiquetaindividual del Libro de

Trabajo, o informacion comin almacenadaen el Libro de Trabajo, puede imprimirse en
formato de reporte.

Imprimiendo Vista de Mapa o Ventanas de Diagrama de
Tiempo

1. Verifique que laventana que usted desea imprimir esté activa.
2. Seleccione Imprimir en el mend Proyecto.

Se abre el cuadro de didlogo Configurar Impresién (Figure 7.6).

Imprimir

Impresora

MNambre: L GANTMEDELT echPub - Laserethsi Propiedades |

Estada: Fieparado

Tipo: HP Laserlet 55i/85i Mx PS5
Donde: 192.216.42.122

Comentario: Main, 2nd floor

™ Imprinir en un archiva

Intervalo de impresidn

Copia:

& Todo Mimero de copias: |1 3:
£ Paninas
desde: |1 hiastar |1

£ Selecith Ijl

Aceptar I Cancelar |

Figura 7.6. Cuadro de Didlogo Configurar Impresion

3. Configure las opciones de laimpresora seglin sea necesario y hagaclick en OK.
El Procesador de Locus envia unaimagen de la ventana activa hacia laimpresora.

Imprimiendo la Ventana Libro de Trabajo

1. Verifique quela etiqueta con lainformacion que usted quiere imprimir esté activaen

laventana Libro de Trabajo. Seleccione la etiqueta apropiada paralainformacion
gue desea imprimir.

2. Seleccione Imprimir en el mend Proyecto .
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3. Seabreel cuadro de didlogo Configurar Impresion (Figure 7.7).

Imprimir

HE

Impresora

Hombre: MYMEDELT echPub - L azer) ethsi

Propiedades |
Estado: Preparado
Tipo HF Laser)et 55i/55i M PS5
Donde: 192.216.42.122

Comentario: Main, 2nd foor ™ Imprimir eh un archivo

Intervalo de impresian Copia

& Todo Mimerao de copias: |1 3:
) Pegitias

desde: |1 Fiastar |1

€ Selennith

Aceptar I Cancelar |

Figura 7.7. Cuadro de Didlogo Configurar Impresion

Configure las opciones de laimpresora seglin sea hecesario y haga click en OK..
El Procesador de Locus envialainformacion de la etiqueta actual alaimpresora.

Usted también puede ver una Revisién de la Impresién de laventana elegida al
seleccionar Presentaci én Preliminar en el MenU Proyecto.
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Exportando Datos

Locusle permite crear formatos aexportar ASCI| personalizados, que contienen un amplio
rango deinformacién de su proyecto. Usted puede guardar |osformatos que usted cree para
una reutilizacién conveniente y usar formatos que otros hayan creado en méaguinas
diferentes. Adicionalmente, usted puede exportar informacion de vectores en formato de
Archivos-O de Ashtech, los cuales pueden importarse por medio de otros programas de

gjuste de redes.

Exportando Datos

El cuadro de didlogo Exportar Datos es €l cuadro estandar Guardar Como, que aparece en
laFigure 8.1. Este le permite exportar datos de vectores en otros formatos, haciaun

directorio especifico.

Datos a Exportar

Guardar en: IaTEMPLATES j ekl e =

HNombre del archiva: I Guardar I
Guardar como tipo: 451 Definido por el Usuario [*.*] Cancelar |

Modelo Usada: I Personalizar | Apuda |

Figura 8.1. Cuadro de Didlogo Datos a Exportar
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Tabla 8.1 explicalos variados componentes de este cuadro de did ogo:

Tabla 8.1. Cuadro de Didlogo Datos a Exportar

Nombre Funcion
Guardar En Determina en qué drive y directorio se guardara el archivo exportado.
Nombre del Archivo Ingrese el nombre del archivo a exportar. El programa creard nombres de
archivos con ciertas extensiones requeridas por la especificacion del for-
mato.

Listade seleccion Guar- | Lista de formatos de exportacion disponibles.
dar Como Tipo

Botones

e Guardar » Seleccione Guardar pararecuperar €l nombre del archivo a exportar
seleccionado, comenzar el proceso de exportaciony salir del cuadro de
didlogo Datos a Exportar. Si el archivo seleccionado ya existe, €l
programa desplegara un mensaje de reemplazo del archivo.

« Cancelar * Seleccione Cancelar paracancelar el proceso de exportaciony salir del
cuadro de didogo Datos a Exportar.

¢ Ayuda * Proporcionaayudaen el cuadro de didlogo Datos a Exportar

« Personalizar » Despliegael cuadro dedidogo Modelo ASCII del Usuario. Este botén

solo esta disponible si se selecciona ASCI | Definidos por el Usuario
en lalistade seleccion Guardar Como Tipo.

Formatos de Exportacion Disponibles

Lasiguiente es unalista de los formatos de exportacion disponibles que se pueden
seleccionar en lalistade seleccion Guardar Como Tipo:

e ASCII Definidos por €l Usuario. Laextension del archivo es definida por el
usuario, pero la extensién por defecto es .uoa.

» Archivo-O de Ashtech. Este archivo es un Archivo-O binario esténdar de
Ashtech. Usted puede crear un archivo que contenga todos |os vectores o un
archivo de cada vector del proyecto.

Descripciones del Formato de Archivo a Exportar

Esta seccion describe cada uno de los Formatos de Archivos a Exportar.

Archivos ASCII Definidos por el Usuario

Locus proporcionaa usuario la capacidad de definir los archivos de exportacion ASCI|.
Estos archivos retinen los datos del proyecto en un archivo ASCI| configurado segiin su
preferencia. Usted puede crear un model o de exportacion que especifique laextension, €
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limitey € tipo/arreglo de datos dentro del archivo. Este archivo ASCII |e permite exportar
datos que se pueden usar por otros softwares.

El siguiente procedimiento describe coémo personalizar un archivo de exportacion ASCII.

Per sonalizando un archivo de Exportacion ASCI|

1. Unavez queel archivo de proyecto esta abierto, hagaclick en el botén Exportar o en
F8.
Aparece el cuadro de didlogo Datos a Exportar (consulte Figure 8.1).

2. Hagaclick en Personalizar paraabrir el Modelo ASCII del Usuario (Figure 8.2).

3. Cree un modelo ASCII nuevo o modifique uno existente con la opcion Archivo de

Salida apropiada.

— Ligta de Modelo

Eorrar

Selecc. Datos :

|D atos Estacidn

= Ext Salida
Iadifizar..
uda

LI Eramayver

Ok

—ista del Modelo

Cancelar

di:

Apuda

JLEE

Figura 8.2. Cuadro de Didlogo Modelo ASCII del Usuario

LaTabla 8.2 describe |os componentes de este cuadro de did ogo.

Tabla 8.2. Cuadro de Dialogo Modelo ASCII del Usuario u
8
Componente Descripcion g
Q.
Lista de Seleccion de Modelos Proporciona unalista de todos |os modelos de archivos de exportacion °
; O
ASCI| por defecto y previamente guardados. o
o
Seleccion de Datos @
» Datos de Estacion « Exportacién de Informacion de la estacion del proyecto
 Datos de Vector « Exportacion de Informacion de lalinea base del Proyecto
Extension de Salida Permite a usuario definir laextension de un archivo de salida  (por

defecto es .uda).
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Tabla 8.2. Cuadro de Dialogo Modelo ASCII del Usuario

Componente Descripcion

Botones de Listade Modelos

¢ Nuevo  Creaun nuevo modelo con un nombre y abre el cuadro de didlogo
Formato Definido por el Usuario.

* Borrar » Borrael modelo seleccionado.

* Modificar » Abred cuadro de didlogo Nombre del Nuevo M odelo parael modelo

seleccionado. Ingrese un nombre Unico y seleccione las salidas
Datos de Estacion o de Vector.

* Promover » Abreel cuadro de didlogo Promover un Tipo de Datos Basado en:
xx.tpl. Este cuadro le permite ingresar una descripcion y una
extension para el tipo de modelo que usted esta generando.

Visuaizar Modelo Proporcionalalista de los campos para el modelo elegido en lalistade
seleccion.

Botones

« OK » Usael modelo seleccionado por €l usuario para exportar € formato de

archivo de exportacion y cierra el cuadro de didlogo.
» No usael modelo seleccionado y cierrael cuadro de did ogo.
e Cancelar » Abreel cuadro de ayuda para e cuadro de didlogo Modelo ASCII del
¢ Ayuda Usuario.

Formato Definido por € Usuario

Si usted hace click en Nuevo o M adificar en el cuadro de didlogo Modelo ASCII del
Usuario, Locus despliega el cuadro de didlogo Nombre Nuevo M odelo.

Hacer click en Nuevo, le permite nombrar un nuevo modelo, mientras que haciendo click en Modificar le
permite modificar un modelo existente en la Lista de Modelos..

Muevo Nombre de Modelo

ul's

Norbre ||

Opciones de Datos de S alida Apuda

Cancelar

duiy.

' Datos Estacidn

" Datos Yector

Figura 8.3. Cuadro de Didlogo Nombre Nuevo Modelo

Estedia ogo le permite asignar un nombrey seleccionar Estacién o Vector como salidade
datos. Usted no puede exportar los datos de ambas opciones en el mismo modelo.
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Unavez que usted ingresa un nombre y hace click en Ok, Locus despliega el cuadro de

didlogo Formato Definido por € Usuario. Este cuadro de didlogo contendralos Datos de
Estacion o Datosde Vector en la Seleccion de Campo, dependiendo si usted seleccionélos
datos de salida de Estacién o deVector en el cuadro de didlogo NombreNuevo Modelo.

Formato Definido por el Usuario - 1.tpl
— Seleccion de Campo oK |
{3 General Ancho i =
{1 Encabezado B - Eameakn |
#-{Z1 Datos de la Estacidn Alineamisnta ININGUNI vl
Guardar Coma
Lugar Dec. I vl ;I
Cuadrante | +/- - Wista Prelim.
Formato I jv Ayuda |
Tex. Usuario I
— Modelo de Archivo de Exportacidn Drelimitador
Ingrezar Borrar Borrar Todo |
Campo
I El =
Texto
||

Figura 8.4. Cuadro de Didlogo Formato Definido por el Usuario con Datos de la Estacién

Formato Definido por el Usuario - 1.tpl
— Seleccion de Campo 0K |
=-{_] General & =
: nicho ID =
-] Encabezads a -l Cancelar |
[#-{Z] Datos delVectar Alingamiento ININGUNI 'l
Guardar Comao
Lugar Dec. I VI ;l
Cuadrante o - Wista Prelim. | >r|<'|
©
Formata I j' Byuda Q
—
Tex. Usuario I %
Q.
o
—Modela de Archivo de Exportacion Dielimitadar W)
Ingrezar Borrar Borar Todo | %
| ;I Campa a
I i v I
Texto

Figura 8.5. Cuadro de Didlogo Formato Definido por el Usuario con Datos de Vector
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Este cuadro de didlogo se usa para definir los campos y la estructura de un archivo ASCII a
exportar. La Tabla 8.3 describe los componentes de este did ogo.

Tabla 8.3. Cuadro de Didlogo Formato Definido por € Usuario

Componente

Descripcion

Seleccion de Campo

Listade Seleccion de
Campo

Proporciona una lista de campos disponibles (consultar Tabla 8.4 paraladescripcion de
nombres de campo disponibles)

Ancho del Campo

Longitud maxima especificada del campo

Alineamiento

Alineamiento del texto alaizquierda, justificado o aladerecha

Lugares Decimales

Indica precisiéon (nimero de lugares después del decimal). S6lo los campos numéricos
estan activos.

Cuadrante

IndicaN/Sy E/O, o +/-. Sélo disponible para campos de Latitud y Longitud.

Formato

Proporcionaformato paracamposde fechay hora. Losformatos disponiblesseindican
en lalistade seleccion.

Texto del Usuario

Disponible sélo para el campo Texto. Limitado a 120 caracteres.

» Borrar Todo

Modelo de Archivo a Exportar

Botones

* Ingresar * Ingresa el campo destacado en Seleccion de Campo'y lo ubicaen el modelo de la
posicion actual del cursor. Haga doble click en un campo para destacarlo.

» Borrar » Borralos campos destacados en el modelo

 Borratodos los campos del modelo.

Estructura de Campo

Proporciona una estructura de tiempo real del modelo ASCI|, lacual reflgjara las modi-
ficaciones através del uso de los botones Ingresar, Borrar y Borrar Todo.

Delimitadores de Campo

Campo Indicalaeleccion de los delimitadores entre cada campo (coma, punto y coma o barra
vertical)

Texto Indicalaeleccién de los delimitadores entre textos (comillas simples, comillas dobles o
ninguna)

Botones

OK Revisa el modelo para asegurar que €l tipo de posicién seigualaalas configuraciones
del Sistema de Mapas. Unavez que determina que el modelo esté bien, guardalas con-
figuraciones del modelo y cierrael cuadro de didogo.

Cancelar Cierrael cuadro de didogo sin guardar las modificaciones del modelo.

Guardar Como

Revisa el modelo paraasegurar que el tipo de posicion seiguale alas configuraciones
del Sistemade Mapas. Unavez que determina que el modelo esta bien, guardalas mod-
ificaciones del modelo con otro nombre.
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Tabla 8.3. Cuadro de Didlogo Formato Definido por el Usuario (continuacion)

Componente

Descripcion

Presentacion Preliminar | Muestra una presentacion preliminar de la estructura de campo para el modelo seleccio-
nado, con datos simulados (consulte Figura 8.6).

Ayuda Despliega ayuda para el cuadro de didogo Formato Definido por el Usuario.

Tabla 8.4. Lista de Campo del Formato Definido por €l Usuario

Nombre del Campo

Descripcion

Informacién en el encabezado del archivo

[Comienzo del Encabezado del
Archivo]

Comienzo del encabezado del archivo, campos entre este y un
campo final se desplegaran solo unavez al principio del archivo
desalida.

[Fin del Encabezado del Archivo]

Fin del encabezado del archivo

[Nombre del Proyecto]

Nombre del proyecto

[Nombre del Archivo de Proyecto]

Nombre del archivo de proyecto

[FechalHora]

Fecha. Puede estar en cualquier formato seleccionado en Elec-
cién de Formato

[Unidades Lineales]

Nombre de launidad lineal seleccionada

[Nivel de Confianzal

Nivel de incertidumbre que el usuario selecciond. “95% Error”
o “Error Estandar”

[Exactitud Horizontal Deseada]

Exactitud horizontal especificada por el usuario

[Exactitud Vertical Deseada]

Exactitud vertical especificada por el usuario

[Sistema de Altura)

Sistema de altura usado, ya sea “ Ortométrico” o “Elipsoidal”

[Sistema de Coordenadas|

Nombre del sistema de coordenadas usado

Informacién en € cuerpo del Reporte

S6lo Vectores

[Desde Id. de Estacién]

Identificacion de estacion del punto fijo

[Haciald. de Estacion]

Identificacion de estacion del punto desconocido

[Fechay Hord]

Fechay hora de comienzo de los datos comunes del vector

[Longitud de Vector Procesado]

Longitud de los vectores procesados

[Error de Longitud del Vector
Procesado]

Incertidumbre de lalongitud en el nivel de confianza elegido

[Componente X procesado]

Componente X del vector

[Componente Y procesado]

Componente Y del vector

Exportando Datos
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Tabla 8.4. Lista de Campo del Formato Definido por €l Usuario (continuacion)

Nombre del Campo

Descripcion

[Componente Z procesado]

Componente Z del vector

[Error componente X procesado]

Error en componente X del vector

[Error componente Y procesado]

Error en componente Y del vector

[Error componente Z procesado]

Error en componente Z del vector

[Correlacion XX Procesado]

Correlacion de XY del vector procesado

[Correlacién XZ Procesado]

Correlacion de XZ del vector procesado

[Correlacién Y Z Procesado]

Correlacion de Y Z del vector procesado

[Distancia Par de Estaciones]

Distancia entre estaciones

[Error Relativo Horizontal en Par
de Estaciones]

Incertidumbre relativa entre dos estaciones

[Componente gjustado X ]

Componente ajustado X del vector

[Componente gjustado Y ]

Componente gjustado Y del vector

[Componente gjustado Z ]

Componente agjustado Z del vector

[Error componente gjustado X]

Error en componente gjustado X del vector

[Error componente gjustado Y]

Error en componente gjustado Y del vector

[Error componente gjustado Z]

Error en componente ajustado Z del vector

S6lo Estaciones

[Identificacion de Estacion]

Identificacion de la Estacion

[Nombre de la Estacion]

Nombre de la Estacién

[Latitud]

Latitud

[Longitud]

Longitud

[Norte de Grilla)

Norte en el sistemade grilla

[Este de Grilla]

Este en e sistemade grilla

[Norte de GrillaLocal]

Norte en el sistemade grillalocal

[Este de Grilla Local]

Este en € sistemade grillalocal

[Altura Elipsoidal]

Altura Elipsoidal

[Altura Ortométrical

Altura Ortométrica

[Error de Latitud)]

Incertidumbre en latitud

[Error de Longitud)]

Incertidumbre en longitud

[Error de Altura Elipsoidal]

Incertidumbre en altura Elipsoidal
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Tabla 8.4. Lista de Campo del Formato Definido por €l Usuario (continuacion)

Nombre del Campo Descripcion

[Estado Fijo Horizontal] Estado fijo horizontal (“Fijo” o vacio)

[Estado Fijo Vertical] Estado fijo vertical (“Fijo” o vacio)

[Convergencia] Angulo de convergencia de grilla en una estacion.

[Factor de Escala) Factor de escala de grilla en la estacion.

[Factor Elevacion] Factor de elevacion en la estacion.

[Tipo de Control] “Hor” parasblo horizontal, “Ver” para solo vertical y “Hor/
Ver” paraambos

[Estado de Posicion] “Crudo”, “Procesado”, 0 “Ajustado” dependiendo del estado de
posicién

LaFigure 8.6 muestrael cuadro de didlogo Formato Definido por el Usuario con una
presentacion preliminar del archivo ASCII a exportar, €l cual contiene datos simulados.

Formato Definido por el Usuario - s.tpl

r~ Seleccidn de Campao Ok
=43 Gist, Coord, de Grila =] , 0 -
o

Warte Grilla =l Cancelar |
Este Grilla Alingamienta ININGLINI vl

Con. Grilla EM

Guardar Coma
Co. Grila EH Lugar Dec. |3 I =
Coor. Grila MH

Corvengencia J Cuadrante I""J' jv MBI FEhL
Factor de Escala I—;,

Factor de Elev. Earmato e Avuda
(7 Sist Coord. de Einuc—ii;l Tewlsuaio [

1]
— Modelo de Archivo de Esportacicn — Delimitadar—
Ingresar I Borrar I Bomar Togol
- - - : Campo
[Texto:] [0 Estacidn] [Mombre de la Estacidn] [Latitud] [Longitud] [Eror de ;I g;l
Latitud] [Error de Longitud] [Com. Lon, Lat.] [Cor. Al Lat.] [Com. Alt. Lon] I ’l o
[Morte Grilla] [Este Grila] [Cor. Grilla EM] [Carr. Grilla EH] [Coor. Grilla MH] Q
[Convergencia) [Factor de Excala) [Factor de Elev.] =g
Texta %
Q.
= |_Ll °
O
2
o
(%]

Figura 8.6. Cuadro de Didlogo Formato Definido por el Usuario con Presentacion
Preliminar.

4. Modifique la seleccién del campo, la estructura del modelo de campoy los
delimitadores de campo del archivo aexportar ASCII Definido por el Usuario.
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5. Hagaclick en Guardar Como en €l cuadro de didogo Formato Definido por €l
Usuario paraguardar €l modelo. Hagaclick en OK en el cuadro de didogo Modelo
ASCII del Usuario para usar el modelo seleccionado y cerrar el cuadro de dialogo.

6. Hagaclick en Guardar en el cuadro de didlogo Datos a Exportar para exportar datos
en el archivo ASCII Definido por el Usuario.

Promoviendo un Tipo de Datos

Al hacer click en Promover, usted incluirdel modelo sel eccionado en lalistade seleccion
de Guardar como tipo en €l cuadro de didogo Exportar. EI modelo “promovido” estara
disponible la proxima vez que usted exporte un archivo ASCII Definido por el Usuario.

Formato de Archivo-O de Ashtech

El Archivo-O esun reporte binario sélo delosdatos del vector en el proyecto. Unavez que
usted seleccionael Archivo-O en el cuadro de didlogo Datosa Exportar, Locusexportaun
archivo estandar, propiedad de Ashtech, que contiene informacién de vectores procesados
y/o gustados. Autométicamente Locus asigna el diadel proyecto como extension del
archivo. Este archivo se puede importar en otro software de Ashtech y de terceros
proveedores.

Efectos de la Filtracion

Recuerde que los datos filtrados no se pueden exportar (consulte e Capitulo 5,
Procesamiento de Datos).

Exportando Datos Procesados Versus Datos No Procesa-
dos

L ocus no requi ere de procesamiento previo alaexportacion. Usted puede crear un modelo
aexportar que contenga los datos del vector con los campos “ Desde Identificacion de
Estacion”, “Hacia Identificacion de Estacion” y “Fechay Hora”, aungue no esté incluida
lainformacién del vector procesado o gjustado.

86 Procesador L ocus Guia de Usuario



Usando Datos Exportados

Usando Archivos ASCI I definidos por el Usuario

Los archivos ASCII definidos por el usuario estan creados de manera que usted pueda
personalizar la tabla de informacion que desea importar a un software de terceros.

El archivo ain puede ser cargado en Microsoft Excel ], de maner a que se puede hacer modificacionesy andlisis
posteriores.

Usando Archivos-O de Ashtech

Los Archivos-O que contienen informacion de vectores binarios procesados, pueden ser
importados a diversos softwares de Ashtech y de terceros.

Usando Archivos de Coordenadas TDS

El formato de archivo de coordenadas TDS *.cr5 es el archivo de salida de coordenadas
TDSestandar, €l cual sepuedeusar paraimportar informacion de posi cion en otros paquetes
de software.
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Transfor macion de Coordenadas

Unade las ventgjas principales al usar €l Procesador de Locus es la capacidad de trabajar
dentro de su propio sistemade coordenadas desde €l comienzo mismo de su proyecto - usted
yano necesita preocuparse de realizar transformaciones hacia o desde |os datos WGS84,
con los cuales, todos los datos GPS estén relacionados. El Procesador de Locusledala
opcién de trabajar en tres tipos de coordenadas horizontales - Sistema de Grilla Local,
Sistema de Grilla o Sistema Geodésico. Ademés, usted puede escoger usar alturas
elipsoidales o alturas ortométricas. Aunque Locus incluye muchos sistemas de grilla
predefinidos y datos geodésicos, es fécil crear su propio sistema de coordenadas, a su
medida.

Se puede ver trestipos de coordenadas para construir otra.  En el centro de cada sistema
estan los datos geodésicos, con unaconocidarel acidn con losdatos WGS84, representados
por €l tipo de sistema Geodésico. Sobre esafuerza existe el Sistemade Grilla, el cual
consiste en una 0 mas zonas, cada una utilizando uno de los varios tipos de proyeccion
disponibles en Locus. Finamente, el Sistemade GrillaLocal puede ser sobrepuesto en el
Sistemade Grilla

Usted normal mente seleccionard o definird el sistema de coordenadas con el cual desea
trabajar a crear un nuevo proyecto. Desde ese punto en adelante, se le presentarén todas
las coordenadas en ese sistema. Sin embargo, es posible cambiar aun sistemadiferenteen
cualquier punto del proyecto y todas sus coordenadas automati camente se transformaréan a
ese sistema.

Basados en nuestra experiencia respecto alainformacion de los resultados obtenidos por
nuestros clientes, es comun para nuestros usuarios hacer muchos proyectos en € mismo
sistema de coordenadas - para su conveniencia, €l sistema de coordenadas de un nuevo
proyecto es puesto automaticamente en €l Ultimo sistema seleccionado.
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Seleccionando un Sistema de Coordenadas Predefinido

Para seleccionar un sistema de coordenadas predefinido:

1. Enlaetiqueta Sistema de Coor denadas del cuadro de didogo Configuraciones del
Proyecto, seleccione €l tipo de sistema (GrillaLocal, Grilla, 0 Geodésico).

2. Cuando usted selecciona un cierto sistemade coordenadas, se activa lalistade
seleccion asociada, la cual despliega todas las opciones disponibles.

3. Seleccionelaopcién apropiaday haga click en Ok.
4. Hagaclick en Cancelar si ho desea seleccionar una opcion.

Definiendo un Nuevo Datum Geodésico

Al crear un Datum Geodésico a su medida, usted debe unir el nuevo sistemaalos datos
WGS-84. Debe tener la siguiente informacion para producir datos GPS post-procesados
exactos, usando un datum personalizados:

e Cambiosde deltasy rotacionesen losgesx, y, z
» Diferenciade escala

e Ounset detres o més puntos con coordenadas parael datumWGS84y € datum
personalizado. Se recomienday se requiere un minimo de cuatro pares de
coordenadas para producir estadisticas significativas desde una estimacion.

1. Enlaetiqueta Sistema de Coordenadas del cuadro de didogo Configuraciones de
Proyecto, seleccione Geodésico, como tipo de sistema.

2. Seleccione NUEVO como los Datum Geodésico y hagaclick en e botén Definir.

3. Enéel cuadro de didlogo Definicion de Datum, ingrese el nombre parael nuevo
datum.
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Definicion de Datum B
Nombre|mydatun'l 0K I
- Pardmetros de Transformacion———————————————— Cancelar |
Dett ><|D Rotacis ><|D aree |
elta m  Rotacion - Apuda
. arca
Dela’y ID m Rotacion IU e
Delta ZIU m Rotacion 2 IU :;cgo
Diferencia de escaIaIU PR E stimar... |

Elipzcide
’7 IAiry j J

Figura 9.1. Cuadro de Didogo Definicién de Datum

4. Seleccione el elipsoide que usa el nuevo datum (consulte “ Definiendo un Elipsoide”
en la pagina 83).

5. Ingrese los cambios de deltay las rotaciones en las direcciones x, y,y z, y la
diferencia de escala

Para estimar los pardmetros de transformacién usando un set de puntos, consulte
“Estimando Parametros de Transformacion de Datum” en la pagina 83.

6. Hagaclick en OK paraescribir los parametros parael datumy cierre el cuadro de
didogo Definicion de Datum.

Definiendo un Elipsoide

Usted también puede definir un elipsoide personalizado para su propio datum. Paradefinir
un nuevo elipsoide, usted debe tener lo siguiente:

» Valor del semi-eje mayor
* Vaor de achatamiento inverso

1. Enéel cuadro de didogo Definicién de Datum, seleccione NUEV O como Elipsoidey
haga click en el botén Definir.
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2. Enéel cuadro de didlogo Definicion de Elipsoide, ingrese el nombre para el nuevo
elipsoide, €l semi-gje mayor y el achatamiento inverso.

Definicion de Elipsoide

Mombre IEIIipsu:uid 1|

Semi_Eje kapor [a) IEB??DDD mm Cancelar

g

chatariento I, (11238 Ayuda

Figura 9.2. Cuadro de Didogo Definicién de Elipsoide

3. Hagaclick en OK paraguardar €l nuevo elipsoidey cierre el cuadro de didlogo
Definicién de Elipsoide.

Estimando Parametros de Transformacion de Datum

Si usted no conocel os parametros detransformaci én para datum geodési cos personali zados,
pero conoce las coordenadas en los datums locales y WGS84 para un set de puntos en
comun, usted puede estimar |os parametros de transformacion. El Procesador de Locususa
las ecuaciones estandar industriales para calcular |os parametros de transformacion
(transformacion de similaridad de 7-pardmetros).

Aungueusted puedecal cul ar |os parametrosdetransformaci én con solo trespuntosdedatos,
serequiere a menos 4 puntos paracalcular los datos de residuo y se debiera usar al menos
5 puntos bien distribuidos para asegurar que todos |os puntos sean validos.

Si usted tiene los datos cargados en el proyecto, se puede usar las estacionesen los calculos
detransformacién. Luego de seleccionar una estacién, se despliegan | as coordenadas
WGSB4y lascoordenadas|ocales. Sepuede editar lascoordenadasy |oscambiosseguardan
parael set de datos de aquellos puntos realmente usados en la estimacion.
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1. End cuadro dediaogo Definicién de Datum, hagaclick en Estimar..... paraabrir €
cuadro de dialogo Transformacion de Datum (Figure 9.3).

Estimacion de Parametros de Transtormacion de Datum

Mombre Airy

Pardmetros de Elipsoid;
’V Semi_Eje Mayor [a)

B377563.396 m

Achatamiento [nversa [14)

293 3243646

Estimacidn de Pardmetros de Estaciones v Residuos:

On Slle\D| WES84 Coordinates Local Coordinates Residuals.m % of Tatal |
Latitude 3724'46,49042"N 377 24'96,49042"N 0,000
1 | | 02058 Laongitude 121"5353,71721" 121°59'58, 71721 0,000 0o
Elevation -16,835 -16.898 0,000
Latitude: Jr2445 47612 IT249B 476N 0,000
2 | |DISC  Longiude 12175949 200771 w 121°59'49, 20071 0,000 0o
Elewvation 13574 13574 0,000
Latitude 372447 575N 372447 37557"N 0,000
3 | |EUCZ  Longiude 121°6958,17983 W 121895817383 0,000 oo
Elewvation -22.300 -22.300 0,000
Latitude 372320,06425"N 37232008424 "N 0,000
4 |V |MISS  Longiude 12175371 98248 121°5911 98246 0,000 0o
Elevation 0339 -0.339 0,000
Latitude: (00000000000 00°00°'00,00000"N 0,000
- Longitude: 000°00°00,00000° 4w 000°00'00,00000" W 0.000 oo
Elewvation 0,000 0,000 0,000

Pardmetros estimado

Delta = 0,000 m
Delta 'y 0,000 rn
Dekta s 0.000 m
Dif. Escala 0,000 ppm

Rotacidn X 0,000"
Rotacidn v 0,000
Rotacidn 2 0.ooo "

Cancelar

Aupuda

Calcular

A

Reporte

Figura 9.3. Datos de Estimacién de Parametros de Transformacion

2. Cuaquier estacion configurada como estacion de control en el proyecto, selistaen el
cuadro de dialogo Datos de Estimacion de Par ametros de Transfor macién. Si no
desea usar alguno de los puntos de control en el calculo de transformacién,
desactivelo en el cuadro EN.

3. Selecciones una estacion cargada en €l proyecto haciendo click en laflechaala

derechade I D de Estacion y selecciones una estacion

-O-

Ingrese €l 1D de Estacién del punto en la pantalla |D de Estacion.
Si selecciond una estacion, se listan las coordendas en d-tum WGS-84 y local.
4. Ingrese o edite lalatitud, longitud, y elevacion paralos sistemas local y WGS-84, si

€S necesario.

5. Verifique que el cuadro En este activado para el punto.
6. Repitaparatodoslos puntos.
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7. Luego deingresar todos los puntos, haga click en Calcular paracalcular los
parametros de transformacion. El cuadro Parametros Estimados al final del cuadro
de didlogo, muestra la lista de parametros de transformaci6n cal cul ados.

Estimacidn de Parametros de Transformacion de Datum [<]

Nombre Al ok
Semi_Eje Mayor [a] 637756335 m Achatamients Inversa [14) 299 3249646

Cancelar

’—Farémelrns de Elipscid

Estimacidn de Pardmetros de Estaciones p Residuns:

n | SitelD | WS84 Coordinates Local Coordrates | Resiuslsm | % of Total | s
Latiude | 37°2446.43042'N 372446.43042°N 0,000
1|2 |0205  Longtude | 12195371721 | 121685971721 | 0001 02
Elevation -16.895 -16.,836 0,000
Latitude: 72445 47612°N 3772445 47611"N 0,000 Reporte
2 |[» |DisC Longitude 121°59'49, 20071 12175343, 20071"w -0.002 538
Elevation -13574 -13574 0,000
Latiude | 372447 97557 N 34T ATETN 0,000
3 |[7 |EUC2 |Longtude | 121'58%3 17383 [121°695817883"w  |0.000 00
Elevation | 22300 2230 0,000
Latiude | 37°232006425N 37232006424°N 0,000
4 |[# |MISS Longitude 12175911, 38246 121°59'11 38246"w 0,000 00
Elevation 0333 -0.333 0,000
Latitude: 00°0000,00000° N 00°00'00,00000° M 0,000
G Il Longitude 0000000, 00000 000°00'00,00000° W 0,000 00
. Elevation | 0,000 0,000 0,000

[~ Parametros estimado

Delta 45,873 m Fiotacién » 0,000"
Delta 60138 m Rotacidn 0370
DeltaZ 43677 m Fiotacién Z 0437 "

Dif. Escala  -970481,757 ppm

Figura 9.4. Transformacién de Datos con Parametros Estimados

Si usted ingresd mas de tres puntos de datos para calcular 1os parametros de
transformacion, el Procesador de L ocus también cal culalos residuos de cada punto.
Usted puede usar |os residuos paradeterminar si algun punto es incompatible con los
otros. Si un punto tiene residuos mucho mas grandes que los otros puntos, puede
necesitar calcular nuevamente |os parametros de transformaci én excluyendo ese
punto. Paraexcluir un punto, quite la seleccion de En y haga click en Calcular para
calcular nuevamente los pardmetros de transformacion.

Definiendo un Nuevo Sistema de Grilla

Al crear un Sistemade Grillaala medida, usted debe unir el sistemaalos datosy definir
las zonas para él. Debe tener la siguiente informacion para producir datos GPS post-
procesados precisos usando una grilla acomodada:

» Datos Geodésicos de Referencia
« Tipo de Proyeccién
« Parédmetros de proyeccion paralazona que usted defina.
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1. Enlaetiqueta Sistema de Coordenadas del cuadro de didogo Configuraciones de
Proyecto, seleccione Grilla como tipo de sistema.

2. Seleccione NUEVO como Sistema de Grillay haga click en el botén Definir.

Configuraciones del Proyecto

General  Sistema Coordenada | Misceléneosl

 Siztena Coordenadao Horizontal

Tipo de Sistema IGlid v|
Sist. d Gils Local [N/ [-].

Sisterna de Grlla | (13

Zana [N/ =l
Diatum Geodésico IWUrId Geodetic Sys. 1984 jJ
— Siztemna de Altura
¢ Elev. Elipsoidales ' Elew. Ortamétricas
Modelo de Geoide IN;,.'.-., j

Aceptar I Cancelar | e il | Apuda

Figura 9.5. Nuevo Sistemade Grilla

3. Ené€l cuadro de didogo Definicién de Sistema de Grilla, ingrese el nombre para el
Sistemade Grilla

Definicidn de Sistema de Grilla

Mambre Siztema |y grid ak I
J Cancelar |
Apuda |

Figura 9.6. Definicion de Sistemade Grilla

Zona

Transfor macion de Coor denadas 95

=
728
Q
E
8
9\
-
o
)
@]
o)
Q
o
3
<1
7



4. Hagaclick en el botén Definir paraabrir el cuadro de didlogo Definicién de Zonay

creelazonaparael sistemade grilla

Definicion de Zona

Naombre IZone'I

oK I

Datum Geadésicn [North Ameican 1983CONUS | [ |

Tipo de Proyeccion ITlansvelse Mercator

j Ayuda |

|.

Projection Parameters Walue
1 | Longitud de Meridiano Central (000°00'00,00" W
2 | Factor de escala en Meridiana Ceritral 0,000000
3 | Latitud de origen de gilla 007 00%00,00"M
4 | Este falso [m] 0,000
5 | Morte falza [m] 0,000

Figura 9.7. Definicion de Zona

5. Ingrese el nombre delazonaen el campo Nombre.
6. Seleccionelos Datos Geodésicos en |os cuales se basala zona
7. Seleccioned tipo de proyeccion del mapa que usted desea usar para el proyectoy la

Zona.

8. Ingrese los pardmetros de proyeccién parala zona.
9. Hagaclick en OK paraguardar lazonay cierre el cuadro de didlogo Definicion de

Zona.

10. Hagaclick en OK en el cuadro de didlogo Definicién de Grilla paracerrarloy volver
al cuadro de didogo Sistema de Coordenadas.

Definiendo un Nuevo Sistema de Grilla Local

96

Al crear un Sistemade GrillaLocal personalizado, usted debe unirlo aun sistemade grilla
y aunabase existente (GrillaBase). Puede usar |os pardmetros de transformacion

calculados para convertirlos a sistema de grilla personalizado o ingresar las coordenadas
degrillalocal o0 base paraun minimo de dos puntosy tener |os pardmetros de transformaci on

estimados por €l Procesador de Locus.

Procesador L ocus Guia de Usuario



Usted debe tener uno de los siguientes puntos para producir datos GPS post-procesados
precisos usando unagrillalocal asu medida:

e Losdesplazamientos Estey Norte (traslacionesx ey), la Rotacién alrededor de un
gevertica y ladiferencia de escala en partes por millén (PPM) entrelos sistemas
de grillabasey personalizado.

e Olascoordenadas de grilla en ambos sistemas para un minimo de dos estaciones. Se
recomienday esesencial, tres 0 més estaciones para derivar estadisticas significativas
de la estimacion.

Para definir un nuevo sistemade grillalocal:

1. Enlaetiqueta Sistema de Coordenadas del cuadro de didogo Configuraciones de
Proyecto, seleccione GrillaLocal como tipo de sistema.

2. Seleccione NUEVO como Sistemade GrillaLocal y haga click en el boton Definir.
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Configuraciones del Proyecto E

General  Sistema Coordenado | Misceléneosl

— Sistema Coordenado Horizontal

Tipo de Sistema ILDC&I Grid 'l

Sist. de Grila Local | LIS

Sistema de Gl [N/ =2

Zona [N =
Datumn Geodésico IWDrId Geodetic Sys. 1984 j J
— Sistema de Altura
& Elev. Elipsidales " Elev. Ortométicas
todelo de Geoide IN,#A j

Aceptar I Cancelar | Laplicar | Apuda |

Figura 9.8. Configuraciones de Proyecto—Nuevo Sistema de Grilla Local
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3. Ené€l cuadro de didlogo Definicion de Sistema de Grilla L ocal, digite e nombre
parael sistemalocal.

Definicion de Sistema de Grilla Local
MNombre IM_\J local grid oK I
Sist. de Grilla Base IStata Plane Coordinate 1983 jJ Cancelar
Zona Base IEaIlfnmla Fored) =l Aypuda
~ Pardmetros de Transformacidn Local

s 0 aco

Dielta Este q m Fiotacidn £ I e
Delta Norte |0 m  Diferencia de ID P

Coordenadas del centroide
Este |0 m Norte ID m
Estimar...

Figura 9.9. Definicion del Nuevo Sistemade Grilla Local

4. Seleccoione un Sistema de GrillaBase y una Zona Base. Usted puede definir su
propiagrilla haciendo click en €l botén Definir.

5. Si usted conoce los pardmetros de transformacion, ingrese el Delta Este, Delta Norte,
Rotacién Z (rotacidn alrededor del gje vertical) y la diferencia de escala para
convertir lagrillabasealocal. De otraforma, usted necesita calcular |os parametros -
consultar “ Estimando Pardmetros de Transformacion de GrillaLocal” on page 99.

Definicién de Sistema de Grilla Local

Mambre IM}' local grid ILI
Sist. de Giilla Base ISlalE Plane Coordinate 1983 jJ Cancelar
ZonaBase ICaIifomia [Zone3) =l Apuda
-~ Parametroz de Transformacidn Local
Dielta Este | 1000 m Rotacion 2 |-500 ?;c;
Dielta Norte |2000 m  Diferencia de I5 ppm
Coordenadas del centraide
Este 1] m Norte ID m
Estimar...

Figura 9.10. Definicion del Nuevo Sistemade GrillaLocal con Transformacion de
Parémetros

Note quela“direccion” de lospardmetros es desde lagrillabasealagrillaloca y que
larotacién es positiva en direccion de los punteros del reloj. Hagaclick en OK para
guardar los pardmetros de la base de datos.
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Estimando Parametros de Transformacion de Grilla Local

El cuadro de did ogo Estimacion Pardmetrosde Transformaci én de GrillaL ocal se usapara
ingresar coordenadas de grilla de puntos de medicién y calcular pardmetros de
transformacion s usted no conoce dichos parametros.  El Procesador de Locus usalas
ecuaciones estandar industriales para calcular parametros de transformacion.

Aungue usted puede calcular parametros de transformacién con sélo dos puntos de datos,
serequierea menostresparacalcular datosresidualesy se debierausar por |0 menoscuatro
para asegurar que todos |os puntos sean validos.

Si usted ha cargados |os datos en €l proyecto, las estaciones estan disponibles para usar en
el calculo de transformacién. Después de seleccionar una estacion, se presentan las
coordenadas base y locales. Las coordenadas base pueden ser editadasy cualquier cambio
realizado se guardard en el set de datos.

En el cuadro de didogo Definicion del Sistemade Grilla Local, hagaclick en Estimar ....

1. End cuadro dedidogo Definicion de Sistema de Grilla L ocal, hagaclick en
Estimar... paraabrir € cuadro de didlogo Estimacién de Par-metros de
Transformacion de Grilla, Figura 9.11.
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Estimacion de Parametro de Transformacion de Grilla Local

Informacion de Grilla Base
Maombre State Plane Coordinate 1983 _DK
’720na Califarnia [Zone3)
L N - 5 Cancelar |
Estimacidn de Pardmetros de Estaciones y Residuos:
On | Site ID | Base Coordinates | Local Coordinates | Residuals,m % of Total Ayuda |
Easting. m | 1867227.690 1870559.324 0.000
1 | | 0205 = 0.0
Marthing. m | £02379.871 597138.274 0.000
2 | |osc Easting. m | 1867485.755 1870817.291 0.o00 0
Northing, m | 602344465 597033.868 0.000 ' Catet |
Easting. m | 1867266.222 1870532.01 0.000
2 [P (e 00 e |
Morthing, m | 602425.043 557181.296 0.000
Easting. m | 1868359.008 1871680.232 0.000
4 |V | MISS = 0.0
Northing, m - | 539557.166 5594449.188 0.o00
Easting. m | 0,000 0.000 0.o00
“ - o - 0.0
Morthing, m | 0,000 0.000 0.000

Delta Este 0.000 m Delka Morte 0.000 m Este del centroide 0.000 m

Parametros estimado
’7Hotacwén 2z 0.000 arczeg  Dif. Escala  0.00000 ppri Morte del centroide 0.000

Figura 9.11. Estimando Transformacion de GrillaLoca
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Cualquier estacién configurada como estacion de control en el proyecto, se listan en
€l cuadro de didlogo Estimacion de Par -metros de Transformacion de Grilla. Si
no desea usar alguno de estas estaciones de control en el calculo de transformacion,
desactivelo en el cuadro EN.

Selecciones una estacion cargada en el proyecto haciendo click en laflechaala
derchadelapantalla | D de Estacion y seleccione una estacion

-O-
Ingrese el 1D de Estacién del punto en lapantalla D de Estacion.

Si selecciond una estacion, se listan las coordenadas en datum WGS-84 y
local.

Ingrese o edite las coordenadas de grilla norte y easte grid coordinates paralos
sistemas|local y de grillabase, si es necesario.

Verifique que el cuadro En este activado para el punto.
Repita para todos los puntos

Luego de ingresar todos los puntos, haga click en Calcular paracalcular los
parametros de transformacion. El cuadro Par dmetros Estimados al final del cuadro
de didlogo listalos parametros de tranformacion calculados (Figura 9.12).

Si ingresd més de de dos puntos para calcular |os parametros de transformacion, el
programa calcula, residuos para cada punto. Puede usar |os residuos para determinar
s algun punto es inconsistente con los otros. Si un punto tiene residuos mayores que
los otros, los datos de ese punto pueden tener errores (0 haber sido ingresados
incorrectamente).

Lacolumnaaladerechaen el cuadro de didlogo entrega una indicacién rapida del
tamano relativo delos residuos. Verifique las coordenadasy recalcule, o recalcule los
parametros de transformacion excluyendo €l o los puntos. Para excluir un punto,
desactive el cuadro En y haga click en Calcular pararecalcular 1os par-metros de
transformacion. Ahoralos residuos paratodos |os puntos activos son 0, indicando que
son consistentes.
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Estimacién de Parametio de Transformacion de Grilla Local —_J
Informacidn de Grilla Ba %(_/1
Nombre State Plane Coordinate 1383 aK o

IVZDna Califorria [Zone3) —I g
Ci |
Estimacion de Parametros de Estaciones y Residuos: ﬂl %
On | Sie D Base Coordinates | Local Coordinates | Residualz.m % of Total Apuda | %‘
Easting. m | 1867227.690 18705959.324 0.000 Q
1 | |D205 - = 0o D
Marthing, m | 602373871 597136.274 0.000 (@)
= Q
2 | [oisc Easting. m | 1867485.755 1870817.291 0.000 i o]
= . S
Marthing, m | 602344465 597099.868 0.000 Q
Easting. m | 1867266.222 1670598.0H 0.000 3
3 |7 e 0 [T | 5
Marthing, m | 602425.043 597181.296 0.000 8—
Easting. m | 1865359.005 1671680.232 0.000 12
4 | |Miss : an
Marthing, m 599697.165 554449.188 0.000
Easting.m | 0.000 0.000 0.000
- E 0o
Morthing, m | 0.000 0.000 0.000

Delta Este 3329041 m Delta Morte -5244.980 m Este del centioide 1867584668 m

Parametros estimado
’7H0taci6n s -800.000 arcseg Dif. Escala  5.00000 ppr Narte del centroide 601711.636 m

Figura 9.12. Transformacion de GrillaLocal con Parametros Estimados

8. Hagaclick en OK paragrabar |os parametros de transformacion de grillalocal, y
cierre el cuadro de didlogo Estimacion de Par -metros de Transfor macién de Grilla
Local.

9. Paraproducir un reporte final de estimacion de pardmetros, haga click en el botén
Reporte.

Se abre un formato de reporte predefinido en el editor de reportes, y listalos
puntos usados en la estimacion, par-metros nuevosy |os residucs.

Sistemas de Altura

El Procesador de L ocusledalacapacidad detrabajar con alturasortométricas (alturassobre
el geoide o aproximadas sobre el nivel del mar) o alturas elipsoidales (alturas sobrelos
mismosdatos usados paralascoordenadashorizontales). Esimportante saber de quésistema
de altura son sus coordenadas de control, de manera que usted puede sel eccionarla durante
lacreacion del proyecto.

En laetiqueta Sistemade Coordenadasdel cuadro de didlogo Configuracionesde Proyecto,
usted puede ver que hay una seleccidn simple entre el sistema elipsoidal y e sistema
ortométrico. Si usted selecciona el sistema ortométrico, debe elegir también un modelo de
geoide. El model o de geoide se usa para definir larelacién entre las alturas ortométricas
que usted usaray las alturas elipsoidales que €l Procesador de L ocus usa para procesar y
gjustar susdatosde medicién. Hemos proporcionado varios model os de geoidesincluyendo
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€l Geoide96 (para EEUU), GSD95 (para Canada) y EGM 96 (cobertura mundial).
Dependiendo de | os datos que usted sel ecciond, puede tener laopcidn deelegir entre varios
model os regionales o estar restringido al modelo global. Esto es porque cada modelo
regional estarelacionado con datos especificos. Si usted tiene més de una opcion,
recomendamos que seleccione un modelo regional ya que serd mas preciso para su area.

Laaltura desplazada a través de L ocus, depende del sistema que usted seleccione aqui.

El uso de sistemas locales de altura que var ian considerablemente desde M.S.L. para alturas ortométricas
pueden afectar sus resultados desfavor ablemente.

Nota respecto aNADCON

Si usted sel eccionadatos que usan latransformacion NADCON, usted estaraforzado ausar
alturas ortométricas. Esto es porque NADCON es unatransformacién 2-D y por lo tanto,
las alturas elipsoidales no tienen sentido.

Es muy importante que todas las alturas de control vertical estén basadas en el mismo datum vertical, por
g emplo NAVD-29. Mezclando alturas de diferentes datum verticales causar a resultadosinciertosy erroneos.
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Tutorial #1

Usando e Médulo de Planificacion de Locus

Laplanificacién esimportante parael éxito de un proyecto GPS. Estainvolucraseleccionar
sus estaciones de control, verificando que sean utilizables para observaciones GPS,
estableciendo nuevas estaciones en lugares utilizables y estableciendo un plan para ocupar
estas estaciones. En lo posible, queremos considerar nuestras mediciones como redes, de
manera que podamos usar |os beneficios de un gjuste por minimos cuadrados 'y planificar
en conformidad. Una parte importante del proceso de planificacion, esla programacion de
las observaciones y del médulo de planificacién de Locus. Con estas rutinas podemos
determinar lasmejoreshorasparanuestrasobservacionesy si tenemosestaci onesobstruidas,
podemos ingresar a esas obstrucciones graficamente y ver sus efectos en la geometria
satelital.

1. Inicieel programa. En labarrade tareas de Windows 95 0 NT™, seleccione en orden
...Inicio | Programas | Procesador de L ocus | Planificacion de Mision. La pantalla
Planificacion de Misién se despliega por un momento y luego apareceralaventana
principal de planificacion.

Usted también puedeiniciar el programa desde e Administrador de Proyecto de L ocus, seleccionando
Herramientas en el menu de Planificacion.

Se puede encontrar un cuadro de informacién: “ADVERTENCIA. El archivo de
almanague se acaba alos 60 dias.”

Usaremos este almanaque de todas maneras para consistenciaen el tutorial. Parasu
propio trabajo, baje los datos del almanagque mas reciente de Locus.

El archivo de almanaque usado en este tutorial sellama ALM98.257 y esinstalado autométicamente.
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2. Enlabarradel menu de planificacion, seleccione Abrir desde el menu Listade

Estaciones.

3. Desde e cuadro de seleccidn, seleccione lacarpeta bin de la carpeta Locus, haciendo

dobleclick en ella

Abrir

Buscar en: I 4 Locus Processor

= =) 5

B
Projects
TEMPLATES

Hambre del archivo: |

Aibrir I

Archivoz de Hpo: ISite List Files [~ 5PL)

j Cancelar

Figura 10.1. Cuadro de Didogo Archivo-Abrir

4. Seleccione @ archivo usasites.spl haciendo doble click en él o haciendo clicken él y

luego en €l boton abrir.

Abrir

Ia bin

Buscar en:

eurape.spl
preiont SFL

Nombire del archivo: Iusasiles.spl

Aabrir I

Archivos de lipo: ILista de Archivos de Sitioz [*.5PL]

j Cancelar |

Figura 10.2. Cuadro de Didogo Seleccionando un Archivo de Estaciones

5. El cuadro de didlogo Editor de Estacién se abre, mostrando unalista de ciudades de
Estados Unidos con Ashtech como ubicacién actual. Usted puede sel eccionar
cualquier ciudad o crear una nueva estacion, pero parad tutorial use la de San Jose,
CA ....amplemente haga click en el cuadro Seleccionar en la parteinferior derecha

del cuadro de didogo Editor de Estacion.
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Editor de Estacidn [ x|
Lista de Estaciones
Nombre de  |EERNERNE
Eetiertin = Morfalk, Vi AI Agregar |
Oakland, C4
Estacién Oklahema City, OK _Borar |
Diescripcidn Ormaha, ME
- Reemplazar
Philadelphia, Pa, _DI
Phoenix, AZ Copiar |
Pittsburgh, PA
) = " Portlard, OR ega |
taite [z fan " 1610 WD | Raeigh.ne b
i shruic
o [ [ R | M SR
. apa.
Altitud 27.00 [m) Saamenta. LA
i - San Antanio, T Cancelar |
San Diego, Ca
T San Francizco, C&
oraLocalGM T 5,00 r) | _Sandose Ca [N

Figura 10.3. Cuadro Editor de Estacion

—
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Asegurese quelaHoraLocal-GMT esta correcta para su zona horariay la época del afio. El g emplo que se
muestra es-8.00 hrsparalaHora del Pacifico en invierno. Parala Hora de Aprovechamiento de Luz Solar en €
verano, este valor debiera ser -7.00 hrs.

1. Hagaclick en € boton Gréfico DOP.

Un plano de 24 horas despliega €l nimero de satélites disponiblesy |os valores PDOP
asociados. Este es el plano Unico méas importante para planificar nuestras
observaciones. Vemos & nimero de satélites disponibles en cualquier momento y
también vemos la fuerza correspondiente ala geometria satelital. Paralas mediciones
estéticas, la geometria débil requiere una observacion més prolongada. Para
mediciones dindmicas, queremos tener un minimo de 5 satélites disponibles, de
manera que podamos contar razonablemente con el minimo absoluto de 4 y permitir
laobstruccion ocasional de un satélite.
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€ Planificacién de la Mision - usasites.spl

Lista de Estaciones Ver Ventana Configuacion  Ayuda

L=|=] @i%| ks |
24 Hores| 5| 4 Fecha (mmdd:aa )

T I I DU DU U DI I B U D U ST S o FT o
i Plat de DOP M= B
| PDOP _|HDOP | ¥DOP | Disponibilid Auda]

—PDOP

1
: i I| |J T
1 T
' L [T | 3
| T ] I
e [l 3 || g
M 22
4 fu 2 A " 2
- \PRFAT AN AN Y ]
o
1 10 11 12 1 14 15 16 1 18 19 20 21 2 Z

TIEMPO LOCAL

Dibujo DOP

Figura 10.4. Despliegue del Gréfico DOP

2. Por defecto, lafechaes puestaen lafecha actual. Para este tutorial, cambie lafechaa
11:19:1998

@ Mientras més pequefio es el valor del Gréfico, masfuerte esla geometria satelital, realizando mediciones GPS
precisas.

En nuestro gjemplo, vemos que hay dos periodos donde el PDOP es 5 o mayor.
Veamos de cerca el periodo de una hora 09:15 a 10:00. para hacer esto, muevalos
botones > y < sobre la Barra de Tiempo, de maneraque sélo el tramo entre 09:15y
10:00 esté en rojo. Haga click en desplegar ventana, para que aparezcala Figura 10.5.
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€ Planificacién de la Mision - usasites.spl

Lista de Estaciones  Wer Wentana Configuracion  Aypuda

lelel ®i6] Ws) =

24 Haras| _>|] < Fecha [ mmdd:sa |
LT A L A A A R A e m B ElES
Local 0 12 345 6 7 8 9101112131415161718192021222324 l_ l_
1 Plot de DOP [_ O] %]
vIEDOP |HDOP  |¥DOP | Disponibilid s
— PDOP
20
1
15 r=
14 2
]
1 2
s g
g 10 3 E
3
& b2 2
4 F1
o
" 2 7
o 8 2
5 5 & ]
TIEMPO LOCAL
San Jose, GA Lat 37°2016"N Lon 12153240 | |DoP 243 | obst | Core s

Figura 10.5. Acercamiento del Grafico DOP

Ahoraveamos cémo se ve el cielo en este periodo de tiempo. Simplemente haga click
en el boton Cielo en la barra de herramientas para abrir € plano de cielo.

€ Planificacion de la Mision - usasites_spl

Lista de Estaciones Wer Ventana Configuracién Ayuda

Ol=]a] @l6] s 2

24 Haras 2 A Fecha [ mmddaa ]
Hora BB ES R ae s a e E e e e e i e e e e e 11 :[13 :[ra8
Local 0 12 345678 91011121314165161718192021222324 l_ l_

1 Plot del Cielo

[_ 0[]

San Jose, CA Lat: 37°201B6"M Lon: 121°53'24"0 | |

| obst | Core s

Figura 10.6. Despliegue del Plano de Cielo

Usted puede ver que se ha perdido dos satélites. S6lo quedan cinco. Cuatro de ellos
estén alineados, asi es que su geometria es débil. Esta no es una buena hora parala
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medicion dindmicay se debiera evitar. Si vamos arealizar observaciones estéticas
durante este tiempo, debiéramos programar la sesién para comenzar y terminar con
buena geometria a cada lado del periodo déhil o bien, programar |as sesiones para
evitar dicho periodo.

Losvalores de PDOP sobre 4.0 normalmente sefialan con bander as los periodos de tiempo que son mar ginales
paralamedicién GPS.

Suponga que hay un gran edificio a noreste de la estacion de medicion. | ngresemos
la obstruccion y veamos su efecto en la geometria. Haga click en el boton
Obstrucciones en la Barra de Herramientas para abrir el Editor de Obstruccion.

Editor de Dbstrucciones =]

315 45
300 60
285 75

0 270 90 E
?Help

x I8
: .

255 105
240 120

225 135
210 150 Acimut
195 qgp 165

s

i O] || ston | [ FrBbsesn. | | BT |

Elevacidr:

Figura 10.7. Editor de Obstruccién

Ingrese la obstruccion..

1

108

Mueva el mouse alrededor de 30 grados de azimut y O grado de elevacion y haga
click.

Mueva el mouse alrededor de 30 grados de azimut y 40 grados de elevacion y haga
click. Debieraver unalinea entre dos puntos. Si no es asi, puede que usted no haya
seleccionado el primer punto correctamente. Intente nuevamente.

Mueva el mouse arededor de 60 grados de azimut y 40 grados de elevacion y haga
click.

Luego, mueva el mouse a 60 grados de azimut y O grado de elevacidn y hagaclick.
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5. Finamente haga click en el boton Finalizar Obstruccion para completar la
obstruccion y desplegarla como area achurada (Figura 10.5).

Editor de Obstiucciones

N
345

330 1 A 30
K
300 60
:
0 270 90 E
255 105

240 120

225 135

210 150 Acimut
195 qgp 165

s

G0 o Lirea] | Guier Obstueeion | FrObsiucciin | Quitar Toda |

285

Elevacidn:

—
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Figura 10.8. Lugar de Obstruccion

6. Hagaclick en el boton OK para desplegar €l Plano de Cielo con lavistadela
obstruccion.

€ Planificacién de la Mision - usasites.spl

Lista de Estaciones  Wer Wentana Configuracion  Aypuda

lelel ®i6] Ws) =

24 Horas: 2l K] Facha [ mmdd-aa ]
R e asas s s an ne e s o e e e HNENE
Local 0 1 2 3 45 6 7 8 9 101112131415161718192021222324 l_ l_
: Plot del Cielo [_[o]x]
N
0 & ors

e

I." 4
AT
ety

FTsarsss

Lo

*

o
oy
!

| San Jose, CA Lat 37°2016"N Lon 12153240 | [ | obst | Core s

Figura 10.9. Plano de Cielo Luego de Ingresar una Obstruccion
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Para ver el efecto de la obstruccién en el PDOP, hagaclick en el boton Gréfico PDOP.
Notese quelalinea DOP desaparece (el valor DOP vasobre nuestraescala) y €l nimero de
satélites cae a 3 para todala sesién. Esta no es una buena hora para ocupar la estacion.

€ Planificacion de la Misién - usasites.spl

Lista de Estaciones  Yer “entana Configuracidn  Aypuda

Ll=la| @6 b
24 Horasl _>|J j Fecha [ mm:dd:aa |
I i i e S R A A A s . Tl el e
Local 01 2 2 45 6 7 & 9101112131415161718192021223324 I_ I_ I_
i Plot de DOP [ O] ]
v| PDOP _| HDOP _| ¥DOP v| Disponibilid
— PDOP
13 3
12
11
10 4
o 3
g 3 =2
& 7 a2
g s 5
-2 &
4 =
3 F1
1
o 0
e 2 g E:
=] & =] =]
TIEMPOQ LOCAL
| San Jose, CA Lat 37°20116"N Lon: 121°53'24'0 | | DOP:10.60 | Obst | Core:15°

Figura 10.10. Zona del Gréfico DOP después de la Obstruccién
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Para obtener una vista de 24 horas del Plano DOP y seleccionar un mejor tiempo de
observacion, hagaclick en el botén 24 Horas.

€ Planificacién de la Misién - usasites_spl

Lista de Estaciones  Wer “entana Configuracion  &puda
< i
:0?:584.111::::::::':11:::::::: Ec-r%m-ni{dgd_g:a]
Local 0 12 3 4 5 6 7 8 9 101112131415161718192021222324 ) )
+ Plot de DOP JE[=] E3
v| PDOP _| HDOP _| ¥DoP v| Disponibilid
— PDOP
20 10
1 9
18 l LI 11 s 2
14 7
2 L [ [ [ 6 2 2
MLl | I )
=
[ [ Il I /| i g iy
5 U fl' -]
. N ) AL L. ] )
2 I Lty /T A ‘\ /""’J L-'-'— N I"\--”-\1
i i
012 3 4 6 7 810 11 12 13 14 15 16 AT 15 18 20 2 22 3
TIEMPO LOCAL
| San Jose, CA Lat 37°20116"N Lan: 121°63'24'0 | | DOP:1.73 | Obst | Care:15°

Figura 10.11. Vista de 24-Horas

Con la existencia dela obstruccion, hay periodos de geometria pobre, alrededor dela 01:00, 09:00, 11: 30, 13:00,
16:30, 18:30y 21:30. Seriamejor observar esta estacion entrelas02:00y las 04:00, o quizasentrelas05:00y las
07:30.

7. Imprimael gréfico seleccionandolo en el menu Lista de Estaciones.

8. Guarde €l plano seleccionandolo en el menl Lista de Estaciones.

9. Salgadel programa seleccionando Salir en el menu Lista de Estaciones.
Consulte el Apéndice A, Planificacion de Mision para mas detalles.
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Tutorial #2

Bajando Datos de Receptoresy Libretas

Su receptor no vendra con archivos de datos de fébrica. Para continuar con |os pasos de
bajada de datos, usted tendraque haber reunido a menos un archivo de datos en su receptor.

Se bajard |os datos a un nuevo proyecto, aunque puede usar Bajada de Datos sin Tutorial
del Procesador de Locus. Este tutorial usareceptores Locus con una conexion infrarroja.
Si su receptor usa conexion de cable, €l proceso se debe modificar muy poco.

1. Inicie Tutorial del Procesador de Locus.

2. Seleccione Nuevo desde el menu de Proyecto (o hagaclick en Crear un nuevo
proyecto en el cuadro de didogo Bienvenido).

Aparece el didogo Nuevo Proyecto, como se muestraen Figura 11.1.
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3. Ingrese e nombre de su proyecto. Use como nombre del proyecto Bajada de Datos
para el tutorial, de manera de no reemplazar ninguin archivo existente.

Proyecto Huevo

Gieneral I Sisterna Coordenads | M\sceléneosl

Fropecto I

Ubicacion IE “Program Files\LocustProjects -

Comentarios:

Compafiia: I

Clighite: I

ACEntE | Cancelar | ApliEar | Ayuda I

Figura 11.1. Nuevo Proyecto - Etiqueta General

4. Seleccione laetiqueta Sistema de Coor denadas para configurar €l sistemade
coordenadas del proyecto. Como gjemplo, vamos a usar las coordenadas California
Zone 3 State Plane 83 y las alturas ortométricas. Nuestro modelo de geoide sera el
modelo NGS Geoid96. Para sus datos, usted debiera usar €l sistema apropiado para
su érea.
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Proyecto Nuevo [ %]

General Sistema Coordenada | Misceléneusl

— Sigtema Coordenada Horizontal

Tipo de Sistema Iﬁmj vl
Sigt. de Giilla Local IN«"-"-\ jJ

Sistema de Grilla IStale Flane Coordinate 1353 j |

Zona ICaIifUmia [Zoned) j

Ditun Geocésico [Notth American 1383.CONUS -] |

— Sistema de Altura

" Elev. Elipsoidales ' Elev. Ortométicas

Modelo de Geoide | Tt el d e

Aceplar I Cancelar | Leplicar | Aypuda |

Figura 11.2. Nuevo Proyecto - Etiqueta Sistema de Coordenadas

5. Luego vayaaMisceldneos para establecer las unidades del proyectoy el puntoinicial
de precision. La Figura 11.1 muestra los valores que se usaran en este tutorial.

¢ # [eloInL
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Proyecto Nuevo

General | Sistema Conrdenadn  Miscelaneos I

~ Exactitud Deseada del Fropecto———————————  ~ Nivel de Confianza—
@ 95% Enor
Harizontak IU,U1 m + I 1} Ppm
" Error Estandar
Vetical ID'D‘I mo I10 ppm Unidades Lineales:
Ietroz -
~ Deteccidn de Emror —Hora
Lapsa min. de iempa vector: |5 it & utc
© Local
Rango walida de altura de antena: Local - UTC:
Desde I1 Hasta I3 m 7 Hrs
Factar ezcala de error de vectar procesado: |1

Aceptar I Cancelar | Silizan | Ayuda |

Figura 11.3. Nuevo Proyecto - Etiqueta Miscelaneos
6. Hagaclick en OK paracrear el proyecto.

7. El cuadro de Dialogo Afiadir Archivos se abre para seleccionar la base de datos.
(Figura 11.4).

Anadir Archivos

| Anadrr archivos de datos del receptor i

Afadir archivos de datos desde dizco |

Mo afiadir archivos de datos ahora |

Figura 11.4. Cuadro de Dialogo Afiadir Archivos

8. Seleccione Afadir archivos de datos desde el receptor.

Tutorial del Procesador de Locus inicia Bajada de Datos con los archivos en el
directorio de proyecto actual listados al lado derecho.

9. Si d directorio desplegado no es donde usted quiere enviar los archivos, cambielo
haciendo doble click en €l icono flecha arriba en lalista de directorios y en el cuadro
de lista de seleccion.

10. Conecte €l receptor al PC y enciéndalo como se especificaen el manual respectivo.
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Usando Bajada de Datos

1. Seleccione Conectar en el menu Archivo, y seleccione Conectar via Cable o
Conectar via IR desde & ment Conectar, dependiendo de como se conecte el receptor

al PC.
2. En Seleccionar Puerto (Figura 11.5), seleccione €l Puerto COM que esta conectado €l
receptor.
Conectar via IR

Seleccione puerto | Configuraciénl

]

Aceptar I Cancelar | Apfiear | Apuda I

Figura 11.5. Cuadro de Didlogo Conectar - Seleccionar Puerto

3. Hagaclick enlaetiqueta Configuracionesy seleccione la vel ocidad més alta que
permitael receptor.

¢ # [eloInL

Conectar via IR [ x|

Seleccione puerto  Configuracian I

Baudios

Aceptar I Cancelar I Lol ica | Apuda |

Figura 11.6. Cuadro de Dialogo Conectar - Configuraciones

4. Hagaclick en el botén OK.

Bajada de Datos busca el receptor en el Puerto COM y configurala velocidad
mientras se conecta.
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Unavez conectado al receptor, el Panel del Receptor listalos archivos del receptor,
como se muestraen Figura 11.7.

“ 1 Bajada de Datos de Locus -> PC = B3
Archivo  Editar Mer Receptor Apuda

download spr MSG RTF
download. spr

Iono corections

Se ha listado el directorio |2 item(s) |379 Bytes |COM1 |57600

Figura 11.7. Bajada de Datos Conectado a Receptor

5. Destaque los archivos que desea bajar, luego arrastrelos y bgjelos a panel de PC.

Para destacar archivos multiples, use <Ctrl> o <Shift> mientras hace click en el mouse.

6. Un cuadro de copia, muestrael porcentaje de cada archivo completo. Al completar la
bajada de datos, 10s nuevos archivos B y E aparecen en unalistaal lado derecho dela

pantalla.
Cada archivo de datos del receptor tiene un archivo B y E correspondiente.
Baje e amanaque al directorio \bin si el archivo actual tien més de 60 dias.
Si usted solo tiene un receptor y no ha usado el colector, vaya al paso 8.
7. Seleccione Cambio de Fuente de Datos en el menu Archivos.

Aparece Cambio de Fuente de Datos, Figura1l.8, y € receptor Locus se apaga
(ninguin otro receptor se apaga en forma automatica- asegurese de apagarlo en frma
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manual). El dispositivo siguiente puede ser otro receptor o una libreta conectadavia
cable o dispositivo IR.

Cambiar Fuente de Datos

Saque el dizpozitivo actual v conecte atro dizpositiva al CORMT
Presione 0K cuahdo ezté lizto.

Conectar via
( " Cable O

(]9 I Cancelar

Figura 11.8. Cambiar Fuente de Datos

8. Cuando se haya bajado los datos de todos |os aparatos, seleccione Salir en € menu
Archivos.

L os datos entonces, son cargados en la base de datos del proyecto y son desplegados en la
Vistade Tiempoy en el Libro de Trabajo, Figura11.9.

¥ Administrador de Proyecto de Medicion - download. spr

Provecto  Editar Ejecutar Wer Hemamientas ‘“entana Apuda

o = TR N Wl = R T I - T

& Vista de Tiempo: 1 de 1 dias [(09/13799)

I 09/13/33 'I 1351

o010

¢# [eloINL

& Libro de Trabajo =10] x|

Identificacion de Estacion | Inclinacion Ant. | Radio Ant.  Desy. Yert. Ant. | Hora de Inicio | Hora de Término | Nombre del Archivo
1 |7 (0.000 (0.000 0.000 1351:52 16:23:34 B0010433.256

1 I : , Archivas, Ocupaciones ,(Estacionas\Es‘taciones de Cnrrtro\\\fac‘toras\\factoras Repeﬁdos\hoerre de Circuito’), Contral’y Andlisis de Aj | 4 | _Dl

Listo |Local (UTC-7.0) 09/13/99 03.38:14 PM |State Plane Coordinate 1983 [Metros |

Figura 11.9. Archivos Cargados en un Proyecto

Unavez que todos los receptores y libretas tienen sus datos bajados y cargados en €l
proyecto, puede comenzar el proceso de datos.
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Tutorial #3

Procesamiento, Ajuste, Exportacion y Reporte

En este punto, se han bajado |os datos desde el receptor a directorio de proyectoy estamos
listos paraprocesarlos. Si unarchivo de proyecto se hubieraabierto antesde bajar |os datos
de los receptores, los datos habrian sido autométi camente importados en |a base de datos
del proyecto eiriamos a punto 15. No obstante, vamos a usar datos que han sido bajados
en forma separada, de manera que crearemos un nuevo proyecto eimportaremos | os datos
desde el disco en vez del receptor.
1. Enel cuadro de didlogo Bienvenido, seleccione Crear un nuevo proyecto, click
Create a new project, o seleccione Nuevo en el menu Proyecto.

Aparece el cuadro de didlogo Proyecto Nuevo, como se muestra en
Figura12.1.
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Proyecto Nuevo [ %]

General | Sistema Coordenado I Mizcelaneos I

Proyectno: Itutor static

Ubicacidn: IE “LocushProjectshtutor static -

Comentarios:

Compafiia: I

Clierte: I

Aceptar I Cancelar | Splicar | Ayuda |

Figura 12.1. Dialogo Proyecto Nuevo - Etiqueta General

2. Ingrese Tutorial Estético en el campo Nombre del Proyecto. En este momento
también se puedeingresar Comentarios, Compafiiay Cliente, pero no es necesario.
Puede ingresarlos en cualquier momento.

Para obtener el megjor resultado, useel nombredel directorio en € cual estan puestos sus datos como el
nombre del proyecto.

3. Hagaclick en laetiqueta Sistema de Coordenadas (Figura12.2).
4. Seleccione Grillacomo Tipo de Sistema.

5. Seleccione laopcion Sate Plane Coor dinate 1983 en lalista de seleccién del
Sistema de Grilla.

6. Seleccionelaopcion California (Zona 3) delalistade seleccién de Zona.
7. Hagaclick en el botén Elevaciones Ortométricas.
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8. Seleccione modelo Geoid96 para Estados Unidos en lalistade seleccion M odelo de
Geoide.

Proyecto Nuevo

Genersl  Sistema Coordenado ; Miscelénans;

— Sigterna Coordenada Horizontal

Tipo de Sistema | T7

Sist. de Giilla Local iNr"A .:j..j
Sistema d Gils [N24 ElH
Zona [Nen El

[ratum Geodésico ;WUlld Geodetic Sys. 1984 :“j ...j
— Sigterna de Altura

= Eley. Elipsoidales  Elev. Ditométricas

Modelo de Geoids iNfA —:j

Cancelar i i Apuda i

Figura 12.2. Etiqueta Sistema de Coordenadas del Nuevo Proyecto

9. Hagaclick en laetiqueta Miscelaneos (Figura 12.3).

L as configuraciones por defecto son aceptables para lamayoria de los proyectos.
Haga cambios solo si es necesario para su proyecto en particular.

10. Hagaclick en el boton Local eingrese-7 en el campo Local - UTC.

Proyecto Nuevo

Genera\; Sistemna Coordenado ;|

- Exactitud Deseada del Provecto- 1~ Mivel de Confianza—

;““““ | & uszE
Horizontat 001 m o+ |10 PR | far

1 Enor Estandar

Wertical: moo+ i EEI Unidades Lineales:

iMetlos % E|

” =g
Deteccicn de Eror ;-'Hcm g
i 5 | & utc =

Lapso min. de tiempo vector: |5 min | QO
" Local I

Fiango valido de altura de antena: Lacal - UTEC: w

Desde |1 Hasta 13 m ;D Hrs
Factor escala de eror de vectar procesado: ;T‘w

1 Cancelar 1 e

1 Aypuda i

Figura 12.3. Etiqueta Miscel dneos de Proyecto Nuevo
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11. Hagaclick en OK paracrear €l proyecto.
Aparece Afiadir Archivos, como se muestraen Figura12.4.

Afiadir Archivos E1

| Anadr archivos de datos del receptor i

Afadir archivos de datos desde disco |

Mo afiadic archivos de datos shora |

Figura 12.4. Didogo Afiadir Archivos

12. Hagaclick en el botén Afadir archivos de datos crudos desde disco y aparecera el
cuadro de didlogo Afadir Archivos, como se muestraen in Figura 12.5.

13. Cambiese al directorio Tutor Sta\Day 98.266. Aparecera unalista de archivosen el
directorio de proyecto.

14. Seleccionetodos los archivos haciendo click en el primer archivo y, manteniendo
presionada latecla <Shift>, hagaclick en €l Ultimo archivo. También puede
seleccionar todos los archivos presionando las teclas <CtrI>+<A>,

Anade Archivos EHE

Buscar en: |@ day38. 266 j gl E i

Mombre del archivo: I"b1 112b58 266" "bO00Z0AE 266" "bO01528 Abrir I

Archivos de fipo: IArchivos de D atos [B=%7.40) j Cancelar

Figura 12.5. Ventana Afiadir Archivos

15. Hagaclick en el boton Abrir.

Laventana Afiadir Archivos es reemplazad por Vista de Tiempoy WLibro de
Trabajo, Figura 12.6.

Laventana Vista de Tiempo muestra bandas horizontales de color asociadas a cada
ID de estacién. es de colores asociados con | as diferentes identificaciones de
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estaciones. Todas las ocupaciones de una estacion aparecen del mismo color, por
gjemplo, cada ocupacion de la estacion DISC se muestra de color rojo. Vistade
Tiempome View asignha colores alas estaciones en la medida que las encuentra, por
lo que su pantalla puede no aparecer igual que el ejemplo.

En la etiqueta Ocupaciones aparece una lista de las alturas de antena asociadas, las
horas de comienzo y fin y los nombres de archivos de cada ocupacion.

Esta informacién de ocupacion debiera ser verificada con losregistrosde terreno del operador, sin embar go,
para estetutorial asumiremos que la informacion proporcionada esta correcta.

dministrador de Proyecto de Medicién - tutor static_spr

Proyecto  Editar Ejecutar Wer Heramientas “entana Ayuda

Ll (e @lsl slsln] o] ¥ @] 3]

oZ Vista de Tiempo: 1 de 1 dias (09/23/98)

IUS/23/38 vi 5:38 1E:48 17:06
0002
0015
1112
& Libro de Trabaijo S =]
Identificacion de Estacion Inclinacion Ant. | Radio Ant. | Desy. Yert. Ant. | Hora de Inicic  Hora de Témmino  Mombre del Archivo
1 e 0.000 0.000 0.000 15:42:30 15:44:24 EO002292 266
2 |Disc 0.000 0.000 1.925 15:44:24 16:51:20 BOD02+98. 265
3 e 0.000 0.000 1.925 16:51:60 165215 EODO0ZE 92, 266
4 |DIsC 0.000 0.000 1.925 16:53:15 18:16:00 BODO2E98.265
5 e 0.000 0.000 1.925 15:41:20 15:48:34 EO01 5492, 266
6 |EUCZ 0.000 0.000 1.925 15:48:34 16:48:00 BOO15498.265
7 e 0.000 0.000 1.925 17.06:20 17.07.50 EOO15892. 266
B8 MISS 0.000 0.000 1.925 17:07:50 18:06:10 BEO015898. 266
9 R 0.000 0.000 1.925 15:28:00 15:50:04 B1112292.266
10 | 0205 0.000 0.000 1.925 15:50:04 16:48:00 E11124598 266
11 0z05 0.000 0.000 1.925 16:55:10 181700 B1112B98.266
+ [+ [ Archivos®, Ccupsciones /Estaciones , Estaciones de Cortrol j, vectores 3 ¥ectores Repetidos s Cierre de Circuito 3, Cortroly, Analisis de & | 4] | ]
Mimero de vectores procesados: 13 de 13 ﬂ
Listo |UTC 09/23/98 05:39:13 PM |State Plane Coordinate 1983 [Metros |

Figura 12.6. Administrador de Proyecto - Datos Estaticos

Procesando los Datos

Cuando se procesa datos GPS tomados en un red, se debe fijar las coordenadas de uno o
més pontos como estaciones de control.

1. Hagaclick en Estacionesde Control en el Libro de Trabajo (Figural12.7),y
entonces haga click en laflechaala derechadelalistal D de Estacion.
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2. Seleccionelaestacion M SS desde lalista, haciendo click en ella (use la barra del
programasi MISS no esta visible en el mena).

~—_? Administrador de Proyecto de Medicion - tutor static.spr

Proyecto  Editar Ejecutar “er Henamientaz Ventana Aypuda

(a8l @)s BlElm] 2 ¢ ] alal
& Vista de Tiempo: 1 de 1 dias (09/23/98)

I 09/23/98 A I 15:38 16:48 17:08
0002
a5
1112

& Libro de Trabajo H=] E3
Descriptor de la Estacion Este | 95% Emr. Morte | 95% Err. | Alt. Ort. | 95% Emr.
1 1868361.443 0.000 533700170 aooo: oo 74 0000 Horver = | Hortver =]
4 | * |\ Archivos}\Ocupaciones\Es‘taciones\Es‘taciones de Control ,(Vectoras)\"ectores Repaidos}\cierre de Circuﬂo\CDrﬂrDl\Ané\isis de & u | 4 |
Mimero de wectores procesados: 13 de 13 ﬂ
Lizta lutc |State Plane Coordinate 1383 |Metros |

Figura 12.7. Coordenadas de Estacion de Control

3. Edite cualquier valor de coordenadas haciendo doble click en el cuadro de edicion
para destacar el valor y luego ingresar el valor correcto.

* Este 1868361.443
* Norte 599700.170
e Alt. Ort. 7.9

e Tipo Hor/Ver

* Fijo Hor/Ver

4. Seleccione Todo en el mend Procesando en €l menu Ejecutar.

Aparece Vista de M apa mientras Tutorial del Procesador de Locus procesalos datos
de aun vector. Este set de datos contiene seis vectores medidos entre cuatro
estaciones en dos sesiones.

En el Libro de Trabajo, se activala etiqueta Vectores.
5. Despuésde procesar, examine la etiqueta de vectores y Vista de Mapa (Figura 12.8).

Note que los campos de QA estan en blanco paralos seis vectores. Esto indica que
los errores esténdar estan bajo latoleranciay se considera que las ambigiiedades se
han fijado correctamente.
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Estimaciones de error mayores que las esperadas y fallo en €l test QA pueden indicar
que lasolucion es flotante.

~—_~ Administrador de Proyecto de Medicidn - tutor static_spr

Proyecto  Editar Ejecutar “er Hemamientas Yentana Apuda

o = el T i P R i d e O - 1=

#% Vista de Tiempo: 1 de 1 dias [09/23/98] ‘e Vista de Mapa de Proceso M=l 3
IDS#23/88 vI |1 533 I_ | 1867000 E 1863000 E
005
1112
=
g
&
@
& Libro de Trabajo
Desde - Hasta DObservado QA | Deltax |9
1 |DIsC-EUC2 09/23/9815:48 -164.289
2 | DISC-0208 09/23/98 15:50 -207.288
3 | MISS-DISC 09/23/9817.07 E2.426 =
4 | DISC-0205 09/23/98 16:55 207292 §
5 |0205-EUCZ 03/23/3515:50 43.000 §
6 | MISS - 0205 03/23/35817.07 -138.866
1 | » |\ Archivos\Ocupaciones\Es‘taciones)‘Es‘tacwones de Control\\f’ectores [\/edores Repeﬁdosxcierre de Circu'rto\Corrtro\XAnélisis de A | 4 | | _bl
[ Festmen de FLocesamlento: -
Mimero de vectores procesades: 6 de 6 ﬂ

Listar [1874767 8E 598123.8N |State Plane Coordinate 1383 |Metros |

Figura 12.8. Datos Procesados

Paraorganizar lasventanas de proyecto, seleccione Organizar Espacio de Trabajo desde el menl Ventana.

Afnadiendo Datos Adicionales

_|

1. Seleccione Desde Disco en € mend Afadir Datos Crudos GPS en el menli de %

Proyecto. 3

2. Seleccione todos los archivos en € directorio Tutor Static\Day 98.273, y haga click &
en Abrir.

3. Seleccione No Procesado desde el menu Procesando en € menu Ejecutar para
procesar solo |os nuevos vectores.
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Estos datos adicionales agregan diez nuevos vectores (Figura 12.9).

~—_= Administrador de Proyecto de Medicidn - tutor static.spr

Proyecto  Editar  Ejecutar “Yer Hemamientaz “entana Aypuda

o= = W e T i s f ot e R B - | 2

4 | v [ Archivos, Ocupaciones s Estaciones'), Estaciones de Cortrol, Wectores {Vectores Repetidos's Cierre de Circuitos, Cortrol Analisis de AI 4 | | 3 |

& Vista de Tiempo: 1 de 2 dias (09/23798) ‘®_Vista de Mapa de Proceso |_ (O] x|
Igggzygg | 1538 |_ | 1860000 E 1870000 E
Tz B ' ;
0015 ELCZ i !
1112
=
S
B
2
& Libro de Trabajo
Desde - Hasta Dbzervado QA | Dekax | 9
3 | MISS-DISC 09/23/38 17:07 E3.426
4 | DISC- 0205 03/23/38 16:55 -207.252
5 | 0205-EUC2 03/23/38 15:50 43.000 =
6 | MISS - 0205 09/23/98 17.07 -138.866 § ______________________________________________________________________
7 | MISS-PaLO 09/30/98 18:17 11520158 1=
8 | MISS- 886 09/30/98 18:17 8800665 B
9 | DISC- PARK 09/30/98 17:09 -143.709
10 | DISC-PALD 03/30/38 17:09 -11588.583 :
11 | PARK-PaLO 09/30/9816:09  Falld -11444.850 0203 97E5.556 [T [0y i
12 | PARK-PaLO 03/30/38 17:07 -11444.876 0010 9765.5971 0018 2301.1590
13 | J886-PaLO 03/30/38 18:00 -20320.824 0017 11835553 0033  -975167 =

Hesumen de Frocesamientor
Mimero de vectores procesados: 7 de 7

s

Listo

|1869623.4 E B123221 N |State Flane Coordinate 1983 |Metios |

Figura 12.9. Datos Adicionales Afiadidos

Ajustando los Datos

Luego de procesar |os datos, es conveniente realizar un gjuste con restricciones minimas,
antes de restringir lared.

Haga click en Estacionesde Control, afiadalas estacionesPALOy J886 alalistade

1

126

control y edite las coordenadas de los siguientes val ores:
e PALO Este 1852536.083

Norte 606119.504

Alt. Ort. 20.69
» J886Este 1876056.263

Norte 606961.400

Alt. Ort. 21.172

Cambie los valores de Fijo aNinguno para PALO y J886.
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Solo se quiere tener una estacion fijapararealizar un gjuste “libre” paraverificar la
calidad de los vectores sin influencia de los puntos de control.

& Libro de Trabajo [_ O] x]

Descriptor de la Estacidn Este | 95% Enr_ Norte | 95% Ern. | Alt. Ot | 95% Enr.
1 TBER3ET. 443 0.000 599700.170 0.0a0 7900 0.000 Horder d HarMer d
2 | PALOALTO SE BASE 1852536083 0.000 EOE119.504 0.000 20,690 0.000 Horer dNinguno] d
3 | MWGSJ38ERESET 1961 187E056.263 0.000 EOESE1.400 0.000 21172 0.000 Horer dNinguno] d
« [ ]\ Archivos ), Ocupaciones , Estaciones b, Estaciones de Control {Vectores 'y vectores Repetidos j, Cierre de Cirouflo y, Controly Andlisis de & | 4] I

Resumen de Procesamiento:
Nimero de wectores procezados: 7 de 7

2]
| 4

Figura 12.10. Tres Estaciones de Control

3. Seleccione Ajuste en el menu Ejecutar para gjecutar un agjuste libre de sus vectores
procesados.

Esto es una buenarevision paraver si hay algunos errores obvios.

4. Maximicelaventanalibro de Trabajo paraver los 16 vectores en Analisis de
Ajuste. Puede necesitar arrastrar lalineaentre el Libro de Trabajoy laventanade
mensajes para minimizar laVentana de M ensaj es.

€# [erioinL
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5. Hagaclick enlaflechahaciaarriba de la barra de desplazamiento que estéd en el lado
derecho de laventanade mensgjey al final de la pantalla para que pueda visualizar
Error Estandar del Peso Unitario (Figura12.11).

dministrador de Propecto de Medicidn - [Libro de Trabajo]
Proyecto  Editar  Ejecutar Ver Hemamientas Ventana Ayuda = |E'|1|

Clz|e| 5[0 sl Bllelm) o ¥ o Bl

Desde - Hasla‘ Dbservado ‘ Test Tau ‘ Delta X% | Res. Est. | Delta ¥ | Res. Est. Delta Z | Res. Est. | Longitud | Res. Est. |

1 | DISC-EUCZ 09/23/98 15:48 -164.290 -0.001 160.457 -0.002 51.061 000z 237.653 0.003
2 | DISC-0205 03/23/38 15:50 Fald  -207.291 -0.002 154.209 -0.003 24.590 0003 269.527 0.005
3 | MISS-DISC 09/23/98 17.07 68426 0000 1845917 0000 2086738 0001 2786856 0.001
4 | DISC- 0205 09/23/98 16:55 -207.291 0.001 154.209 0.001 24.590 -0.002 269.527 0.002
5 | 0205-EUCZ 03/23/35 15:50 43.000 0.000 6.288 0.001 36.471 -0.001 56.734 0.001
6| MISS - 0205 09/23/98 17.07 -138.865 0001 2000126 00000 2111.328 0001 2911614 0.001
7 | MISS-PALD 09/30/98 18:17 -11520.158 0.000 11619.508 0.5 4834105 0009 17078619 0.7
8§ | MISS-J386 03/30/35 18:17 8800.665 0000 -216.060 0002 58E9.282 -0.003  10580.434 0.003
9 | DISC-PARE 09/30/98 17.09 -143.709 0.000 7618 -0.000 -93.825 0000 171.795 0.000
10 | DISC-PaLO 09/30/98 17:09 11528584 -0.000 9773589 -0.007 2807367 0005 15417.510 0.008
11 | PARK -FALD 03/30/35 16:03 -11444.874 0016 57E5.5971 0ms 23052 0017 15322.410 0.028
12 | PARK-PALO 03/30/38 17:07 -11444.874 0.002  9765.971 00000 2901192 000z 15322410 0.003
13 | J886-PalO 05/30/38 18:00 -20320.823 0.001 11835.566 0007 978177 0010 23536513 0oz
4 | » kos )3 Ocupaciones\Es{aciones\Estac:iones de Comrolx\;’edores\\u’edores Repeﬁdos\cierre de Circuho\Corﬁrol\Anéhsis de Ajuste @ |4l |+
Mmero de =]

ecuaciones de ohs. 43

incdgnitas 22

grados de libertad Z1
Test Chi-cuadrado: pasd

Limite inferior: 10.282898

Limite superior: 35.478876

Chi cuadrado: 30.840085
Varianza de Peso Unitario: 1.468575
Error Esténdar de Peso Unitario: 1.21184%
Walor critico para test Tau: Z2.955552
Factor de ecala para sigma a-priori de wectores: 1.00

Parametros del Elipsoide de Referemncia
Radio Ecuatorial (semiedje mavor): 6375137.000 LI

Lizta [ |State Plane Cooidinate 1383 |Metros |

Figura 12.11. Resultados de Ajuste Libre

Aungueun vector fall6 el test tau, losresiduosno son grandes, y el Error Estandar del Peso Unitario escercano
auno, por lotanto no hay errores groseros obvios en los datos.

El error estandar del peso unitario es cercano a 1.0 y probablemente es aceptable.
Paralos propésitos del tutorial, sin embargo, se cambiara el factor de escalay se
gjecutara €l gjuste para conseguir un error estandar del peso unitario muy cercano a
1.0. Esto entregardla mayor confidencia posible que las estimaciones de error son
correctas. Use €l error estandar del peso unitario inicial y €l peso unitario como
estimacionesiniciales del mejor factor de escala

6. Seleccione Configuraciones en el menu Proyecto.
7. Vayaalaetiqueta Miscelaneos.
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8. Establezcael Factor deescaladeerror del vector procesado en 1.2 (Figura 12.12).

Configuraciones del Proyecto [x]

General | Sistema Coordenado  Miscelneos I

r~ Exactitud Deseada del Proyecto————————————— Mivel de Confianza—
& 95% |
Horizontat: 001 m + I 1] PR fret
" Error Estandar
Vertical ID'D‘I mo* ITU pRm Unidades Lineales:

Metros =

Hora

-~ Deteccidn de Ermar

Lapzo min. de tiempo vector: |5 min fute

~ Local
Fiango valido de altura de antena: Local - UTC:

Desde || Hasta |3 m 7 Hrs

Factor escala de eror de vector procesado: 14
Aceptar I Cancelar | fpliEar | Apuda |

Figura 12.12. Cambiando las Configuraciones de Proyecto

9. Hagaclick en el botén OK.

Cuando se hacen cambios a items que afectarian €l resultado del ajuste, se borran las etiquetas Andlisisde
Ajustey Exactitud Relativa delared.

€# [erioinL
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10. Seleccione Ajuste en € menu Ejecutar para g ecutar nuevamente las estimaciones de
error escalados.

Administrador de Propecto de Medicidn - [Libro de Trabajo]

Proyecto  Editar  Ejecutar Ver Hemamientas Ventana Ayuda _|E'|1|

S T -1E)

Desde - Hasla‘ Observado ‘ Test Tau ‘ Delta X | Res. Est. | Delta ¥ | Res. Est. | Delta Z | Res. Est. | Longitud | Res. Est. |
1 |DISC-EUCZ 09/23/98 15:48 -164.290 -0.001 160.457 -0.002 51.061 000z 237.653 0.003
2 | DISC-0205 09/23/98 15:50 Fald  -207.291 -0.003 154.208 -0.003 24.590 0003 269.527 0.005
3 | MISS-DISC 09/23/98 17.07 68426 0000 1845917 0000 2086738 0001 2786856 0.001
4 | DISC- 0205 09/23/98 16:55 -207.291 0.001 154.208 0.001 24.590 -0.001 269.527 0.002
5 |0205-EUC2 09/23/98 15:50 43.000 0.000 6.288 0.000 36.471 -0.001 56.734 0.001
6| MISS - 0205 09/23/98 17.07 -138.865 0001 2000126 00000 2111.328 0001 2911614 0.001
7 | MISS-PALD 09/30/98 18:17 -11520.158 0.000 11619.508 0.5 4834105 0009 17078619 0.7
8 | MISS-J886 09/30/98 18:17 8800.665 0001 -216.060 0002 58E9.282 -0.003  10580.434 0.003
9 | DISC-PARE 09/30/98 17.09 -143.709 0.000 7618 -0.000 -93.825 0000 171.795 0.000
10 | DISC-PALD 09/30/98 17:09 -11588.584 -0.000 9773589 -0.007 2807367 0005 15417.510 0.008
11 | PARK -PALD 09/30/98 16:09 -11444.874 0016 57E5.5971 0ms 23052 0017 15322.410 0.028
12 | PARK -PALD 0943098 17.07 11444874 0.002  9765.971 00000 2901192 000z 15322410 0.003
13 |JBBE-PALOD 09/30/95 18:00 -20320.823 0.001 11835.566 0007 978177 0010 23536513 0oz
4 | » [hivos )3 Ocupaciones s, Estaciones ', Estaciones de Cortrol’y, vectores, Vectores Repetidos'), Cierre de Circuit’y, Control, Andlisis de Ajuste ,@ |4l |+
Mmero de =]

ecuaciones de ohs. 43

incdgnitas 22

grados de libertad Z1
Test Chi-cuadrado: pasd

Limite inferior: 10.282898

Limite superior: 35.478876

Chi cuadrado: 23.163273
Varianza de Peso Unitario: 1.1030L3
Error Esténdar de Peso Unitario: 1.050244
Walor critico para test Tau: Z2.955552

Factor de ecala para sigma a-priori de wectores: 1.z20
|
Parametros del Elipsoide de Referemncia
Radio Ecuatorial (semiedje mavor): 6375137.000 LI
Lizta [ |State Plane Cooidinate 1383 |Metros | l_,_

Figura 12.13. Resultado de Ajuste Escalado

El eror esténdar del peso unitario es ahoramuy cercano a 1.0y el test de chi-cuadrado aln
pasa.
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11. Hagaclick en laetiqueta Exactitud Relativa dela Red.

dministrador de Proyecto de Medicidn - [Libro de Trabajo]
Proyecto  Editar  Ejecutar Wer Hemamientas “entana Awuda = |5|1|

i == | W R (PSS Rl e B - 1

Par de Eslaciones| QA | Error Rel Hor. | Emor Rel. Yert. | Exactitud Rel. Hor. | Exactitud Rel. ¥ert. | Distancia
1 DISC-EUC2 0.002 0.002 8.2 82 237653
2 |DISC-0205 0.002 0.002 7.6 7B 289527
3 |MISS-DISC 0.008 0.002 28 07 2706.856
4 |0205-EUC2 0.002 0.002 345 345 56.7.34
5 |MISS - 0205 0.008 0.002 27 07  2911.614
6 |MISS-PALO 0.020 0.008 11 05 17078.619
7 |MISS -JB86 n.0z2z2 0.014 20 13 10580.454
8 | DISC-PARK 0.004 0.00z2 2248 11.4 171.795
9 |DISC-PALD n.01a 0.008 11 05 15417510
10 | PARK - PALD 0.020 0.008 13 05 15322410
11 | J836 - PalO 0.025 0.0e 11 07 23536513
Ll | 3 |aciunes} Estaciones de Curﬂrul}\\/edures}\\/edures Repeiidus)Cierre de Circuﬂu}\CUrﬂrUI}\Anélisis de Ajusle}\ExaCl'rlud Rel. de la Red | 4] I r I
Mmero de ;I

ecuaciones de oba. 43

incdgnitas 22

grados de libertad 21
Test Chi-cuadrado: paszd

Limite inferior: 10.282898

Limite superior: 35.478876

Chi cuadrado: 23.163273
Varianza de Peso Unitario: 1.103013
Error Estdandar de Peso Unitario: 1.050244
Valor critico para test Tau: 2.955552

Factor de ecala para sigma a-priori de wectores: 1.20
o
Parametros del Elipsoide de Referencia
Radio Ecuatorial (semiedje mayor): 63785137.000 LI
Lizsta jutc |State Plane Coordinate 1933 [Metros | I

Figura 12.14. Exactitud Relativade la Red

Como seve en el campo QA, no hay errores en lalista; asi, todos los pares de estaciones
han pasado | as especificaci ones de precision establ ecidas en Configuraciones de Proyecto.
Nuestro gjuste se deberia considerar bueno.

Ahoranecesitamosrestringir o gjustar €l control. Si hay problemasen estaetapa, indicaque
hay problemas con el control y no con los vectores GPS.

€# [erioinL
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12. Hagaclick en la etiqueta Estaciones de Control y fije |as estaciones de control
PALOy J886 en horizontal y vertical (Figura 12.15).

dminigtrador de Proyecto de Medicidn - [Libro de Trabajo]

v ¥| Proyecto  Editar Ejecutar Wer Hemamientas Wentana Aguda - |ﬁ||5|
L= sl o5l Bl ] ¢ ] mlal
Descriptor de la Estacitn | Este [ 95% Enr | Norte [ 95% En. | Alt Ort | 95% Emr_ | Tipo | Fiijo
1 1868361443 0.000 593700.170 0.000 7.900 0.000 HorfWer j Horer | = |
2 | PALDALTO SE BASE 1852536.083 0.000 B0E1149.504 0.000 20,630 0.000 Hoer »| Hover = |
3 |MGSJE98ERESET 1961 1876056263 0.000 EOESET. 400 0.000 21172 0.000 HorMer j Haorfer | =

4 | v ArchlvosS\Ocupaclones\AEstaclones\,\Estaclnnes e Coritrol [Vamoras)\u’ectores Repetldns)(jlerre de Circutta s, Control Andlisis de Aju u | L4 |

132

Nimero de ;I
ecuaciones de obz., 43
incégnitas 22
grados de libertad 21
Test Chi-cuadrado: pasd
Limite inferior: 10.282395
Limite superior: 35.478376
Chi cuadrado: 23.163273
Warianza de Peso Unitario: 1.103013
Error Esténdar de Peso Unitario: 1.050244
Walor critico para test Tau: Z.955552
Factor de ecala para sigma a-priori de vectores: l.z20

_I
Parametros del Flipsoide de Referencia
Fadio Ecuatorial (semieje mayor): 6378137.000 LI
lListo jutc |State Plane Coordinate 1953 [Metros |

Figura 12.15. Fijando Estaciones de Control Adicionales

13. Seleccione Ajuste en el menl Ejecutar pararealizar un gjuste restringido usando los
tres puntos de control horizontal y vertical .
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14. Hagaclick en la etiqueta Estaciones para ver las posiciones gjustadas del proyecto.

dministrador de Proyecto de Med - [Libro de Trabajo]
Propecto  Editar  Ejecutar Wer Hemramientaz Yentana Awuda =l
o = e ST e TR A - [
Identificacion de Estacitn | Descriptor de la Estacion| Estado | Este | 95% En. | Norte | 95% Err. | AlL Oi
1 (DISC Ajustado 1867483601 0.008 E02345.015 0.008 26
2 |EuCz Ajustado 1867260.519 0.005 B2426.836 0.008 07
3 | MISS Ajustado 1BE2361.443 0.000 B495700.170 0.000 74
4 | 0205 Ajustado 1867226.653 0.005 B02351.383 0.008 ng
5 |PaRE Ajustado 1867355.841 0.005 B02230.187 0.009 1.0
6 | PaLO PALDALTO SE BASE Ajustado 1852536.083 0.000 G06113.504 0.000 206
7 |J8ge MGS J836 RESET 1961 Ajustado 1876056.263 0.000 BOBSE1.400 0.000 211
1 | 3 |\ Archivns\Ocupacinnes\Es‘tacinnes ,(Es‘tacinnas de Cnrdrnl\\f’ectnres\\f’ectnres Repeﬁdnsxciarre de C\rcuﬂn\Cnrﬂrnl\Anélisis dle i | 4| ILI
grados de libertad 23 ;I
Test Chi-cuadrado: pasd
limite inferior: 11.683552
Limite superior: 35.075627
Chi cuadrado: E£&.900575
Varianza de Peso Unitario: 1.256547
Error Estédndar de Feso Unitario: 1.120953
¥alor critico para test Tau: 2.359953
Factor de ecala para sigma a-priori de wectores: 1.20

Parametros del Elipsoide de Referencia
Radio Ecuatorial (semieje mayor): 6378137.000

Reciproco del achatamiento: 298.257222101 i |
Parametros de Rhiuste de Datum Jid
Lista jutc |State Flane Coordinate 1383 |Metios |

Figura 12.16. Coordenadas de Estacion Ajustadas

€# [erioinL
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15. Paraver el 95% o 2 sigma de incertidumbre en posicion, haga click con el boton
derecho de su mouse en una de las columnas Error Estandar y seleccione 95%

(Figura12.17).
"> Administrador de Proyecto de Medicion - [Libro de Trabajo]
ir| Proyecto  Editar  Ejecutar Mer Hemamientss Ventana Awuda =1
e 5 = R P o (R AR - TV )
Identificacidon de Eslaci6n| Deszcriptor de la E:laciﬁn‘ Estado | Este ‘ 95% Em. | HNorte | 95% Emr. | Alt. On
1 |[DISC Ajustado 1867483.601 ;000 95 E “op345.015 0.003 26
2 |EuCz Ajustado 1867260.519 nop ® 2= En 426,896 0.008 o7
3 | Miss Ajustado 1868361.442 g0 Em Est 700170 0.000 7.9
4 | 0205 Ajustado 1867226.653 0.005 B02381.383 0.008 ng
5 |PaRK Ajustado 1867355.841 0.005 E02230.187 0.003 10
6 |PaLO PALOALTO SE BASE Ajustado 1852636.082 0.000 E0E119.504 0.000 206
7 |Jass NG5S J836 RESET 1961 Ajustado 1876056.263 0.000 BOG361.400 0.000 211

4 I " Archwosg Ocupaciones }, Estaciones ,(Es‘tac:\onas de Contro\\\"ectores\\f’ectnres Repetidos\C\erre de Circuito’, Control, Andlisis de Sjus | 4 | |_>|

grados de libertad 23 ;I
Teat Chi-cuadrado: pasd
Limite inferior: L1.688552
Limite superior: 38.075627
Chi cuadrade: 25.900575
Varianza de Peso Unitario: 1.2556547
Error Esténdar de Peso Unitario: 1.120953
Falor critico para test Tau: 2.959953
Factor de ecala para sigma a-priori de wvectores: 1.20

Parametros del Elipsoide de Referencia
Fadio Ecuatorial (sewieje mayor): &373137.000

Reciproco del achatamiento: 296.257222Z101 |
Parametros de hiuste de Datum LI
Listo jutc |State Plane Cooidinate 1953 |Metros |

Figura 12.17. 95% de Error

Exportando Datos

Ahora hemos finalizado nuestro gjuste y probablemente necesitaremos exportar las
coordenadas del proyecto a un set de geometria de coordenadas. Usando larutina de
exportar, usted puede exportar sus datos en un formato aceptable a cualquier geometria
coordenada o programa CAD.

1. Seleccione Exportar en el menu Proyecto.
Se abre Exportar Datos (Figura 12.18).

Si tiene un tipo de dato pre-definidos, puede seleccionarl os o crear un modelo ASCII
personalizado para exportar €l tipo de datos que usted requiere.
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2. Ene campo Guardar Como tipo, seleccione ASCII (*.*) y hagaclick en

Per sonalizar.
Datos a Exportar HE
Guardar en: IaTEMPLATES j il l: £
Nombre del archiva: I Guardar I
Guardar como lipo: 45 C1 Definido por el Usuario [*.%) Cancelar |
Modelo Usada: Personalizar Ayuda

Figura 12.18. Exportar Datos

3. Enel Modelo ASCII, Figura 12.19, haga click en Nuevo... .
Cualquier modelo que haya creado, aparecerd en la Lista de Modelos.

Modelo ASCI del Usuario E

— Lista de Modelos

Selece. Datas :

;I Huevo... |

Eomar,

|Datos Estacidn

= Ext Salida
IHodifizar,.

uda

e I Bromawver

Ok

r— Wista del Modelo

Cancelar

JLEE

ai

Hpuda

€# [erioinL

Figura 12.19. Cuadro de Didogo Modelo ASCI|
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4. En Nombre de Nuevo Modelo, Figura 12.20, hagaclick en Datos de Estacién e
ingrese pneu como nombre de modelo.

Muevo Hombre de Modelo E
S
Mombre {prieu

Cancelar |
Opciones de Datos de Salida Apuda |

' Datos Estacidn

' Datos Yector

Figura 12.20. Cuadro de Didlogo Nuevo Modelo

5. Hagaclick en el botén OK.

Aparece Formato Definido por € Usuario, Figura 12.21, donde puede construir el
modelo para exportar.

6. Hagadoble-click en Datos de estacion y luego doble-click en ID de Estacion para

afadir 1D de Estacion a modelo.

Formato Definido por el Usuario - pneuw.tpl

— Seleccidn de Campao

ok
General -

Encabezado

Dratos de la Estacidn

[2] I E stacian G

H vardar Comao
Mornbre de la E stacidn Lugar Dec. i W'; -

1 Sizt. Coord. Geod. . :
] Sist. Coord, de Grila  Cuadiante o @ dista Frelm.

1 Sizt. Coord. de Grilla Le ;“‘“""""‘“"““““““j
Alhura Elipsoidal Eamclz —
- 2] Adura Dltometnc;a "J_ﬂ T Wk i

Cancelar

iEEE

=
=%
o

~Modelo de Archivo de Exportacian — Delirnitador —
Ingresar ; Bomar ; Baorrar Togoi
Campo
1D Estacidn -
e E |
Texta
J 1.. " ,I

Figura 12.21. Formato Definido por el Usuario.
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7. Hagadoble-click en Sist. de Coord. de Grilla, y doble-click en Norte de Grilla para
agregarlo al modelo (Figura 12.22).

8. Hagadoble-click en Estede Grilla paraagregarlo a modelo.

Formato Definido por el Usuario - pneu.tpl [ x|
— Seleccidn de Campo oK

1423 Datos de la Estacidn | Anch 0 z
‘) ID Estacién whe | =

(2] Mombre de la Estacién Alineamienta ININGUN\ vl
-] Sist. Coord. Geod.
{13 Sist. Coord. de Grilla Lugar Dec.

{23 Sist. Coord. de Grilla Le

Al Elipsoidal Cusdrarte [ =] Aista Prelim.
] Altura Ortométrica =

[B) Enor de Ak, Elipsoidal  Eomato I | Apuda

; Estado Fijacion Hor.LILI T Wk I—

Cancelar

Guardar Comao

LERRE

— Modelo de Archivo de Exportacidn Drelimitador
Ingresar | Borar I Borrar Togol
Campa
1D Estacid
Il stacign] ;I lﬁ
Texto

|| d

Figura 12.22. Afiadiendo Informacién de Coordenadas

€# feriomnt
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9. Desplacese hacia abgjo en lalista de elementos y haga doble click en Altura
Ortométrica para afiadir la elevacion a nuestro modelo (Figura 12.23).

Formato Definido por el Usuario - pneu_tpl [ X]
— Seleccidn de Campo oK

=425 Datos de la Estacién - -
B ID Estacién 2l ot =

~[E] Mombre de a Estacidn Alinearnienta IW
B+ Sist. Coord. Geod. Guardar Como
Ela Sist. Coord, de Grilla Lugar Dec. |3 vI —

Morte Grilla : :
B Este Grila Cuadrante  [+- - Wizta Prelim.

Con. Grila EN e
2] Con. Grila EH Formata Apuda
o i bt ol g

Cancelar

iRNE

— Modela de Archiva de Expartacidn — Delimitadar—
Ingrezar | Borrar | Borrar TDEIDI
Campo
[IC E stacion] [Morte Grilla] ;I Iﬁ
Texto

Figura 12.23. Afiadiendo informacion de Altura

El model o esta completo.
10. Hagaclick en OK paragrabar los cambiosy volver aModelo ASCII de Usuario.
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El nombre del nuevo modelo se destacay sus elementos se listan en Vista de

M odelos,Figura 12.24.
— Ligta de Modelo

Muevo... I Selecc. Datos :
|Datos de la Estar
Borrar |
= Ext Salida
Modificar... |
Iuda
LI Promaower |
—ista del Modelo ()8 |
[ID Estacidn] [Morte Grilla] [Este Grilla] [Altura ;I
Ortométrica) Cancelar |

LI Apuda |

Figura 12.24. Modelo ASCIlI Completo

Si quiere que este model o estédisponibleen Exportar Datosen Guar dar como Tipo, tiene
gue promoverlo.
11. Verifique que el modelo pneu.tpl esté seleccionado y haga click en Promover.

Aparece Promover un Tipo de Datos, como se muestraen Figura 12.25

Promover Tipo de Datoz Bazado en: pneu.tpl

Descrip. Tipo Anchivo: itutorial template

Ext. Archiva: !h‘t oK ;
Cancelar 1

Figura 12.25. Promover un Tipo de Datos

€# [erioinL

12. Ingrese Modelo Tutorial en Descripcién de Tipo de Archivo.

Cuando ingrese una descripcion de tipo de archivo, ingrese una descripcion que le
ayude arecordar e modelo.

13. Ingresetxt en Extensién de Archivo.

Por defecto la extension es (ASCII definido por el usuario). Cuando trabaje con sus
propios datos, puede ingresar la extension que requiera para su aplicacion.
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14.

15.

16.

17.

Hagaclick en OK paragrabar la descripcion del archivo y su extension y Promover

el modelo para su uso.

En Modelo ASCII de Usuario, verifique que pneu.tpl es seleccionado, y haga click
en OK para seleccionar el model o para exportar datos.

En Exportar Datos, Figura 12.26, ingrese el nombre Statpnts para el archivo de

datos exportados.

Vayaad directorio Tutor Satic paragrabar €l archivo.

Datos a Exportar

Guardar en I 23 hutor static

curent
fillnet.inp
fillt. ouk
Logtimes
Prafile.kin
E] tukor static

Hombre del archivo: Istalpnls

Guardar coma lipo:

Guardar I

IASEH Definido por el Usuario [**] j Cancelar |

Template Used: IDneu_tpl [*.uda)

Customize I Help

Figura 12.26. Exportar Datos

18. Hagaclick en Guardar paragrabar Satpnts.txt y cierre el dialogo.
19. Abra Statpnts.txt en un editor de texto e imprima el archivo. Estainformacién se

usaraen el Tutorial #4.

20. Seleccione Guardar en €l menl Proyecto paragrabar € proyecto.

Reporte

Finalmente, es hora de crear un reporte del proyecto. Para crear un reporte:
1. Seleccione Reporte en e menu Proyecto.

2. Aparece Reporte de Proyecto.
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3. Hagaclick en €l signo + proximo aResultados de Ajustey en Miscelaneos paraver
todos los reportes disponibles.

Reporte de Proyecto E
Itemes Disponibles Itemes a Reportar
£ Misceldneos =] ok
[2] Anélisis de Cienre

Archivos de Proyects
Coordenadas Estacic
Informacidn de Ocup

Resumen de Definici Afiadi Toda >>|

Resumen de Proyec

a Resultados de Ajuste Quitar Todo <<|

Exactitud Relativa de
[21 Resumen de Ajuste ¥
3

Apuda

Anéliziz de Contral Afadi > |
C | |
Andlizis de Vectores ancelar

Figura 12.27. Didlogo de Reporte del Proyecto

4. Hagaclick en Afiadir Todo>> para agregar todos los items (Figura 12.28).

Reporte de Proyecto E
Itemes Disponibles Itemes a Reportar

] Coordenadas de Estacione ok |
+-{1] Misceldneos
Afiadir > | #-(_] Resultados de Ajuste C | |
e Wectores Procesados Snes
Quitar € | Ayuda |

Quitar Todo <<|

Figura 12.28. Afiadiendo Todos los Items a Reportar

_|

c

Puede agregar cualquier item a su reporte. Selecciones el item en Items Disponibles, g

y haga click en Afiadir> . iy

Pararemover uno o dos items, selecciénelos |tems a Reportar, y hagaclick en ®
Remover<.

5. Hagaclick en OK vy el programa abrird el programa procesador de palabras que usted
especifico en el cuadro de didlogo Configurar Programa, Figura12.29, y veae
reporte (Figura 12.30).

El procesador de texto por defecto esta asociado con el formato RTF (Rich Text
Format) especificado durante lainstalacion. Si desea usar un procesador de texto
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diferente, ingrese larutaen Configur acion de Programa, o hagaclick en Examinar
para encontrar €l archivo gjecutable. La aplicacidn que seleccione tiene que poder
leer archivos RTF, como por g emplo, Windows Wordpad.

Configuracion del Programa E

¥ Muostrar pagina de bienvenida al iniciar el programa

Editor de Reparte Preferido:

IE:\Archivos de programa‘dccesonosiwordpad. exe. exe j

QK | Cancelar | Apuda |

Figura 12.29. Cuadro de Dialogo de Configuracion del Programa

Archiva Edicién Yer Insetar Fomato Ayuda

s ENE =
[Courier New [ocidental =l [ = [w x|s |8 ggl _E”
N NREE SRR DL KN KRS AN KN RIS [ IS KO T TS L N TG AN )

iVectores Ajustados
tutor static

Estado del Vector: Adjusted Fecha: 10/27/99
Sistema Coordenado Horizontal: State Plane Coordinate 1953 Proyecto: tutor static.spr
Sistema de Altura: ALlt. Ort. (EGM36 6 EGH36 Worldwide Geoid Model
D:4CTYGEQIDY GEQ_EMGI6

o

Unidades Lineales de Medicién: Metros

Longitud Resid. Componentes Test
ID. del Vector del Vector Radial del Vector Resid. Tau
1 0205-DISC 9723 16:55 259,527 0,003 X 207,250  -0,001
¥ -154,208  -0,001
z -24,550 0,002
z EUC2-DISC 9723 15:44 237,653 0,002 X 164,290 0,001
¥ -160, 496 0,001
z -61,061  -0,002
3 MISS-0205 9723 17:06 2511, 616 0,003 X -138, 864 0,002
¥ 2000,127 0,002
z 2111,330 0,001 =l
Faia obtener Aypuda, presione F 7

Figura 12.30. Visualizando un Reporte
6. Unavez en el procesador de texto, puede usar €l reporte como un documento que

puede editar, imprimir, o guardar.
7. Salgadel procesador de texto.
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Exportacion del Archivo-O

Unarchivo-O esunarchivo binario del vector que se puede exportar y ser usado por Tutorial
del Procesador de Locusu otro programa que puedaimportar datos Ashtech data. Ladltima
parte de este g ercicio es para exportar un archivo-O que serd usado en €l Tutorial #5.

1. Seleccione Exportar en el menu Proyecto.
Aparece Exportar Datos, Figura 12.31.
2. Vayaal directorio Tutor Static.

3. Seleccione Archivo-O de Ashtech (Un archivo por PROYECTO) (O*.*) en€

campo Guardar Comottipo:.

Datos a Exportar

I ] tutor static

Guardar en:

El programa uzara el nombre de archivo-0 Ot

Mombre del archivo:

Archivo-0 formato Ashtech

[ErEfamize: I

Guardar coma bipo:

Guardar I
Cancelar |

Help |

Figura 12.31. Cuadro de Didogo Datos a Exportar

4. Hagaclick en el botén Guardar paracrear el archivo-O con las 16 lineas.

Tutorial del Procesador de Locus autométicamente generaréd el nombre del archivo-O.

Tutorial #3

€# [erioinL
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Tutorial #4

Procesamiento Cinemético

Estetutorial muestracomo procesar |os datos de un|evantamientp Cinemético. Esnecesario

completar el Tutorial # 3 antes de comenzar con este tutorial.
1. Seleccione Nuevo desde el menu Proyecto.

2. EnGeneral de Proyecto Nuevo, ingrese Tutor Sop& Go en Nombre de Proyecto

(Figura13.1)
Comentarios, Empresa, y Cliente pueden ser ingresados en este momento, pero no es
necesario.
Generdl | Sistema Coordenado | Misceléness |

Praoyecto: ITutorStop&Go

Hbisacian: [\l ocus'Projects\Tutor StopiGo _I

Comentzrios:

Compafifa: |

Cliente: I

Aceptar I Cancelar | Leplicar | Apuda |

Figura 13.1. Proyecto Nuevo - General
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3. Cambie a Sistema Coordenado.

Si hacompletado el Tutorial #3, |0s valores seleccionados alin permanecen. Si no, sigalos
pasos 4-7.

4. Seleccione Grillaen Tipo de Sistema, Figura 13.2

5. Seleccionelaopcién State Plane Coordinate 1983 en el cuadro de lista de seleccion
Sistema de Grilla

6. Seleccionelaopcion California (Zona 3) en el cuadro delista de seleccion Zona.

7. Hagaclick en el botén Elevaciones Ortométricasy seleccione el M odelo Geoid96
para Estados Unidos en el cuadro de lista de seleccion M odelo De Geoide.

Proyecto Huevo E

General  Sistema Coordenada | Misceléneosl

— Sistema Coordenado Haorizontal

Tipo de Sistema I vl
Sist. s Gl Local [N/ [].

Sisterna de Grilla IState Plane Coordinate 1983 j J

Zona IEaIifomia [£oned] j

Datum Geodésica INorth Ameiican 1983CONUS |

— Sistema de Altura

" Elev. Elipsoidales & Elev. Drtométicas

Modela de Geoide  [Genid6 madel for the US =l

Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 13.2. Nuevo Proyecto - Sistema Coordenado
8. Cambie aMiscelaneos (Figura 13.3).

Si hacompletado €l Tutorial #3, |osval ores sel eccionados alin permanecen. Si no, complete
el paso 9.
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9. HagaclickenLocal eingrese-7 enLocal - UTC.

Configuraciones del Proyecto E —
c
Generall Sisterna Coordenadn  Miscelaneos | 8
151
— Exactitud Degeada del Prayecto—————————— 1~ Mivel de Confianza— QL
' 95% Error ﬁ
Horizontal: ID'D‘I m + I 0 ppm
€ Enor Estandar

- 0.m |1 0 . .
Yertical: I moo+ pprm Unidades Lineales:
I Metros i l

— Deteccion de Emar —Hora
Lapzo min. de tiempo vectar: |5 min @ utc
 Local
Rango valido de altura de antena: Local - UTC:

Desde ID Hasta |3 ™ l?— Hrs

Factor escala de enor de vector procesado: |1—
Aceptar I Cancelar | Splicar | Ayuda

Figura 13.3. Proyecto Nuevo - Miscelaneos

10. Hagaclick en OK paracrear €l proyecto.
Aparece Afiadir Archivos, como se muestraen Figura 13.4.

Anadir Archivos E

| Anadir archivos de datos del receptar i

Afiadir archivos de datos desde disco |

Mo afiadir archivos de datos shora |

Figura 13.4. Afiadir Archivos
11. Hagaclick en Afadir archivos de datos crudos desde disco; aparecera Afadir

Archivos, Figura 13.5.
12. Vayaa directorio Tutorkin. Aparece unalista de archivos.
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13. Seleccionetodos los archivos haciendo click en el primer archivo, y luego
manteniendo presionada latecla <Shift> haga click en el Ultimo archivo, o presione
lasteclas <Ctrl>+<A>.

Anade Archivos EHE

Buscar en: I ] tutorkin

Mombre del archivo: I"b‘l 112c38. 266" "bO002C98. 266" Abrir I
Archivos de tipo: IArchivos de Datos (B+.7:7%0]) j Cancelar |

Figura 13.5. Afadir Archivos

14. Hagaclick en €l boton Abrir.

Afadir Archivos esreemplazado por Vistade Tiempoy Libro de Trabajo, Figura
13.6.

Vista de Tiempo despliega bandas horizontales de color asociadas con cada |D de
estacion. Todas las ocupaciones de una estacion estan en el mismo color, p.g., cada
ocupacion de la estacion 0204 se muestra en verde. Vista de Tiempo asigna los
colores alas estaciones en la medida que las encuentra, por |o que su pantalla puede
no coincidir con el giemplo.

Ocupacionesen € Libro de Trabajo tabulainformacién de altura de antena, horas
deinicioy fin, y nombre de archivo para cada ocupacion.
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Lainformacion de ocupacion debiera verificarse con losregistros de campo del operador, sin embargo, para
este tutorial asumiremos que la informacion proporcionada esta cor recta.

€3 Administrador de Proyecto de Medicién - Tutor StaptGo

Propecto  Editar  Ejecutar Wer Hemamientas Ventana Awuda

o = =T T P B A - TN

o Vista de Tiempo: 1 de 1 dias (23/09/98)
Izafug,iaa ~| 827 1823 18:33 1838 1844 18:47 18:50 18.62 1856 18:59
0002
Identificacién de Estacidn | Inclinacion Ant. | Radio Ant. | Desy. Vert. Ant. | Hora de Inicio | Hora de Término | Mombre del Archivo =l
1| 0,000 0,000 2,025 18:27:00 18:29:36 B1112C98.266
2 Euc2 0,000 0,000 2,025 18:29:36 190310 B1112C98.266
3 | 0,000 0,000 0,000 18:27:10 18:3341 BO002CI8.266
0 T 0,000 0,000 2,025 18:3341 18:38:41 B0002C38. 266
5 |77 0,000 0,000 0,000 18:38:41 18:44:36 BO002CI8.266
6 | 0204 0,000 0,000 2125 18:44:36 18:45:08 BO002CI8.266 -
7| 0,000 0,000 0,000 18:45:08 18:47:26 BO002CI8.266
8 | 0203 0,000 0,000 2125 18:47:26 18:47:56 BO002CI8.266
9 |7 0,000 0,000 0,000 18:47:56 18:4%:38 BO002CI8.266
10 | 0202 0,000 0,000 2125 18:4%:38 18:50:08 BO002CI8.266
i 0,000 0,000 0,000 18:50:08 18:52:05 BO002CI8.266
12 10201 0000 0000 125 185205 18:52:35 BO00PCSA P66 d
[+ T Archivos'y, Ocupaciones /Estacionss § Estaciones te Cortrol'y, vectores ), vectores Repetidos y Cletre de Circuto » Control, Analisis de Ajuste'y Exactiud F | 4| | _>|_I
Lista [UTC 23/05/98 18.40.38 [Wwiorld Gendetic Sys. 1984 [Metios |

Figura 13.6. Administrador de Proyecto - Datos Cineméticos

Estamedicién cineméticafueinicializadausando labarradeinicializacion, laquedisminuye
€l tiempo de ocupacion parainicializar una medicién cinemética cuando se usa equipos de
frecuenciasimple. La ocupacion del receptor movil en labarrainicializadora se clasifica
como INIT. Laestacion base donde se localizo la barrainicializadoraes EUC2.

Cuando se usaun equipo defrecuenciasimple, lamedicion cineméticadebe ser inicializada
por unaocupacion del receptor movil en labarrainicializadorade cinco minutos, o por una
ocupacion del receptor mavil en un punto conocido relacionado con la estacién base de un
minuto (unalinea base conocida).

Receptores GPS de doble frecuenciay receptores GPS+GLONASS se pueden inicializar
delamismaformaparaunamedicion cinemética. Unaventajaadicional de estosreceptores
eslainicializacion en movimiento (OTF). Lainiciaizacién OTF permite lainiciaizacion
cineméti ca permaneciendo estacionario en un punto desconocido o mientras se tradada
entre puntos.
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15. Seleccione la estacion de control cambiando a Estaciones de Control (Figura13.7).

& Libro de Trabajo [_ O[]

i6n de Estacion D iptor de la Estacidn Latitud | Emr. Est. Longitud | Err. Est. | Alt. Elips. | Err. Est. Tipo Fijo

« | » |\ Archivos’ Ocupaciones ), Estaciones b, Estaciones de Cortrol Weclores, Vectores Repetidos '), Cierre de Circuito'), Control’y Andlisis de &juste’), Exactitud F | 4 j

Lister

148

[UTC [Wiorld Geodatic Sys. 1984 [Metros |

Figura 13.7. Seleccion de Estacion de Control

16. Seleccionelaestacion EUC2 en lalista, haciendo click en ella.
17. Edite las coordenadas de EUC?2 usando |os valores siguientes.
Estos valores provienen del archivo statpnts.txt creado en el Tutorial #3.

+ Este 1867260.518
* Norte 602426.896
* AIt. Ort. 0.779
Si estuviéramosinicializando en unabase delineaconocida, también tendriamosqueindicar
la otra estacién, definiendo esta linea base como estacién de control. Pero a usar labarra
inicializadora, necesitamos indicar solamente |a estacién base como estacion de control.
Hay una bandera de estacion puesta por el Colector manual de Locus, lacual indicala
ocupaciéndelabarrainicializadora. Paramasseguridad, debiéramosrevisar si estabandera
estdpuesta, y si no lo esta, establézcal o en el cuadro de didlogo de propiedades de la
estacion.
18. Hagaclick en la etiqueta Estaciones.
19. Hagaclick con el botén derecho de su mouse en laestacion INIT y seleccione
Propiedades.
20. Verifique que hay unamarcaen el cuadro que esta alaizquierda de Punto de
Inicializacion Cineméatica usando Barra I nicializadora (Figura 13.8).
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Chequee el punto de Inicializacion Cinematica usando la Barra Inicializadora solo si se usé una Barra de
Inicializacion Cinematica.

Propiedades de la Estacion - INIT E

General | Coordenadas | Contral |

V# [eliomnL

Id Estacid: IHIT]

Descriptor Est.: I

Tipo de SolucidnCrudo

Tipo de Control:

E stado Fijacidn:

LI? Punta de Inicializacidn Cinematica uzando la Barra de Inic.

Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 13.8. Visualizando Propiedades de Punto de Inicializacion

21. Hagaclick en OK paraguardar los cambios, y cierre Propiedades de Estacion.
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22. Seleccione Todo en e ment de Procesamiento en € ment Ejecutar. Cuando el
procesamiento esta completo, debiéramos tener nueve vectores(Figura 13.9).

~: Administrador de Proyecto de Medicidn - Tutor StoptGo.spr

Proyectn  Editar  Ejecutar Wer Heramientazs Ventana Apuda

Lils{| (%8| slmt| Bl 2| ¥ 2] Bl

& Vista de Tiempo: 1 de 1 dias (09/23/98) =] » vista de Mapa de Proceso (- [Of =]
I 09/2398 vI 18:27 18:38 18:47 I_ I 1867200 E 1867250 E

1112 ' '

oooz

602400 N

& Libro de Trabajo

Desde - Hasta Observado QA | DeltaX | 95% Em.

1 [EUCZ-INIT 09/23/38 1833 0.058 0.001

2 |EUCZ-0204 09/23/98 15:44 -46.567 nos ||=

3 |EUCZ-0203 09/23/3815:47 -84.483 0.004 ﬁ

4 |EUCZ-0202 09/23/3815:49 -7a.810 noo |g

5 |EUCZ-0201 09/23/98 1852 -74.966 0.003

6 |EUCZ-0208 09/23/3818:53 -39.379 0.003

7 |EUCZ-0207 09/23/38 18:56 -0.959 0.003

8 |EUCZ-0208 09/23/38 18:58 -1.387 0.003

9 |EUCZ-0205 09/23/38 19300 -43.014 0.003 : :
« [+ Archivos, Deupaciones  Estaciones \ Estaciones de Cortrol, Vectares JVectores Repetidos’) Cierre de Circuito’y Contral’y, Andlisis de 2] | | | 2]
Besumen de Procesamiento: ;I
Mimero de vectores procesados: 9 de 3 ;I

Lista [1867235.0 E B023345 N |State Plane Coordinate 1983 |Metroz |

Figura 13.9. Datos Cineméti cos Procesados

Con unamedicién cinematicacomo esta, no hay redundanciay de estamanera, no hay nada
que gustar. Esunamedicion radial. Por lo tanto no es necesario un gjuste.

Exporte los vectores para su uso en €l Tutorial #5.
23. Seleccione Exportar en el menu Proyecto.

24. En el cuadro de didlogo Exportar Datos, seleccione Guardar como tipo: para
establecer Archivo-O de Ashtech (un archivo por PROYECTO) (O*.*).
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25. Vayaal directorio Tutor Stop& Go y grabe el archivo en ese directorio.

Datos a Exportar EHE —
c
~—
o

Guardar en: Ia Tutor StoptGo j gl IEEE = i
IS

Mombre del archivo: IEI programa uzard el nombre de archivo-0 Guardar I
Guardar coma tipo: IArchivo-D farmato Ashtech [1 archivo por j Cancelar |

[Eustamize I Help |

Figura 13.10. Cuadro de Dialogo Exportar Datos

26. Hagaclick en € boton Guardar y €l archivo se grabaraen el directorio seleccionado.
27. El archivo por defecto se llama OTutor A.260.
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Tutorial #5

Edicion de Datos y Herramientas de Soluciones

Este tutorial hace uso de datos generados en turoriales previos. Es posible que usted no
pueda hacer todos los gjercicios hasta que no complete los Tutoriales #3 y #4.

Edicion de Datos de Estacion y Combinacion de Proyectos

Lamedicion radial no proporcionala capacidad de revisar nuestras ocupaciones, amenos
devolver aocuparlas. Estetutoria demostrarala mejor formade realizar una medicion
radial y tener algun grado de confianza en los resultados.

L os datos fueron reunidos en terreno con una estacién base puesta en un punto nuevo
desconocido Ilamado PERI. El receptor mévil procedié aocupar cuatro estaciones de
control existentesy dos estaciones nuevas, cada una de ellas para ocupaciones de 20 a 30
minutos sin un orden en particular. Se puede haber empleado varios receptores moviles,
pero no fue asi. Las observaciones se gjustaran para calzar con puntos existentes. Las
mediciones paralos nuevos puntos también rotaran para gjustarse a nuevo sistema. Las
estadisticas de gj uste debieran darnos un pequefio grado de confianza en nuestras estaci ones
gue estan carentes de cual quier observacion redundante u ocupaci ones repetidas.

Hasta este punto, los datos han sido bajados desde el receptor a un directorio del proyecto
y estamos procesandolos. Por |o tanto, abriremos un nuevo proyecto e importaremos los
datos desde disco en vez de receptor.

1. Creeun nuevo proyecto llamado Radial, siguiendo |os pasos del Tutorial #4.
2. Importe los datos desde el directorio Tutorrad.
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3. Después deimportar los datos, Vista de Tiempo y Libro de Trabajo aparecerén
aproximadamente como en Figura 14.1.

<> Administrador de Proyecto de Medicin - Radial. spr

Proyecto  Editar  Ejecutar Mer Henamientas Ventana Apuda

Ale(e o] @lsi| gl o ¥ 2]l

#Z Vista de Tiempo: 1 de 1 dias (09/30/98) H[=1 3
|09/30/95 > [14.05 1423 1458 1511 1540 1608 16:30
1112
oot 0204 i ¢ |EUC2
# Libro de Trabajo _[ofx]
Identificacion de Estacién | Inclinacidn Ant. | Radio Ant. | Desv. Yert. Ant. | Hora de Inicio | Hora de Témino | Hombre del Archive =l
1 | PERI 0.000 0.000 1.925 15:17:20 16:58:40 B1112098.273
2 | 0.000 0.000 1.925 14:41:50 144233 BOOT4C32.273
3 0204 0.000 0.000 1.925 144239 15:11:00 BOOT4C32.273
4 |77 0.000 0.000 14925 15:13:00 151324 BO014098.273
5 |EUCZ 0.000 0.000 0925 15:13:24 15:40:40 BO014D38.273
6 |77 0.000 0.000 0.925 15:43:20 15:4351 BOM4E98.273
7 0205 0.000 0.000 1.925 15:42:51 16:06:00 BOOT4E32.273
8 | 7Y 0.000 0.000 1.925 16:10:20 161033 BO014F92.273 ]
9 |DISC 0.000 0.000 1925 16:10:33 16:30:40 BO014F38.273
10 777 0.000 0.000 1925 16:34:30 16:34:48 BO014G38.273
11 | PARK 0.000 0.000 1925 16:34:48 16:56:10 BO014G38.273
12 3 40510 4060 E 92 hd
Esactilud £ | 4 _’lJ
Error en la altura de antena: ocupacidm EUCZ 09/30/98 03:13:24 PM 02/30/98 03:40:40 PM (0.000, 0.000, 0.925) m.

Lista |Cocal (UTC-7.0) 03/30/33 041341 PM_ [State Plane Coordinate 1963 [Metios | |

Figura 14.1. Proyecto Radia

El espacio en los datos del receptor base fue causado cuando el receptor (Estacion PERI)
cay6 porque €l operador olvidd apretar una patadel tripode. Cuando el operador se dié
cuenta, instal6 nuevamente € equipo y 1o encendio (al parecer se apagé cuando cay6 al
piso), y comenzd nuevamente a grabar datos. Es una buenaidea chequear |a estacion base
de vez en cuando.

El mensgje en laventana Salida nos dice que hay un posible error de antenaen EUC2.
Pusimos los limites en 1 y 3 metros en las configuraciones miscelaneas del proyectoy la
aturade antena ingresada para EUC2 fue 0.925. Si 0.925 fueralaaltura correcta,
simplemente ladegjariamos.  En nuestro caso, la altura de la antenadebieraser 1.925y
necesitaremos cambiarla..
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4. Hagaclick con € botén derecho de su mouse en el &rea clasificada EUC2 en la
ventana Vista de Tiempo y seleccione Propiedades desde el ment haciendo click
con & bot6n derecho del raton.

Propiedades de Ocupacion - EUC2 E

General |

Id Est: =~ Mombre Archivo Datos: IBUU'I 4D38.273

-~ Parametros de Antena

Al Inclinada: ID ] IEonfigurar para esta OCup 'l

Fiadio: IU m IEonfigurar para este archij

Desy. Wert.: IU.925 mm IEonfigurar para esta ocu;j

—Horaz de Ocupacion

Hora Inicio: lﬁ : lﬁ |24 Hora Final: lﬁ :]E : |4D

G# [elrjoinL

Aceptar I Cancelar | Splicar | Ayuda

Figura 14.2. Propiedades de Ocupacién

5. Cambiee€ vaor delaDesviacion Vertical: a1.925.

Propiedades de Ocupacion - EUC2 E

General |

IdEst.: IEUE2 vl Mombre Archivo Datos: IBDD‘I 40358273

-~ Parametros de Antena

Al Inclinada: ID ] IEonfigurar para esta OCup 'l

Fiadio: IU m IEonfigurar para este archij

Desy. Wert.: |1L925 mm IEonfigurar para esta ocu;j

—Horaz de Ocupacion

Hora Inicio: lﬁ : lﬁ |24 Hora Final: lﬁ :]E : |4D

Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 14.3. Editando un Error de Altura de Antena

6. Hagaclick en €l boton OK para aceptar el cambio y cierre Propiedades de
Ocupacion.
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Usted también puede cambiar valores haciendo click en e campo dela ventana Libro de Trabajo que contiene
d valor que usted desea cambiar y digitando € valor correcto.

Mirando laVista de Tiempo, vemos dos ocupaciones de 0205. Se suponiaque sélo debia
estar ocupado unavez. Mirando los registros de terreno o conversando con el operador,
hemos determinado que la segunda ocupaci6n de 0205 debiera ser realmente la estacion
0207. Necesitamos cambiarla.

7. Enlaetiquetade Ocupacionesde laventana Libro de Trabajo, haga doble click en
la segunda ocupacion de 0205, alas 15:43:51, y cambiela a 0207.
Cuando presione latecla enter 0 hagaclick fueradel campo, € érea Vista de Tiempo
cambiarael color y tendralanuevaidentificacion de estacion.

8. Hagaclick en Estaciones de Control y selecciones 0205 como estacién de control.

I O]

de Estacién | Descri de la Estacién Este | En. Est. Morte | Err. Est. | Alt Ot |En Est. Tipo Fijo
1 0205 1867260 463 0.000 E02383 436 0.000 16.253 0.000 | HorVer = | Hover =

4 [ # [\ Archivas’s, Doupaciones ) Estaciones ), Estaciones de Cortrol {Vectores, Vectores Repetidos'y Cierre de Ciroito s, Controly, Andlisis de Ajuste’s Exactitud F | 4 |
Error en la altura de antena: ocupacitn EUCZ 05/30/95 03:13:24 PH 05/30/95 03:40:40 PH (0,000, 0.000, 0.325) m.

Figura 14.4. Seleccionando una Estacién de Control

9. Edite las coordenadas con los siguientes valores:

« Edte 1867226.652
¢ Norte 602381.384
e Alt. Ort. 0.960

10. Seleccione Todos en el ment Procesando del menu Ejecutar.

Tutorial del Procesador de Locus despliega una vistadel mapay procesalos vectores de
datos uno auno. Nos proporciona seis vectores medidos entre nuestrabase y las seis
estaciones radiales. Note que uno de los vectores indica que €l QA falla. Esto indicaque
este vector tiene probablemente una solucion flotante.
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> Administrador de Proyecto de Medicidn - Radial. spr

Proyects Editar Ejscutar Yer Hemamientas Ventana Ayuds

Lilz(e| s5(%) wlst] | | 7 <] ala]

& Vista de Tiempo: 1 de 1 dias [09/30/98) #_Vista de Mapa de Proceso
IDEISD/EE | 1405 1439 l_ 1867250 £

1867450 E

[_ D[]

0204

112 [ ;
o014 0204 U tucz

502350 N

& Libro de Trabajo

Desde - Hasta Dbservado QA | DeltaX | Em

1 | PERI-EUC2 09/30/98 15:17 14833

2 | PERI-0207 09/30/98 15:43 -15.586 =

3 | PERI-DISC 03/30/9816:10 | Falld| 149855 2

4 | PERI-PARK 03/30/98 16:34 5.343 § """""""""""""""""""
5 | PERI-0204 09/30/98 14:42 61.204 ®

6 | 0205-FERI 09/30/98 14:11 57.635

LEYENDA
£ Control Horizontal
() Control ertial

(& Control \ertioal & Horizortal
0O Estavién Hueva

Escala de Grilla de Mapa:20 m

Conf. Escala Regional: 0.033 m

« [+ [ Archivos’y, Ocupaciones ), Estaciones % Estaciones de Cortrol), Vectares (Vectores Repelidos ), Cierre de Circuita'y, Control, Andlisis de Ajuste’y, Exactitud F [ 4|

3

Frocesamiento iniciado.
Resumen de Procesamiento:
Mimero de vectores procesados: 6 de 6

]

Lista [1867234.1 E BO2257.5 N

Figura 14.5. Datos Radial es Procesados

[State Plane Coordinate 1983

[Metras [

11. Seleccione L eyenda desde el ment de click derecho en Vista de Mapa paraver la
escalade elipse de error y otra informaci én de mapa. Para ocultar laleyenda, haga

click en Cerrar en Leyenda.

Para obtener un gjuste libre con sentido, importe | os archivos-O grabados en los Tutoriales

#3y 4 para agregar vectores adicionales al proyecto.

12. Seleccione Afadir Vectores Procesados en € menu Proyecto.

13. En Afadir Vectores, Figura 14.6, selecciones € directorio Tutor Staticy destaque

el archivo-O.
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14.
15.
16.
17.

18.

19.

Anade Yectores EHE
Buscar en: I ] tutor static Eey
Dtutar A, 256
Mombre del archivo: I Abrir I
Archivos de tipo: IArchivos de Salida de Vector (077 j Cancelar |

Figura 14.6. Seleccionando un Archivo-O

Haga click en el boton Abrir y los vectores estéticos se afiadirén al proyecto.
Seleccione Afiadir Vectores Procesados en € menu Proyecto.
En Afadir Vectores, seleccione el directorio Tutor Stop& Go.

Seleccione el archivo-O, y hagaclick en Abrir para agregar €l archivo-O con los
vectores cinemérticos al proyecto (Figura 14.6).

Seleccione 09/23/98 de la lista en la esquina superior izquierdade Vista de Tiempo
paraver los vectores cinematicos importados. Note que |os tiempos son mas cortos
paralos vectores cineméticos, como se muestra en laFigura 14.2.

Examine los vectores en Vista de Mapa. Si es necesario, seleccione Nor mal
haciendo click con el botdn derecho del ratén en Vista de Mapa.
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de Propecto de Med
Frogecto Edtar Ejecular Wer Henamientas Ventana Apuda

o = = T T S A B - T

ta de Tiempo: 2 de 2 dias (09/30/38) =l a de Mapa de Proceso I [=]!
Iosmoee =100 11:00 1215 1405 1517 nl 1855000 £ 1865000 1875000 £

=
o
2
g
2
Delta Y Est Tipo de Sol 4
1 - 09/30/98 1517 -14.633 oms 80701 0.009 76729 oo 12313 0.021 2333 L1GPS c
2 | FERI- D207 09/30/38 15:43 15586 0009 36664 O00F 27680 0005 47685 0012 2215 L1GPS —
3 | PERI-DISC 09/30/98 1610 Falla 149655 0.069 79792 0.0e8 15,666 0.039 170.319 0104 2012 L1GPS 2
4 | PERI-PARK 03/30/98 16:34 5.943 0.001 72167 0.0 78172 0.002 106556 0.002 21.37 L1GPS —_
5 | FERI-0204 09/30/98 14:42 61204 0001 102300 0003 BBS05 0005 137.93 0005 15.68 L1GPS QO
6 | 0205-PERI 09/30/98 14:11 57.635 0.006 7447 0.003 -40.265 0.008 102,376 0.009 2853 L1GPS o
7 | 0205-DISC 03/23/98 D355 207292 0001 154208 0000 24592 0001 259528 0002 8083 Incagnita %
8 |EUC2-DISC 09/23/98 08:44 164,289 0.002 160,438 0.om £1.059 0.om 237 652 0.003 B3.67 Incéanita
9 | MIS5-0205 03/23/38 10:06 -138.866 0002 2000126 0003 2111323 0004 2911614 0.005 53.83 Incagnita
10 | MISS - DIsC 09/23/98 10:06 E8.426 0002 1845917 0.002 2086737 0.004 2786856 0.005 59.83 Incéanita
11 | 0205-EUC2 03/23/38 08:41 43.000 0.000 6287 0.0 36,472 0.0 56.733 0.0 6367 Incagnita
12 0205 DjSC 03/23/38 0244 q 0001 JEap11 0001 24 0001 R3 000 £3 67 Incaonita 'LI
+ | + [\ Archivos'), Coupasiones' Estaciones y Estaciones de Cortrol', Vectores (Vectores Repelidos  Cierre de Grouito ), Controly, Analisis de Ajuste'y Exactiud F | 4 | >
Realizando detecciém de errores . . . a|
Ho se detectd errores

Listo [Hora Local (UTC-7.0) [State Plane Coordinate 1383 [Metios |

Figura 14.7. Vistade Mapa -Vista Normal

20. Efectle un acercamiento de laimagen, haciendo click y arrastrando una ventana
drededor de los puntos en € centro de lared de maneraque lavistaseasimilar ala
Figura 14.7. Es posible que tenga que acercar mas de unavez.
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> Administrador de Propecta de Medicién - Radial. spr
Froyeclo Editar Ejecutar Ver Heramientas Venlana Ayuda

Oiles|e] %)) oilst) B £ %) @] @)l

&% Vista de Tiempo: 1 de 2 dias (09/23/98) #_Vista de Mapa Nomal H= B3
Ing/zg/ag | 541 348 l_ 1867200 E 1867300 E 1BE7400E 1BE7500E

#0003 EUC2

FEEEEE
Sog
===
===
= 5=

802450 N

B02350 N

& Libro de Trabajo

1| PERI =

2 04 2

3 EUC2 g

» | 0205

§ | DISC

6 | PARK

7 | o207

8 | MIss

9 |PaL0 PALD ALTO SE BASE

10| Jss NGS 886 RESET 1961 Procesadn 187E056.263  0.004 EOESE1.400 0006 21172 0010

11| 0203 Procesadn 1867171250 0.002 B02333.202 0010 0270 0008

12 0z Pioces ad 19671391,083 000 BI2364409  0.004 0805 0008 ILI
<« |+ [\ Archives’) Ocupaciones ) Estaciones (Estaciones de Cortral’y Yectores ), Yectores Repetidos') Cierre de Circuto's, Cortrol'y, Andlists e Ajuste ) Exactitud FDI 4 I»
Realizandn deteccién de errores . . . -]
No se detectd errores

Lista 18673635 E E021E7.4N [State Flane Cooidinate 1983 [Metios | |

Figura 14.8. Acercamiento en Vista de Mapa

21. Algunos puntos cineméticos no tienen redundancia: 0201, 0202, 0203, 0206 y 0208.
Estos mostraran residuo cero en €l gjuste.

22. Hagaclick en la etiqueta Estaciones de Control.

23. Hagaclick con € botén derecho del raton en la Identificacion de Estacion 0205 y
haga click en Eliminar.

La estacion 0205 se us6 como punto de referencia en el proceso radial. No lo use
como control para el proyecto final.

24. Seleccione MISS, PALO, y J886 como nuestras estaciones de control y editelas de
acuerdo alos siguientes valores (Figura 14.9):

e PALO Este1852536.083
Norte606119.504
Alt. Ort.20.69
Fijo Hor/Vert
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Este 1876056.263
Norte 606961.400
Alt. Ort. 21.172
Fijo Ninguno
Este 868361.443
Norte 599700.170
Alt. Ort. 7.9

Fijo Ninnguno

» J886

« MISS

& Libro de Trabajo

Norte | En. Est.

Identificacién de Estacién | Descriptor de la Estacidn Este | Em Est Alt. Ort. | Err_ Est.

[_[O]x]

1 | MISS 1863361.443 0,000 599700.170 0.000 7.300 0000 Horver [= Ningunall = |
2 |PALD PALOALTO SE BASE 1862536.083 0,000 E0E119.504 0.000 20,690 0000 Horver [= | Horer =
3 |Jase NG5S J336 RESET 1961 1876056.263 0,000 E0E61.400 0.000 21172 0000 Horver [= [Ninguna) = |
- =

+ [+ [ Archivos 'y, Ocupaciones , Estaciones  Estacionss ds Control /Vectores'y vectores Repetidos  Cierre e CIrculta'y, Control, Analisis de Ajuste y Exacttud F | 4|

G# [elrjoinL

1]

Realizendo deteccidn de errores . . .
No se detectd errores

Figura 14.9. Cambio de Estaciones de Control

Bl

25. Seleccione Ajuste del menl Ejecutar paraefectuar un gjuste libre con un punto fijo.
26. MaximicelaventanaLibrode Trabajoy hagaclick en el encabezamiento del cuadro

Test Tau para ordenar |os vectores que reprobaron €l test.

27. Luego gjuste el Cuadro de M ensajey avance paraver lainformacion de chi-

cuadrado (Figura 14.10).
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> Administrador de Prayecto de Medicién - Radial.spr

Proyecto  Editar Ejecutar Ver Henamientas Ventana Ayuda

== e T A B )

& Libio de Trabajo M=l B3

162

Listo

28.

Parametros de Ajuste de Datum

Desde - Hasta Dbservado Test Tau| DeltaX|Res. Est. DeltaY Res. Est. DeltaZ | Res. Est. | Longitud Res. Est.
1 PERI-PARK " 09/30/33 16:34 5.943 0000 72189 0002 78167 0004 106554 0005
2 | 0205-PERI 09/30/38 14:11 Falla 5763 -0.004 74420 -0.004 -40.251 0015 102,371 0016
3 | 0205-DISC 09/23/33 02:44 Fala|  207.230 0002 154208 0003 24591 0004 263527 0005
4 |EUC2-0204 09/23/98 11:44 Falla -4B.575 -0.008 22199 0.025 8215 nmz 52.245 0.029
5 |PERI-EUC2 08/30/38 1517 -14.630 ann2 80.706 0.005 76723 -0.007 12312 0003
6 | FERI - 0207 09/30/38 15:43 -15.580 0005 35577 0m3 2763 007 47683 0022
7 | PERI-DISC 109/30/38 16:10 149,660 0.005 -79.788 0.004 15,660 -0.006 170,321 0.009
8 | FERI-0204 09/30/38 14:42 -61.205 0001 102908 0006 E8507 0003 137.846 0007
9 |0205-DISC 09/23/98 09.55 207.290 -00m 154,208 -0.000 24591 0.001 289.527 0.002
10 | EUC2-DISC 08/23/38 0844 164.230 oo -160.434 0.003 -61.063 -0.004 237852 0005
11| MISS - 0205 09/23/33 1008 -138.865 0001 2000125 000 2111328 0001 2911613 anm
12 | MISS-DISC 09/23/38 10.08 68.425 000 1845917 0.000 2086737 0000 2736.856 0.001
13 [0205-EUC2 | 09/23/38 08:41 42,00 (i} E.256 -0.001 }®A472 0.001 56.734 anm
14 | DISC-PaRK 09/30/98 10.09 142711 -00m TE19 0.om 93827 -0.002 171.798 0.003
15 | MISS -PALO 08/30/38 1117 115201153 000 11619506 05 4834104 -0.011| 17078620 ans
16 |DISC-PaLO | 09/30/33 10:09 -11598.584 0001 9773589 0007 2807367 0004 15417511 0008
17 | PARK-PALD 109/30/38 09.00 -11444.874 0019 9765970 QM7 2901194 0.016| 15322.409 0.030
18 |PARK-PALD | 09/30/33 1007 11444874 0003 97E5.970 0001 2901134 0004 15322.403 0005
19 | MISS -J8mE 09/30/98 11:17 8800.672 0007 -216.064 0.002 569290 0005 10580.504 0.009
20 | DISC-J836 05/30/38 10.03 8732246 0002 -2061 381 0001 3782553 0006 9737125 0006 'ﬂ
+ [+ [\ Archivos’), Ocupasiones ), Estaciones ) Estaciones de Cortral), vectores ) Yectores Repetidos', Cierre de Cirouito'y, Control, Andlisis de Auste (Exatiud F [ 4] (I3
incignitas 48 2]

grados de libertad 45
Test Chi-cuadrado: falld
Limite inferior: 30.754506
Limite superior: 69.022586
Chi cuadrado: 233.243333
Varianza de Peso Unitario: 4.859236
Error Esténdar de Peso Unitario: Z.204368
Valor critice para test Tau: 3.298148
Factor de ecala para sigwa a-priori de vectores: 1.00

Parametros del Elipsoide de Referencia

Radio Ecuatorial (semieje mayor): 6378137.000
Reciproco del achatamiento: 298.257222101

(KN

Pardmetros en Sistema Cartesiano Geocéntrico

[Hora Local (UTE7.0) [State Plane Cooidinate 1983 [Metios | | |

Figura 14.10. Resultado de Ajuste Libre

Como €l test de chi-cuadrado fallg, entonces puede existir uno de los siguientes
problemas:

e Losdatos contienen uno o mas vectores con problemas.

e Laincertidumbres estimadas para los vectores son muy optimistas

(pequerias).

Examinando los vectores que han fallado €l test tau, indica que probablemente el
problema es de incertidumbres optimistas. Esto es evidente a ver |os pequefios
residuos que presentan todos los vectores que fallan. Pararemediar esto, se debe
escalar lasincertidumbres.

Grandes residuos indican uno o varios vectores con problemas. Para renediar esto,
excluyael vector con el mayor residuo y gjuste nuevamente.

Paramayor informacién sobre andlisis delos resutados de un gjuste, consulte Analisis
Post-Ajuste en la Guia del Usuario.

Para cambiar €l factor de escala, seleccione Configuraciones desde el menu
Proyecto para abrir Configuraciones del Proyecto, y cambie a Miscelaneos (Figura
14.11). Ingrese 2.6 en el campo Factor de escala de vector err6neo procesado.

El Error Estandar del Peso Unitario (S.E.) guia el factor de escala. El S.E. indicala
coherencia general de los datos de la red con las estimaciones de error. Estas
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estimaciones son generadas por Tutorial del Procesador de Locusy pueden ser
optimistas ya que no incluyen condiciones del mundo real. Para compensar las
incertidumbres, los errores estimados se escalan por un factor de 2.6.

Configuraciones del Proyecto E

Generall Sigtena Coordenado  Miscelaneas |

r— Exactitud Deseada del Proyecto————————— 1~ Mivel de Confianza—

| I_  95%E
Harizontal  [1-01 mo o+ ppm mmar

& Enor Esténdar

P 0.0z |1 . o
Yertical: I moo+ ppm Unidades Lineales:

I Metros = l

— Deteccidn de Emor —Hora
Lapzo min. de tiempo vector: |5 mif utc
& Local
Rango valido de altura de antena: Local - UTC:

G# [elrjoinL

Desde I‘I Hasta |3 m I'? Hrs

Factor escala de ermor de vector procesado: |2,2
Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 14.11. Configurando el Factor de Escala

29. Hagaclick en OK paragrabar los cambiosy cierre Configuraciones del Proyecto.
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30. Presione F7 parareajustar |os datos (Figura 14.12).

dministrador de Propecto de Medicidn - Radial.spr

Provecto  Ediar Ejecuter Yer Heramientas Ventana  Apuda

Ll=la] )| slst] 5l=m) 7 ¥ v 8l

& Libio de Trabajo H= x:
Desde - Hasta Observado | Test Tau | Delta X | Res. Est. Delta’ | Res. Est. Delta Z Res. Est. ud Res. E
1 EUCZ-1204  : 08/23/98 11:44 Falls -46 675 -0.008 22188 -0.026 a214 03 0.030
2 | PERI-EUCZ 09/30/98 1517 14630 0.002 a0.702 0.008 TE.722 -0.008 0.0
3 | FERI-0207 09/30/3515:43 15579 0.008 35578 o014 27.662 ams 4T.EE3 0.024
4 |PERI-DISC 09/30/98 16:10 149,650 0.008 -79.787 0.005 15.659 0007 170.321 oo
5 | PERI-P&RK 05/30/38 16:34 5.943 0.001 72168 -0.001 78168 0003 106555 0.004
6 | PERI-0204 08/30/38 14:42 -61.206 -0.001 102 506 0.008 B2.607 0003 137 546 0.007
7 | 0205-FERI 09/30/33 1411 57.630 -0.005 -74.421 -0.004 -40.250 oms 102,371 0o7
8§ | 0205-DISC 09/23/98 09:55 207.291 -0.001 -154.208 0.000 -24.591 0001 289,527 0.0o
9 |EUCZ-DISC 09/23/38 08:44 164.290 0.001 -160.434 0.003 -61.063 0004 237652 0.005
10 | MISS -0205 05/23/38 10:06 -138 865 0001 2000125 0001 | 2111.328 0001 2511613 0.001
11 | MISS -DISC 08/23/48 10:06 E8 425 0001 1845817 -0.000| 2086737 0000 2786 856 0.001
12 | 0205-EUCZ 09/23/35 08:41 43.000 0.0o1 B.287 -0.000 36472 0,000 56734 o.oom ]
13 | 0205-DISC 09/23/98 08:44 207.291 0002 154.208 0.004 -24.591 0004 289,527 0.008
14 | DISC - PARK 09/30/38 10:09 -143711 -0.001 7619 0.0m -93.827 0002 171.798 0.003
15 | MISS -PALD 05/30/38 11:17 11520153 0001 11613506 0015 4834104 0011 17078620 oo01a
16 |DISC-PaLO 08/30/48 10:03 11588 584 0001 9773583 -0.007 | 2807.367 0005 15417 511 0.008
17 | PARK-PALD 09/30/33 03.00 11444874 0019 97ES.970 007 2901134 00E | 19322409 0.030
18 | PARK-PALD 09/30/9810:07 11444874 0003 9765.970 -0.001 | 2901.194 0004 15322409 0.005
19 | MISS5 -J1886 09/30/38 11:17 8800672 0007 -216.064 -0002 | 5869.290 0005 10580504 0.009
20 | DISC-J886 05/30/38 10:03 8732 246 0002 -2061.581 0001 3782553 0006 37125 0.006 lﬂ
< [+ [\ Archivos'y, Ocupaciones ) Estaciones ), Estaciones de Cortrol’y vectores ) Yectores Repetidos ), Cierre te Circuita s, Control'y Andisis de Auste (Exacttudf | 4] |
incéonitas 46 o]

grados de libertad 48
Test Chi-cuadrado: pasé
Limite inferior: 30.754506
Limite superior: £9.0225%6
Chi cuadrado: 50.827554
Varianza de Peso Unitario: 1.058907
Error Esténdar de Peso Unitario: 1.029032
Walor critico para test Teu: 3.298146
Factor de ecala para sigma a-priori de wectores:  2.20

Parametros del Elipsoide de Referencia
Radio Ecuatorial (semieje mayor): 5378137.000
Reciproco del achatamiento: 298.257222101

Parametros de Ajuste de Datum
Pardmetros en Sistema Cartesiano Geocéntrico

‘IILL

Lista [Hora Local (UTC7.0] [State Flane Coordinate 1953 [Metios [ I

Figura 14.12. Visualizando Resultados Regjustados

Despuésde pasar €l test chi-cuadrado, el Error Estandar del Peso de Unitario estamuy cerca
deunoy solo un vector falaen el Test Tau, por 1o que tenemos un buen agjuste libre.

164 Tutorial del Procesador de L ocus



31. CambieaExactitud Rel. dela Red (Figura14.13).

Administrador de Proyecto de Medicion - Radial.spr

Proyecto  Editar Ejecutar Ver Henamientss Wentana Ayuda

Llcs|e] o) @lst| sllst 7| ¥ o] ]

011 0.005 11 05 3304150
4 [+ Japaciones’, Estaciones s Estacionss te Control), Wectores , vectores Repetidos ) CIEMe de Circutoy, Contraly, Analsis de Ajuste'y Exacttud Rel. de la Rex /| 4]

incémitas 48
grados de libertad 48
Test Chi-cuadrado: pasd
Limite inferior: 30.754506
Limite superior: 63.022586
Chi cusdrado: S0,827554
Varianza de Peso Univaris: 1.058507
Error Esténdar de Peso Univario: 1.029032
Valor critico para test Tau: 3.298146
Factor de ecala para sigua a-priori de vectores:  2.20

Sata> . m=g]
] ] tud Rel. Hor. tud Rel. Vert =]
1 T nom [ 78 78 sz
2 [E0C2 201 Falli oM 0007 %6 27 111585
3 |Eucz-oeos Fallg oon oo 1321 81 saz?
4 |Eucz- o0 Falls oon o007 1 478 28270
5 |FUCZ-0203 Falls (e non 75 77 347
6 |0205-Dist 0o oo 77 38 many
7 |Eucz-pisc 000z nom 84 2 zem
8 |0205-Euc2 [ nom 3 178 s
3| DISC-PARK 0004 nom 23 58 171788
10 | PERI -EUC2 0008 ooz s e 23z
11| PERI-DISC 0008 oo 24 7 1
12 | PERI -PARK 0004 oo 375 188 106555
13 | PERI- 0208 000 oo 550 145 137346
14| 0205 - PER 000 o 88 185 102371 _
15 | MIS - 0205 0007 nonz 24 [RARE-AIE]
16| MISS - DIsC 0007 oo 25 07 Z7ERASS —
17 |EUCz- 0204 0008 n0m 723 5.4 52245 c
18 | MISS - 585 001z oo 1 05 1050504 o
19 | DIsC-Jags on 000 il 05 8737125 =
PARK - 556 n e
20 Iy I_I >
- 3¢
=l big

Parametros del Elipsoide de Referemcia
Radio Ecuatorial (semieje mayor): 6378137.000
Reciproco del achatamiento: 298.257222l01

Parametros de RAjuste de Datum
Pardwetros en Sistema Cartesianc Geocéntrico

Lol

Lista [Hora Local (UTC-7.0) [State Plane Coordinale 1983 [Metros [ i

Figura 14.13. Visualizando la Exactitud Relativade lared

Hay 5 vectores que no cumplen con las especificaciones de precision establecidas en las
configuracionesdel proyecto. Esasespecificacioneseran: 1 centimetro + 1 ppmdelongitud
delineabasehorizontal y 2 centimetros+ 1 ppm paralavertical. Tal vez |asespecificaciones
de precision son demasiado optimistas para nuestros procedimientos. Aumente los
reguerimientos a 2 centimetros en horizontal y 3 centimetros en vertical.

32. Sdleccione Configuraciones en el menu Proyecto y vayaala etiqueta M iscel aneos
Figura 14.14).
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33. Aumentelahorizontal a0.02 y lavertical a0.03.

Configuraciones del Proyecto E

Generall Sistema Coordenado  Miscelaneos |

r— Exactitud Deszeada del Propecta

Harizontal: ID'02 m + l_ ppm
Wertical: ID'03 m + |1_ ppm

— Mivel de Confianza—
 95% Enmor
& Ennor Estandar

Unidades Lineales:

I Metroz = l

— Deteccidn de Emar

Lapzo min. de liempo vectar: |5 it

Rango valido de altura de antena:

Desde I‘I Hasta |3 m

—Haora
& UTC
 Local
Local - UTC:

l.?— Hrs

Factor ezcala de emor de vector procesadao: |2j2

Aceptar I Cancelar |

Aplicar | Apuda |

Figura 14.14. Cambiando la Exactitud Deseada del Proyecto

34. Hagaclick en OK para guardar los cambiosy cierre Configur aciones del Proyecto.
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Ahorahay sdlo un vector que no cumple con las especificaciones de precision (Figura
14.15). Si no debilitalared, puede ser excluido y lared puede ser regjustada.

Administrador de Proyecto de Medicién - Radial spr

Froverto Ediar Ejecutar Ver Henamienias Wenlana yuda

SR SRR

& Libro de Trabajo [_ (O]
Par de Estaciones QA | Error Rel. Hor. | Error Rel. Vert. | Exactitud Rel. Hor. | Exactitud Rel. Vert. Distancia =
1 ENE 0T Falb 005 0.011 675 1177 93471
2 |Js86-PaALD 0.0z20 0.008 08 0.3 23538522
3 | PERI-0207 0.007 0.007 1468 146.8 47.663
4 |MIS5-PaLD oo1s 0.007 11 0.4 17078.620
5 |[DISC-PALD oo01a 0.007 12 05 1541751
6 |PARK-PALD oo1a 0.007 12 05 15322409
7 |EUCZ-0202 o.on 0.007 178 74.9 342
8 |EuCcz-o20m 001 0.007 986 B2.7 111.585
9 |EUCZ-0208 0011 0.007 1321 841 83.257
10 | EUCZ-0207 0.007 0.007 105.0 105.0 66.667
11 | EUCZ- 0208 0.011 0.007 3891 2476 2B.270
12 | MISS -J886 ooz 0.005 11 0.5 10980504
13 | DISC-Jese 001 0.005 11 05 9737125
14 | PARK. - 986 001 0.005 11 0.5 9904150 — —
15 |EUCZ-0204 0.003 0.003 1723 57.4 52.245 E'_
16 | FERI-EUC2 0.005 0.002 445 17.8 123tz (@]
17 |FERI-DISC 0.005 0.002 294 nr 170.321 =,
18 | FERI -FARK 0.004 0.002 375 18.8 106,555 a
19 | PERI-0204 0.002 0.002 58.0 145 137.946
20 | 0205 - PERI 0.005 0.002 48.8 1395 102371 ILI 3+
+ Lipaciones Estaciones'y Estaciones de Control), Wectoresy Vectores Repetidos'y, Clerrs de Circuita'y Controly, Anslisis de Ajuste') Exacttud Rel. de la Red /[ 4] I o1
incémmitas 46 =

grados de libercad 48
Test Chi-cuadrado:  pasd
Limite inferior: 30.754506
Limite superior: 69.022586
Chi cuadrado: 50,527554
Varianza de Peso Univarie: 1.058907
Error Esténdar de Peso Unitario: 1.029032
Valor critico para test Tau: 3.296146
Factor de ecala para sigma a-priori de vectores:  2.20

Parametros del Elipsoide de Referencia
Radio Ecuatorial (semieje mayor): 6378137.000
Reciproco del achatamiento: 298.257222101

Parametros de Ajuste de Datum
Perdmetros en Sistema Cartesiano Geocéntrico

L

Lista |Hora Local (UTE-Z.0) [tate Plans Coordinate 1933 [Metios | [

Figura 14.15. Nueva Exactitud Relativa de la Red

35. Excluyad vector que estafallando. Vayaalaetiqueta Vectores de laventanalLibro
de Trabajo.

36. Hagaclick en el cuadro Desde - Hasta para ordenar |os vectores por estacion.
37. Hagaclick con & botén derecho de su mouse en EUC2-0203 y elija Excluir.
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38. Aparece un didlogo preguntando si desearegjustar lared. Haga click en Si.

dministrador de Propecto de Medicidn - Radial.spr

Provecto  Ediar Ejecuter Yer Heramientas Ventana  Apuda

Ll=la] )| slst] 5l=m) 7 ¥ v 8l

Vit B=H
. . i itud Rel. Yert. | Di -]
1| PERI-PARK 0.004 0002 375 183 105G
2 | FERI-EUCZ 0.008 0.002 445 178 11232
3 | PERI-DISC 0.008 0.002 294 117 1mEz
4| PERI-0207 0.007 0007 145.8 MED 47593
5 | PERI- 0204 0.008 0002 56.0 145 137 M6
6 | PARK-PALD 0018 0007 12 05 15322403
7| PARK -Jgg6 0on 0.005 1.1 05| 3304150
8 | MISS -PALD 0.0ms 0.007 1.1 04 17078620
9 | MISS -J885 0m2 0008 11 05| 105A0504
10 | MISS -DISC 0.007 0002 25 07 ZeRaE
11| MISS -0205 0.007 0002 24 07 2311613
12| J8EE - FaLD 0.020 0.008 [ 03| ZmwEs
13 | EUC2-DISC 0.002 0.001 B4 42| 2a7ERR
14| £UC2. 1208 0o 0007 1321 B41 @Az
15 | EUC2- 0207 0.007 0007 1050 WED| GRAET -
16 | EUC2- 0206 [ 0007 3891 u7E 8270
17| EUC2- 0204 0.009 0.003 1723 574 52245
18 | EUC2. 0202 0o 0.007 117.8 78 @2
19 | £UC2 120 0o 0007 £ E27 111585
20 | DISC - PARK i | lﬂ
'

004 0.001 233 58 171.738
4 | + Lipaciones’) Estaciones § Estaciones de Cortrol'y Vectores  vectores Repetios y Cierre de Circuto'y, Gortroly, Andlisis de Ajuste ) Exactitud Rel. de la Red /| 4]

incéonitas 43 o]
grados de libertad 48
Test Chi-cuadrado: pasé
Linite inferior: 30.754506
Limite superior: 69.022536
Chi cuadrado: 50.827554
Varianza de Peso Unitario: 1.058307
Error Esténdar de Peso Unitarie: 1.029032
Valor critico para test Tew 3.290326
Factor de ecala para sigma a-priori de wectores:  2.20

Parametros del Elipsoide de Referencia
Radio Ecuatorial (semieje mayor): 5378137.000
Reciproco del achatamiento: 298.257222101

Parametros de Ajuste de Datum
Pardmetros en Sistema Cartesiano Geocéntrico

[

Liste [ [State Flane Coordinate 1983 [Metros | [ [

Figura 14.16. Regjuste de la Red después de excluir EUC2-0203

Ahoratodos han pasado €l test QA. Laexactitud relativade algunas de las lineas es baja,
pero se debe aque son muy cortas. Las exactitudes relativas en las lineas cortas no son tan
significativas. Esto esporquelamayoriade las especificaciones se estan cambiando auna
definicion de tolerancia posicional de precision.

Puede despl egar |a exactitud en ppm o como razén haciendo click con € botén derecho del
raton en los campos de Exactitud Relativa.
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39. Paraver las tolerancias posicionales de los puntos, haga click en la etiqueta
Estaciones.

Administrador de Proyecto de Medicién - Radial spr

Froverto Ediar Ejecutar Ver Henamienias Wenlana yuda

SR SRR

& Libro de Trabajo o]

6n de Estacién iptor de |a Estacion|  Estado Este Em. Est Norte Er. Est. | Alt. Ort. Em. Est.
[ L= Ajustado 1867314108 0.012 802322210 0018 2551 007
2 |nz04 Ajustada 1867209.096 omz B02417.630 0.020 0E17 0008
3 |EUC2 Ajustada 1867260510 omz E02426.089 0mg 0.956 0007
4 | 0205 Ajustada 1867226.643 omz2 B02381.376 oma 1131 0.007
5 |DIsC Ajustada 1867483.590 omz 602345.007 oma 2.820 0.007
6 | P4RK Ajustada 1867355629 omz2 B02230178 oms 1170 0.007
7 |oz07 Ajustada 1867282.614 0.0z E02364.004 0mg 1.948 omo
8 |MIss Ajustada 1868361.429 omz 599700.164 0mg 778 0007
9 |PaLO PALO ALTO SE BASE Ajustada 1852536.083 0.000 B0E119.504 0.000 20.690 0.000 Horfver
10 | J886 NGS5 .J886 RESET 1961 Ajustada 1876056.254 0ma B0GI61.363 0.020 22019 0.008
11 | 0203 Procesada 18E7171.260 0.014 B02339.202 0.031 0.270 0ms
12 | 0202 Ajustada 1867191.082 0.014 E02364.402 0.021 0982 omo
13 |02m Ajustada 1867208.684 0.014 602328078 0.021 1633 omo
14 | 0208 Ajuztada 1867244.260 0.014 E02345.241 0.021 1.764 omo —
15 | 0206 Ajustada 1867262.216 00ms 602338.673 0.021 1.295 0mon E'_
o
=
R
H*
4 [ + ]\ Archivos, Ocupaciones Estaciones (Estaciones de Control Yectores ) Vectores Repetidos ), Ciers ds Circuita'y Control, Analisis te Ajuste') Exacttud F | 4| | o1
incémmitas 43 =

grados de libercad 48
Test Chi-cuadrado:  pasd
Limite inferior: 30.754506
Limite superior: 69.022586
Chi cuadrado: 50,527554
Varianza de Peso Univarie: 1.058907
Error Esténdar de Peso Unitario: 1.029032
Valor critico para test Tau: 3.290626
Factor de ecala para sigma a-priori de vectores:  2.20

Parametros del Elipsoide de Referencia
Radio Ecuatorial (semieje mayor): 6378137.000
Reciproco del achatamiento: 298.257222101

Parametros de Ajuste de Datum
Perdmetros en Sistema Cartesiano Geocéntrico

L

Lista |Hora Local (UTE-Z.0) [tate Plans Coordinate 1933 [Metios | [

Figura 14.17. Coordenadas de Estacion

Cuando tenga confianza en laexcatitud de los datos, €l ajuste libre estad completo y es hora
dehacer ungjusteconrestricciones. Restrinjalasestacionesdecontrol ocupadasparagjustar
los datos alared de control existente.

40. Cambie a Estaciones de Control y fije lostres puntos de control en Hor /Ver.
41. Presione F7 para gjecutar € gjuste restringido.
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. Cambie a Exactitud Rel. dela Red.

&> Administradar de Propecto de Medicién - Radial.spr

Frovecto

Editar Ejecutar Wer Hevamientas  Ventana Apuds

Ll=la] )| slst] 5l=m) 7 ¥ v 8l

Par de Estaciones QA | Emor Rel. Hor. | Eror Rel. Vert. itud Rel. Hor. itud Rel. Vert.
1 PERI - PARK 0.004 0.002 378 188 106554
2 | PERI-EUCZ 0.005 0.002 445 178 2z
3 | FERI-DISC 0.005 0.0z 29.4 1.7 170321
4 | PERI-0207 0.007 0.0o07 1468 146.8 47.683
5 | PERI-0204 0.003 0.002 58.0 145 137.945
6 | PARK-PALD 0.007 0.002 ik} 01 16322407
7 | PARK -J886 0.007 0.0z 0.7 02 9304195
8 | MISS -PALD 0.000 0.0o0o 0.0 0.0 17078620
9 | MISS 1886 0.000 0.000 oo 0.0 10580515
10 | MISS -DISC 0.006 0.002 22 07 2786853
11 | MISS -0208 0.008 0.002 21 07 2311E1E
12 | J886-PALD 0.000 0.0oo 0.0 00 23938517
13 | EUCZ-DISC 0.002 0.0o1 2.4 42 237652
14 | EUCZ - 0208 0011 0.007 1321 841 83257
15 |EUCZ- 0207 0.007 0.007 1060 1050 BEEET
16 | EUCZ - 0206 0011 0.007 3831 2478 2270
17 | EUCZ - 0204 0.003 0.003 1723 674 52.245
18 | EUCZ. 0202 0o 0.0o07 117.8 749 93412
19 |EUCZ-0201 0011 0.007 986 627 111.585
20 | DISC - PARE 0.004 0.001 233 58 171.797
4 | + Lipaciones’) Estaciones ) Estaciones de Control'y Vectores  vectores Repetios y Cierre d Circuto'y, Gortroly, Andlisis de Ajuste ) Exactitud Rel. de la Red /| 4]

@ Libro de Trabajo M= E |

Listo

170

Parametros de Ajuste de Datum

Pardmetros en Sistems Cartesianc Geocéntrico
Angulo de rotacién (sequndos) Valor  Sigma

b3 -lz.800 0132

v 1z.445 0.1zl

z 5.365  fijo
Correccién de escala (ppm) -0.576  0.492
Pardmetros en Sistems de Mapeo Planc Horizomtal
Angulo de rotacién (sequndos) Valor  Sigma

Horre -6.514  0.074
Este 17.537  0.139
Altura -0.316  0.131
Correccién de escala (ppm) -0.576  0.492

bl e

I [State Flane Coordinate 1953

Figura 14.18. Resultados de Ajuste Restringido

[Metros |

=
-

Aunque la estadistica del gjuste sea buena, si algunos vectores no cumplen con las
especificaciones de exactitud, el problema se puede deber a efectos de los puntos de

control.

Si las nuevas estaciones cumplen los requerimientos del proyecto, el proceso de
gjuste estd completo y puede usar las coordenadas finales y sus incertidumbres para

su pretendido proposito.

Si el control es sospechoso, se puede usar @ analisis de puntos de control paraaidar
e problema. Vea“ Andlisis de Puntos de Control” on page 173 para un gjemplo de
andlisis, o refiérase ala Guia de Usuario para informacion adicional.
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Consgjos parala Solucion de Problemas

Tutorial del Procesador deL ocusincluyevariasherramientasparaasistir enlaidentificacion
de problemas en el proceso o gjuste de los datos. Esta seccion describe estas herramientas,
con gemplos de como usarlas.

Cierrede Circuitos

Uselos tests de Cierre de Circuito para.....

1. SeleccionelaModalidad Cierrede Circuito en el menu Vista de M apa del menu
Ver.

2. MaximicelaventanaVistade Mapay acerque laimagen alrededor de la parte central
Ccomo se muestra en Figura 14.19.

G# [elrjoinL

&> Administrador de Proyesto de Medicion - Radial.spr

Proyects Editar Ejecutar Ver Hemamientas Wentana Ayuda

o = i ST P P B B 15N

“#_Vista de Mapa Cierre de Circuito

l_ ERA00 E 1867100 £ 1867300 £ 1867600 E 1BR7700 £

602400 N

802200 N

Listo 18676059 E E02271.1H [State Plane Coordinate 1383 [Metios | [

Figura 14.19. Acercamiento en Vista de Mapa

Labarradetitulo en la parte superior dela ventanaindica el modo de cierrede circuito.
3. Seeccione el vector entre PARK y DISC. El vector cambia a una linea punteada.
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Seleccione el vector entre DISC y J886. J386 esté fueradel borde de la Figura 14.19.
Seleccione el vector entre PARK 'y J886.

Aparecera un cuadro de seleccién de vector, Figura14.20, porque hay dos
observaciones de este vector.

&> Administrador de Proyecto de Medicion - Radial. spr

Propecto Editar Ejecutar Ver Hs Wentana  Awuda

Lis(a) s+ a8t Alsn 5 7 ] alal

502400 N

B0Z200 N

‘s Vista de Mapa Cienre de Circuito =1 E3
l_ RSO0 E 1867100 £ 1BE7300 E 1867600 £ TBE7F00 E

gl | : | : |
8

Listo

[1867640.1 E 6023843 N [State Plare Coordinate 1983 [Metros | =0 [

Figura 14.20. Seleccionando Un Vector de una Estacion Repetida

6. Seleccione la observacion 09/30 09:02.

El circuito se ha completado.

Tutorial del Procesador de L ocus



7. Seleccione Cierrede Circuito en el ment Libro de Trabajo en € ment Vista para
desplegar lainformacion de cierre para el circuito (Figura 14.21).

> Administrador de Propecto de Medicion - Radial.spr
Pioyecto  Editar Ejecular Ver Henamientas Ventana Apuda

o TR T T P B B TN

&% Vista de Tiempo: 1 de 2 dias (09/23/98) "s] Vista de Mapa Ciene de Circuito (Ol x]
losizmes =1 548 [ Eramae 867600 £ TBEFE00 E
ElIC2 : : [
ﬁ E B A: .
T N L |
2 k
e T ——,——_A .,
2

& Libro de Trabajo M=

—
s
S
=
&

Mimero de Circuito QA de Circuito Vectores en el Circuito Observado | Longitud de Circuito  Cierre en X | Cierre en Y | Cierre en Z  Cienre en Longitud
3 Cicuito 1 ¢ DISE - PARK 03/30/98 10,03 13813.073 0mo 0.002 0.001 00z
DISC -Jeoe 09/30/98 10:09
PARK - J886 03/30/38 09.02
[ + [\ Archivos), Ocupaciones y, Estaciones » Estaciones de Cantraly, vestores y, vestores Repelidos'y Cierre de Cireuito /Control, Analisis de Ajuste’y, Exactiua F | 4| |»]
Listo [Hara Local (UTC-7.0) [State Plane Coordinate 1983 [Metros | I

Figura 14.21. Visualizando un Error de Cierre de Circuito

Al hacer click con el boton derecho del raton en uno delos errores de cierre, se desplegaran
loscierresen XYZ o ENU.

Estos errores de cierre se pueden desplegar como distancias lineales, como un error en
partes por millén o como razén.

Andlisis de Puntos de Control

Unavez que ha gjecutado un gjuste, puede revisar cémo € control coincide con los datos.
En este ggemplo se usatres estaciones de control paracontrol horizontal y vertical. Esto da
unaleveredundanciaparalasolucién delarotaciony los parametros de escala, pero no hay
redundancia para las rotaciones verticales en la direccion norte, ni en la direccion este.
Cuaquier error en el control vertical desaparecera en |os parametros de rotacién. Note el
gemplo de gjuste anterior. El gjuste restringido muestra que los parametros de rotacion
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vertical son claramente altos (Nortey Este), especialmente en Este, mientras que larotacion
del azimut y laescala (Alturay Escala) son pequefios, segln se muestra en Figura 14.22.

Administrador de Proyecto de Medicion - Radial. spr
Proyecto Editar Ejecutar Ver Henamientas Ventana Ayuda

Lile|el| w)%) sy Sl ] @l o] 8l

& Libro de Trabajo

Delta Y | Res. Est.

DeltaZ Res. Est.

Desde - Hasta Dbservado  Test Tau| DeltaX Res. Est
1 FERI - PARK 09/30/98 16:34 £.945 oom
2 | PERI-DISC 09/30/98 16:10 149,660 0.005
3 | PERI-0207 08/30/38 15:43 15573 0006
4 | FERI-EUCZ 09/30/98 15:17 14630 0003
5 |PERI-0204 09/30/38 1442 £1.205 -0oo1
6 | 0205-FERI 03/30/38 14:11 B7631 -0005
7 | MISS -Joee 09/30/98 11:17 8800.677 ooz
8 |MIS5-PaLO 08/30/38 1117 11520150 0003
9 |DISC-J8ss 09/30/98 10:09 B732.250 0005
10 | DISC-PALO 109/30/38 10:09 11988577 0.007
11 | DISC - PARK 03/30/98 10:09 143711 -0o01
12 | PARK -JBgE 09/30/98 10.07 8875.961 0.002
13 | PARK - PALD 08/30/38 10.07 11444 866 ool
14 |J836-PALD 09/30/98 09.02 20320827 000s
15 | PARK -JB36 109/30/98 09.02 8875.961 -0003
16 | PARK -PALO 03/30/98 0300 11444 866 0026
17 | EUC2-0205 09/23/98 12.00 -42.000 0.014
18 | EUC2-0206 08/23/38 11:58 7387 0000
19 |EUCZ-0207 09/23/38 1156 0945 0on3
2[| EUC2 - 0208 09/23/38 1153 -39.379 0.000

72168
79.787
35578
B0.707
102,906
74421
216,055
11619512
2061 974
9773593
7619
-2069.594
9765.974
11835 667
-2069.534
9766974
£.287
-15.894
45129
-34.825

-0.001

0.005
om4
0.008
0.008

-0.004

0.008
0.020
0.008

-0.003

0.001
0.003
0.002
0.007
o4
0.021
0.005
0.000
0.000
0.000

REALE)
15,659
27 662
TRT22
68,507
-40.260
5869.301
4834115
3782 561
2807.375
43827
3876388
2801202
975,188
3876.388
2401.202
36472
22182
-43.060
£4.562

83.257
» [\ Archivos), Ocupaciones ) Estacionss ) Estacionss e Contraly Wectores ) Yectores Repetidos ), Cierre de Circutto s Cortrol, Andlisis de Ajusts (Exacmud Flal

[_ O]

Longitud | Res. Est. =
0.004 106.564 0004
-0.007 170,321 0.010
0018 47683 0024
-0.008 112312 amo
0.003 137.946 0.006
0.016 102371 am7z
0.016 | 10580.515 0.021
0000 17078620 anzz
0003 9737130 amo
0013 1517.509 0ms
-0.002 171.797 0003
0.006 9904155 0.007

0012 15322407 ans =
0010 23536517 004
0.006 9904155 0016
0.008 | 15322407 0035
0.001 56734 0ms
0.000 28270 0000
o010 EE.BE7 EI [I1 4

0.000

Reciproco del achatemiento: 293.25722Z101

Parametros de Ajuste de Datum
Pardmetros en Sistema Cartesiano Geocéntrice

Angulo de rotaciém {sequndos) Valor  Simma
® -1z.300  0.132
H 12.445  0.121
z 5365 fijo
Correccion de escala (ppm]  -0.576  0.432

Pardmetros en Sistema de Mapeo Plano Horizontal

Angulo de rotaciém (sequndos) Valor  Sigma
Norte -6.514  0.074
Este 17.537 0,139
Altura -0.316 0,131
Correccitn de escala (ppu)  -0.576  0.482
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Lista

Hora Local (UTC-7.0)

[State Plane Coardinate 1333 [Metios | [

Figura 14.22. Pardmetros de Ajuste de Datum

Pararevisar los puntos de control, deje libre todas | as estaciones, menos una.
1. CambieaEstacionesde Contral.
2. CambieFijo paraMISSy J886 a (Ninguno).

3. Presione F7 para gjecutar € gjuste libre.
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4. Cambiea Control (Figura14.23)

5 Administrador de Proyecte de Medicién - Radial.spr

Proyecto  Editar Ejecutar Ver Henamientss Wentana Ayuda

Llcs|e] o) @lst| sllst 7| ¥ o] ]

& Libro de Trabajo o]

on de Estacién iptor de la Estacidn Tipo Fijo QA | Cierre en Este | Cierre en NMorte | Cierre en Elev.. | Cierre Horz.

1 MBS s Hordder (Ninguno] 0014 0,006 0022 0.015
2 |Pal0 PALO ALTO SE BASE Horver Hordver

3 |[Jsm6 NGS.J986 RESET 1961 HorAer [Ninguno) Falla 0.009 0.037 0.847 0.033

« [+ [ Archivas'y, Ocupaciones y Estaciones , Estaciones de Conlrol, veclores ), veclores Repetidos § Cierre de Circuita’y, Control Analisis de Ajuste ) Exactue F | 4] |

Parametros de Rjuste de Datum

Pardmetros en Sistema Cartesiano Geecéntrico
Angulo de rotacion (sequndes]  Valor Sigma

b4 -0.000 fijo

¥ 0.000 £i30

z -0, 000 £ija
Correccicn de escala (ppm) 0.000 fijo
Pardmetros en Sistema de Mapeo Plano Horizontal
Angulo de rotacién (segqundos)  Valor Sigma

Norte 0.000  fijo

Este 0.000  fijo

Altura 0.000 £ija
Correccicn de escala (ppm) 0.000 fijo

G# [elrjoinL

Lista |HoraLocal (UTCZ.0) [State Plane Cooidinate 1933 [Metios | [

Figura 14.23. Etiqueta Andlisis de Control

Ladiferenciavertical en J886 (el punto ubicado masal este), es.84 metros. Esto esmasque
laondulacion que soportael model o degeoide, por lo tanto, en algin lugar hay un problema.
No hay control vertical o redundancia suficiente en las mediciones para ver esto en las
estadisticas de ajuste, excepto paralos parametros de rotacion en el gjuste restringido. El
problema podria ser una medicion de altura de antena, una el evacién publicada, o un error
enlaentrada de datos. Con algo de investigacion, la altura mantenidafijaparaMISS sdlo
esta en el 4% orden de Clase I1. Estaindeterminacion hace de laaltura una buena sospecha
para distorsiones potencialmente altas. Si hay control vertical adicional disponible, €l
problema puede ser aidado y eliminado mas facilmente.

Ejemplo de Ajuste Libre

El siguiente ejemplo asume que esta familiarizado con €l inicio de un proyecto y navegar
en el programa.

Intente con un par de gjustes para que se familiarice con las estadisticas y herramientas de
analisis disponibles en Tutorial del Procesador de Locus. El primer ejemplo usa parte del
proyecto TUTORSTA.

1. Creeun nuevo proyecto con e nombre Adjustment eimporte los archivos de datos
desde ... \Tutorsta\DAY 98.266 y \DAY 98.273.

2. Configure e proyecto para California Zone 3 State Plane Coordinate 1983 con
unidadades lineal es en metros.
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3. EnESTACIONES, use latecla derechadel ratén paraborrar todas las estaciones,
excepto PALO, DISC, MISS, y J88s.

& Libio de Trabajo [ O[]
Id i6n de Estacion | Inclinacion Ant. | Radio Ant. | Desv. Vert. Ant. | Hora de Inicio | Hora de Término | Nombre del Archive
1 0.000 0.000 1.325 035510 11:17:00 B1112838. 266
2 |DIsC 0.000 0.000 1.928 055150 11:16:00 BO00D2B98 266
3 | nw 0.000 0.000 1.925 08:41:30 09:48:00 BO0154398 266
4 | MISS 0.000 0.000 1.925 10:06:20 11:06:10 BO015898.266
5 | 0.000 0.000 1.925 08:38:00 09:48:00 B11124398.266
6 | 0.000 0.000 0.000 08:42:30 08:44:24 BO002438 266
7 |DIsC 0.000 0.000 1.925 05:44:24 03:51:20 BO002438 266
g8 | MiSs 0.000 0.000 1.925 11:17:50 12.16:40 B1112838.273
9 |77 0.000 0.000 1625 09:00:30 10.05:00 BOODBA38.273
10 | 7% 0.000 0.000 1625 10:07:00 11:00:40 BOODSBSE 273
11 | PaLO 0.000 0.000 1.925 08:51:20 12:15:20 BOO14438.273
12_|Disc 0.000 0.000 1.925 10:03:50 11:07:40 B1112498.273
13 | J9g6 1578 0100 0.000 050250 12:32:30 BO00G498 273
< [+ [\ Archivos’, Ocupariones (Estaciones's Estaciones de Cantrol Vectores y Vectores Repetidos 'y, Cierre de Circutta s, Contral, Andlisis de Ajuste’y Exactiud F [ 4] | |

Figura 14.24. Vista de Tiempo
LaVista de Mapa aparece en Figura 14.25.

‘®. Vista de Mapa Nomal [_[O]=]

I_ 1855000 E 1865000 E 1875000 E

G00000 N

Figura 14.25. Vista de Mapa

4, Configure DI SC como estacion fija de control con la siguientes coordenadas:

Este 1867483.594
Norte 602345.071
Alt. Ort. 1.828

5. Proceselosdatos.
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6. Cambiea Vectores (Figura 14.26).

& Libro de Trabajo [_ O] =]

Delta ¥ | Emr. Est

Delta Z | Em. Est

Desde - Hasta| Observado Delta X | Err. Est Longitud | Err. Est. | Lapso [min.] | Tipo de Sol.

1 | DISC-MISS 09/23/98 10.06 E8.426 0002 1245917 0002 2086737 0004 2786856 0.0058 6983 L1GPS
2 |DISC-PALD 09/30/9810:09 -11588.554 0007 9773596 0010 2807.362 0015 15417.514 0.020 6183 L1GPS
3 | MISS-PALD 09/30/98 1117 -11520.158 0007 11619.492 0014 4834115 0012 17078.612 0.020 57.50 L1GPS
4 |DISC-Jage 09/30/9810:09 8732245 0004 -2061.982 0007 3782553 0003 9737126 0otz 6183 L1GPS
5 | MISS -Jaee 09/30/98 1117 8800665 0006 216061 0003 5869.285 0.009 10520.436 0014 Ga.83 L1GPS
6 |JBBE-PALD 09/30/98 03.02 -20320.833 0011 11836.560 0016 975176 0018 23536519 0.026 19250 L1GPS
[+ [+ T Archivos » Ocupaciones  Estacionss § Estaciones te Cortrol), Yectorss {Vectores Repetidos | Cierre de Cirouto ), Controly Andlisis de Ajuste y Exacttud F | 4| 1>

Procesamiento iniciado.
Resuuen de Procesamiento:
Nimero de vectores procesados: 6 de 6

Figura 14.26. Vectores

G# [elrjoinL

7. Ajuste los datos manteniendo DISC fijo.

& Libro de Trabajo [_ O] =]
Desde - Hasta Longitud | Res. Est.

DISC - MISS I 0.000 IR 0.0m
DISC - PALO 03/30/95 10.0¢ -11588.554 -0.000 9773587 0003 2807369 0.007  15417.510 0.0
MISS -PALD 03/30/38 1117 11520158 0.000 11613.504 0.M2 4834106 -0.003 17078618 0ms
DISC - 1886 03/30/38 10.09 8732.243 -0.002  -2061.981 0.001 3782553 0005 973722 0.008
MISS -J386 03/30/38 1117 8800663 0.004  -216.064 -0.003  5863.230 0.005  10580.502 0.007
J88E - PALO 03/30/35 03.02 -20320.827 0.006  11835.568 0008 575184 -0.008 23536518 omz

<+ [+’ Archivas', Ocupaciones  Estaciones i Estaciones de Cortraly, Weclores s Vectores Repelidos s Cierre e Circuita'y, Control), Andlisis de juste (Exacttud F 4]

X -0.000 fijo B

¥ 0,000 fije

z -0.000  fije o
Correccién de escala (ppm) 0,000 fijo -

Figura 14.27. Andlisisde Ajuste

Buscando un Error en la Altura de Antena

Estared esta disefiada para minimizar lasocupaciones. L as estaciones DISC y MISSfueron
ocupadas mas de unavez. Este es un requisito paraladeteccion de errores, amenos que las
coordenadas de | a estaci 6n sean conocidas (puntos decontrol). También es importante
aplicar exactitudes esperadas que sean apropiadas para encontrar |0s errores.

Para este g emplo aplique una exactitud horizontal de 0.01m + 1ppmy vertical de 0.02m +
4ppm en Miscel aneos en Configuraciones de Proyecto, Figura 14.28.
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Configuraciones del Proyecto E

Generall Sigtemna Coordenado  Miscelaneos |

— Exactitud Deseada del Proyecto————————— [~ Mivel de Confianza—

| I_  95%E
Harizontal  [1-01 mo o+ ppm mmar

& Enor Esténdar

P 0.0z |4 . .
Yertical: I moo+ ppm Unidades Lineales:

IMetros 'l
— Deteccidn de Emor —Hora
Lapzo min. de tiempa vector: |5 mif utc
& Local
Rango walido de altura de antena: Local - UTC:

Desde I‘I Hasta |3 m I'? Hrs

Factor escala de emor de vector procesado: |1
Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |

Figura 14.28. Cambiando la Exactitud Deseada

Hay dos problemas que son muy comunes en lasredes de trabajo GPS'y que puedenilustrar
como se usala Etiqueta Andlisis de Ajuste para detectarlos. Uno de los problemas més
comunes esunaH.l.. incorrecta. Hay muchos lugares donde los valores H.I se pueden
alterar. Lasareascomunmente probleméticas serian cuando lainformacion semidey graba
en terreno o cuando seingresaen la oficina.

Un segundo problema comun, es cuando unalinea base simplemente no se gjusta. Esto
puede ser consecuencia de usar una posicion de control incorrecta, ambigiiedades de
numeros enteros determinados incorrectamente, uso de posiciones flotantes, etc.

Miremosel primer caso. Debido aqueestaeslaméascomun delasfuentesdeerror, Ashtech
Solutions fue disefiado para ayudar a la deteccion con sus funciones Registro de Terreno,
Andlisis de Pre-Proceso y la deteccion automética de errores. También estén disponibles
bajo condiciones dadas, €l Andlisis de LineaBase de Repeticion y el Test de Cierre de
Circuito. Aun con todas estas herramientas encontraremos casos donde el error H.1. se
presentaen lared.

Por ejemplo, sol o dos estacionesen lared de ejemplo han sido observadasdosveces- MISS
y DISC. Note que ninguna de estas estaciones se uso en lineas base repetidas, asi que una
de las herramientas de deteccion de errores no se puede aplicar.  Revisando las
incertidumbres de vector muestra que todas las lineas base fueron procesadasy,
exceptuando los pequefios Errores Estandar, se cree que la solucién de ambigliedades ha
sido correcta. Losresiduos de la red son pequefios, indicando consistenciainterna. Refiera
este caso como € estado base de lared.
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Laformamésfacil deinducir un error en la altura de antena es en Ocupaciones. Ingrese
unvalor incorrecto en Desviacion Vertical de Antenade 2.025 m paralasegundaocupacion
delaestacion MISS (Figura14.29). .

T - =]
Identificacion de Estacion | Inclinacion Ant. | Radio Ant. | Desv. Vert. Ant. Hora de Inicio  Hora de Témino Mombre del Archivo =
1 GPALD 0.000 0.000 1.925 08:51:20 121520 BO014498.273
2 0.000 0.000 1.925 10:06:20 11:06:10 BO015B98.266
3 MISS 0.000 0.000 2025 11:17:50 1216:40 B1112898.273
4 JB8eE 1.578 0100 0.000 09:02:50 12:32:30 BO005AS8.273
5 DIsC 0.000 0.000 1.925 09:51:50 11:16:00 BO002B98.266
[ DIsC 0.000 0.000 1.925 08:44:24 09:51:20 BO002498.266
7 DIsC 0.000 0.000 1.925 10:09:50 11:01:40 B1112498.273
8 "N 0.000 0.000 1.925 095510 11:17.00 B1112B98.266
9 "N 0.000 0.000 1.925 08:41:30 09:48:00 BO015498.266
1o |7 0.000 0.000 1.925 08:38:00 09:48:00 B1112498.266 o
| »7e 0.000 0.000 0.000 08:42:30 08:44:24 BO002498.266
i

12 |22 0000 0.000 1625 03.00:30 10.05.00 EO005A:
[ +]\ Archivas', Ocupacionss {Estacionss  Estacionss de Control, Wectorss § Vectores Repelidos  Ciete tie CIrculta'y, Control , Andlisis e Ajuste ), Exacttud F | 4] |

0 [

% -0.000  fije

¥ 0,000 fijo

z -0.000  fije o
Correccién de escala (ppm) 0,000 fijo =

Figura 14.29. Introduciendo un Error

G# [elrjoinL

Estecambio afectaalosVectorescal culados que estan punto apuntoen el suelo. Laposicion
delaestaci 6n esigualmente cambiaday sevaciael gjustedelared. Estoscambiosse pueden
ver enlasetiquetasrespectivasdel libro detrabgjo. Despuésdecambiar el H.l., esnecesario
reprocesar losvectores correspondientes. Laopcion " Procesamiento Nuevo" se puede usar
parareprocesar laslineas base modificadas. Los nuevos vectores son listados en Vectores
(Figura 14.30).

& Libro de Trabajo M =]
Desde - Hasta Dbservado DeltaX |Em. Est. | DeltaY Em. Est.| DeltaZ | Em. Est. | Longitud | Er. Est. | Lapso [min.) | Tipo de Sol.

1 | DISC-MISS 09/23/98 10:05 68426 0002 1845917 0002 2086737 0004 2786856 0.005 5383 L1GPS

2 | DISC-PALD 09430798 10:09 15868584 0007 9773595 0010 2807362 0015 15417514 0.020 51.83 L1GPS

3 | MISS-PALO | 03/30/3811:17 1520200 0007 11619425 0014 4834175 0012 17078612 0.020 57.50 L1GPS

4 | DISC-J886 09430798 10:09 8732245 0004 -2061.962| 0007 3762558 0009 9737926 0012 51.83 L1GPS

5 | MISS -Jgas 09/30/9811:17 BO00.623 0006 216123 0003 5869346 0.009) 105804596  0.014 5883 L1GPS

6 JBEE-PAH 09430798 0%:02 20320833 0.011) 11835560 0016 975176 0018 23536519 0.02 19250 L1GPS
« [ + T’ &rchivos’, Ocupaciones ), Estacionss ' Estaciones de Contral’y Yectarss JVectores Repetidos's Cierre de Ciroufta 'y, Control’, Andlisis de Ajuste’ Exactitud F L4l (D
Mimero de vectores procesados: 6 de 6 =]

=

Figura 14.30. Vectores Reprocesados

Al revisar las estadisticas del vector nuevamente demuestra que | as lineas base fueron
reseultas ala precision esperada.

Unadelasherramientas disponiblespararevisar losvectoresno gustadosesel Modo Cierre
deCircuito. Hay trescircuitos pequefiosqueincluyelasestacionesMISS. Lasiguientetabla
muestra los resultados de |os tests de circuito:
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& Libro de Trabaio (o]
Himero de Circuito | QA de Circuito| Yectores en el Circuito Dbservado | Longitud de Circuito | Cierre en X | Cienre en Y | Cierre en Z | Cierre en Longitud
1 Circuito 1 MISS - PALD 03/30/98 11:17 51155627 oo -0.007 0.006 03
J886 - PALO 09/30/38 03.02
MISS - JB86 09/30/38 11:17
4 Circuito 2 Falld | MISS - PALO 03/30/38 11:17 35282.982 0043 0,089 0076 0125
DISC-PALO 09/30/38 10:09
DISC - MISS 09/23/38 10:06
» Circuita 33 Falls MISS - 1865 09/30/38 11:17 23104.477 0048 0064 -0.050 003
DISC - MISS 09/23/38 10:06
DISC - J886 09/30/38 10:09
+ [+ [ Archivos'y, Ocupacionss ) Estacionss § Estaciones te Cortrol ), vectores » Vectores Repetidos ) Cisrre ds Crcuto K1) I
Mimero de vectores procesados: 6 de 6 =]

=

Figura 14.31. Resultados de Cierre de Circuito

De esto, podemos ver que dos de | os tests muestran un problema. A menos que todos los
circuitos sean chequeados- unatareaatemorizadoraparagrandesredesdetrabajo - se puede
ver que un problemarel acionado con laantena puede ser propagado facilmente aunared.

Ahoraregjuste lared y mantengafijo a DISC como lo hizo anteriormente. Después del
regjuste, configure el Andlisis de Ajuste para desplegar ENU con residuos esténdar.
También, ordene los vectores usando la Columna Residuo Estandar de Longitud. Esto nos
permite ver primero los vectores de peor gjuste. Notese que todas estas lineas base no son
delongitud comparativa. Los residuos normalizados, |0s cuales toman en cuenta las
distancias variables, pueden ser una herramientamuy (til parael andlisis de grandes redes
detrabgjo, pero tenga cuidado ya que muchas veces un valor de 4 o mas se puede traducir
acentimetroso milimetros, lo cual puede ser perfectamente aceptable parasu proyecto. La
etiqueta Andlisisde Ajuste (Figura 14.32) lista los resultados del ajuste.

180

& Libro de Trabajo [_[O] =]
Desde - Hasta| Observado | Test Tau| DeltaX Res Est | DeltaY |Res Est.| DeltaZ|Res. Est | Longitud | Res. Est.
1 MGG PALD :09/30/38 1117 Fala 11520172 0,029 11619.483 0058 4894125 0050 17078618 0.082
2 | MISS -85 09/30/98 11:17 Fallé BBO0.G56 0033 216084 0045 5869308 -0.038| 10580502 0.067
3 |DISC-PaLO 09/30/98 10:09 Fallé | -11586.535 0012 9773569 -0027  2807.386 0023 15417510 0.037
4 | DISC-Joge 09/20/98 10:09 Falld 8732233 0012) 2081938 00Me | 37e26ER 00100 grarizz o022
5 |J8EE-PALD 09/30/98 09:02 -20320.828 0005 11835567 0007 9761E3 -0.007 | 23536518 oo
6 | DISC-MISS 09/23/98 10:08 Falla £8.423 0003 1845914 0.004 2086740 -0.003| 2786855 0.005
< [ + [} Archivas), Ocupaciones ) Estaciones ) Estaciones de Cortrol), Yectores') Yectores Repetidos ) Cierre de Circuita'), Contral's, Andlisis de Ajuste (Exacttud B N v

Figura 14.32. Informacion de Salida del Nuevo Ajuste

El residuo més ato se presentaen lalinea base entre las estaciones PALO y MISS. Nétese
también que la componente H contiene lamayor parte del error, 0.08 metros. Deduciendo
que hay un error H.1., ordene €l gjuste en el residuo HI (Figura 14.33).
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& Libro de Trabajo [_[O]x]
Desde - Hasta| (Observado | Test Tau| DeltaX Res Est | Deltay Res Est | DeltaZ Res. Est.| Longitud | Res. Est.
1 | MISS-PALD 09/20/98 1117 Falld 11620172 0023 11619.483 0058 4834125 -0.050 | 17072.618 0082
2 | MISS -JoEe 09/20/98 1117 Falld 8800656 0033 216.084 0045  52£3.302 0038 10520.502 0.0e7
3 | DISC-PALD 09/20/98 10:09 Falld -11588.595 0.012) 9773563 0.027 | 2807326 0023 15417.510 0.037
4 | DISC-J88s 03/30/98 10.09 Fals 8732233 0012 2061998 0016 3732568 0010 8737122 0.022
5 | J836-PALD 03/30/98 03.02 -20320.828 0.005 11835567 0007 975183 -0007 | 23536518 0011
6 | DISC-MISS 03/23/38 10.06 Fals 68423 0003 1845914 0004 -2086.740 -0003|  2786.855 0.005
« [ + T’ Archivos's, Goupaciones' Estaciones ', Estaciones de Cortral’), Vectores ) Westores Repetidos), Cerre de Circuita’s Cortral'), Analisis de Ajuste JExactitud F [+l x|

Figura 14.33. Lineas Base Reordenadas

Podemos ver que las dos primeras lineas base con el residuo del componente H més alto
incluyen la estacion MISS. Este es un fuerte indicio que esta estacion es sospechosa.

Otrapistaeslahoraasociadacon el residuo H mésalto. Esto apuntaalasegundaocupacion.
Con optimismo, un examen cuidadoso de los registros de terreno, de los Archivos-D y de
cualquier otrainformacion disponible, dard como resultado encontrar €l error. Si no esasi,
la préxima opcion es sacar |0s vectores sospechosos.

En Andlisisde Ajuste excluyalalinea base sospechosa. Tutorial del Procesador de Locus
autométicamenteregjustalared y entreganuevas estadisticas. El Test Tauy laVarianzadel

Peso Unitario fallan nuevamente. Excluya el siguiente vector mayor y regjuste lared. Los
resultadosde este ajusteindican quepasael Test Tau paratodaslaslineasbasey laVarianza
del Peso Unitario es cercano a 1. Esto indicaque el problema ha sido eliminado.

El préximo paso es volver aincluir lineas base (unaalavez) y evaluar su efecto. Reincluir
cualquiera de las lineas base excluidas, da como resultado errores estadisticos altos, de
maneraque lared debe ser evaluada para aceptacion sin los vectores excluidos. Revisando
& mapadel lugar, se ve que sin estas ocupaciones todas | as estaci ones tienen sélo una
ocupacion, no teniendo revisiones redundantes. Es aconsejable reforzar lared con més
observaciones de terreno o usar datos existentes de otro proyecto, si es posible.

Laherramienta de Andlisis de Ajuste es unaforma efectiva de solucionar un problemacon
unared. Sin embargo paragrandes proyectos, puede ser mas sencillo de usar que el test de
Cierre de Circuito. Experimente con la distintas opciones de despliegue, ya que algunas
pueden ser més (tiles que otras bajo ciertas condiciones. Revise las estadisticas del gjuste
presentadas en laVentana de mensajes. Varianzadel Peso Unitario y test Chi-Cuadrado.
Estos valores son mas Utiles cuando se analiza grandes redes. Paraunamejor comprension
delo que representan estos valores, veala ayudaen lineay experimente introduciendo
errores en | as redes de gjemplo.

G# [elrjoinL
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Planificacion delaMision

Este capitul o describe las operaciones de planificacion pararealizar en laoficina, antes de
reunir losdatosenterreno. Lasoperaciones eficientesen terreno requi eren de conocimiento
previo respecto ala disponibilidad de satélitesy ala configuracion, esto es, porque se
obtienen datos exactos mas rapidamente cuando se maés satélites dispersos en € cielo.

Por g emplo, puede haber ocasiones en que hay una cantidad menor a cuatro satélites
disponibles; o todos | os satélites disponibles pueden estar agrupados en un érea pequefia
del cielo (geometriapobre, por €jemplo) o a gunasestaciones pueden estar cercadeedificios
0 estructuras que obstruyen lavisibilidad de los satélites.

LaPlanificacion delaMision le permite determinar 1os tiempos Optimos parala grabacion
de datos, configuracion de pardmetros variosy restricciones:

» Determine DOP (dilucion de precisién) para una estacion seleccionada
durante un interval o de tiempo especifico.

» Definaobstrucciones, si hay alguna, en las estaciones seleccionadas.

» Determine el nimero de satélites disponibles en una estacion seleccionada en
un tiempo sel eccionado.

| deal mente, usted debieraplanear su proyecto, de maneraquetengaal menoscuatro satélites
dispersosen el cielo durante €l periodo de grabacién de datos. Si usted esta haciendo una
medicion cinemética, cinco satélites deben ser visibles durante toda la medicion.

Archivos de Almanaque

Un almanaque actual esimportante para una planificacion precisa. LaPlanificacion dela
Mision advierte a usuario cuando €l archivo de amanagque es mayor a 60 dias, desde la
fecha de planificacion. Aunque usted puede usar la Planificacién de laMision con un
archivo de amanaque mayor a 60 dias, tenga conciencia que lainformacion del almanague
no estaraactualizada, por lo quelasérbitas satelitalesy suintegridad pueden ser incorrectas.
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El receptor GPS continuamente actualiza su archivo de almanague interno a medida que
retinelos datos. Usted puede obtener un archivo de almanague actual, reuniendo datos por
al menos 15 minutos, y bajando posteriormente |os datos del archivo de almanaque desde
el receptor. Por defecto, la Planificacion de laMisién usa el dltimo archivo de almanaque
disponible en la carpeta Locus bin, a menos que usted cambie la carpeta o el archivo de
almanague usando €l cuadro de didlogo Configuracion del Satélite.

Tenga presente que el al manague cambia constantemente y un almanaque dado seinvalida
fueradel tiempo estipulado. Usted puede deducir lafecha del almanaque desde el nombre
del archivo. Por ejemplo, un archivo de almanague tipico podriallamarse alm 98.182,
dondealmindicaqueel archivo esun almanaque, 98indicael afio, y 182 esel diadel afio.

En la préctica usted siempre debe usar un almanague actual, €l cual puede obtener de dos
maneras.

« Llame a Soporte para€l Cliente; Soporte parael Clientele enviaraun
almanaque actual via e-mail.

« Configure su receptor GPSy relina datos durante 15 minutos. El receptor
autométi camente genera un almanague actual usando los datos recibidos de
los satélites. Entonces usted puede bajar os datos de este almanague a su PC
como se describe en otras partes de este manual.

Cuando utilizar laPlanificacion delaMision

El uso de la Planificacion delaMision depende del tipo de medicién y las obstrucciones
que puedan existir en cualquier estacién de su proyecto.

Hay algunas ubicaciones y periodos cuando la disponibilidad satelital y la geometria son
pobres, sin embargo, las ubicaciones son generalmente localizadas y |os periodos de
duracion normalmente son de no més de dos horas.  Cuando |s peiodos de toma de datos
son largos, 45 minutos 0 mas, estos cortos periodos de pobre disponibilidad y geometria
normal mente tienen un pequefio efecto en la precisién. Pero cuando los periodos de
grabacién de datos son cortos, 15 minutos 0 menos, la disponibilidad y geometria pobre
pueden afectar enormemente |a precision, especialmente en la grabacion de datos
cinemédticos. Enlamodalidad cinemética, es comdn reunir datos por 10 segundos o menos
en un punto. Si ocurre un salto del DOP (periodo corto de tiempo con un valor DOP muy
alto) durante ese periodo, la precision para este punto se degrada. Laprecision de otros
puntos en lamisma sesion cinemética podriaser muy buena. Por lo tanto, la Planificacion
delaMision juegaun rol critico a realizar mediciones con tiempos de ocupacion cortos.

L as obstrucciones en una estacion af ectan adversamente la disponibilidad satelital y la

geometriaparaesaestacion. Lasobstruccionespueden ser tan severasquelaestacion puede
no ser apropiadaparalaobservacion GPS. Launicaformade determinar el impacto delas
obstrucciones, es examinar €l efecto de las obstrucciones en la disponibilidad satelital y 1a
geometriaen cualquier estacion obstruida. LaPlanificacion delaMision le permite definir
lainformacién de obstruccion para cada estacion en unamedicién. Con las obstrucciones

A-2 Procesador L ocus Guia de Usuario



definidas, se analizaladisponibilidad de satélites y la geometria para determinar qué
estaciones son apropiadas para la observacion GPSy cud eslamejor hora parareunir los
datos en cada estacién obstruida.

Si no hay obstrucciones, ingrese una estacion en la Planificacion delaMision cercadel
centro del areade medicion paraexaminar ladisponibilidad de satélitesy lageometriapara
todalamedicién.

Comenzando la Planificacion delaMisidn

1. Desde Windows 95 o Windows NT, en € menu Inicio en lacarpeta Programas,
seleccione Planificacion de Mision desde el menl Procesador de L ocus.

Laventana principal de laPlanificacién dela Mision se abre (Figura A.1).

Usted puede acceder a Planificacion de Mision desde el Procesador de L ocus, seleccionando Planificacion de
Mision en el ment Herramientas.

€' Planificacién de la Misién

Listade Estaciones  Ver Wentana Configuracion  Ayuda

=3 %‘\?

24Hurasi| A Fecha [ mm:ddaa ]
Fora oo [T [ [
Local 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9101112131415161718192021222324 I_ l_

[ | | Obst | Cutig

3
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Figura A.1l. Ventana Principal dela Planificacion delaMision

2. Cercadelaparte superior delapantalla, estala escala de tiempo de 24 horas (Figura
A.2), para especificar el intervalo de tiempo parala necesidad de determinar DOPy
disponibilidad satelital Usted establece el intervalo de tiempo usando los dos
botones de desplazamiento 3| [¢ sobrelaescala. Paraestablecer lahoradeinicio
del intervalo, haga click en € botén de desplazamiento izquierdo, mantenga el botén
presionado y mueva €l botén hacialahora deseada. De igual manera, establezcala
hora de término del intervalo usando el otro boton de desplazamiento. El intervalo
especificado se despliega en color rojo.
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Boténizg.,hora Bot6n derecho,
comienzo hora término

£ Planificacion de la Mision

Lista de Estaciones  Wer Yentana Configuracion  Apuda

L= el

Y Y
24Horas4 ﬂ Fecha [ mm:dd:aa )
Hora bbbl [ <[
Local 0 12 345 6 7 & % 101112131415161718192021222324 I_ I_

Figura A.2. Escala de Tiempo

Cargando un Archivo de Almanaque

Un archivo dea manaque es un archivo que se bajadesde un receptor, contieneinformacion
deubicaciénsatelital y es importante queestearchivo sealomasactual posible. Por defecto,
laPlanificacion delaMision usael archivo de almanague masreciente delacarpeta L ocus/
bin. Por lo tanto copie € archivo de almanaque que usted bajé desde el receptor a esta
carpeta

Usted puedecambiar lacarpetadel archivodeal manague seleccionadasi quisieraal macenar
€l archivo de almanague con los datos de su proyecto.

1. Seleccione Opcionesen el mend Configuracion.

2. Ené€l cuadro de didlogo Opciones (FiguraA.3), hagaclick en el boton Cambiar Dir
paraabrir el cuadro de didlogo Cambiar Directorio de Almanaque.

OPCIONES [ <]
Directorio de Almanaaue Cambiar di;l

ID \MagellaniLaocus'bin
Almanague

|a|m88_25? vI Angulo de Corte: 15
V DK xCancelar ?Ayuda

Figura A.3. Cuadro de didlogo Opciones

3. Navegue hacia el archivo de amanague y seleccionelo en el cuadro de didogo
Cambiar Directorio de Almanaquey hagaclick en Abrir.

4. Hagaclick en OK en el cuadro de didogo Opciones paragrabar los cambiosy cerrar
€l cuadro de didlogo Opciones.

A-4 Procesador L ocus Guia de Usuario



Creando un Nuevo Proyecto

L os Proyectos de Planificacion de laMision se usan para guardar estaciones, pero son
proyectos independientes del Procesador de Locus. En los archivos bin de Locus hay una
muestra de proyecto de Planificacion de la Mision con muchas ciudades de |os Estados
Unidos.

1. Seleccione Nuevo en el menu Lista de Estaciones.

2. El cuadro de didlogo Editor de Estaciones se abre (Figura A.4) donde usted quiere
ingresar nuevas estaciones para ver ladisponibilidad de satélites. Para crear una
Nueva Estacion, vea “ Afiadiendo una estacion al proyecto” en lapagina 8.

Editor de Estacién (%]
Lista de Estaciones
Mombre d ;
E:tr;cirgn = new zite Agregar |
Estacidn Borar |
Descripcion
Heemplazarl
Copiar |
q . \ " Fegar |
Latitud ID_ lu_ ID_ ID_lN -l 3
: I_ l_ Obstruc... | %
Langitud ID : ID_ 0 0 IE 'l =
: Mapa... |
apa §
Altitud I 0,00 () Cancelar | o
=}
2
Hora Local-GMT I 0.00 | [h LI Aypuda | Q_J
<
g:
Figura A.4. Cuadro de Didlogo Editor de Estacion =
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Abriendo un Proyecto Existente

1. Seleccione Abrir en el mend Lista de Estaciones. Se abre el cuadro de didlogo
Abrir (FiguraA.5).

Abrir 7] ]
Buzcar en I 3 Bin
usasites.spl
Mombre del archivo: | Abrir I
Aichivos de tipo: ISite List Files [*.5PL] j Cancelar |

Figura A.5. Pantalla Abrir

El cuadro de didlogo Abrir muestra los proyectos disponibles.

2. Navegue hacia el directorio donde se ubica €l archivo de proyecto y seleccione el
proyecto o navegue haciala carpeta bin y seleccione usacities.spl.

3. Hagaclick en Abrir paraabrir el proyectoy el cuadro de didlogo Editor de Estacion

(Figura A.6)
Editor de Estacion
Lista de E staciones
E:,r::?ifnde ISan Jase, CA Phnenix, AZ ;I Agregar |
5 stacic . EE‘;::E%:A ﬂl
escripcion i
: S, el

Fochester, MY Copiar |

Sacramenta, Ca

0 o ; =
EE e el o onl o | TGOS
Longitud |121 * lﬁ' IE ." ID_ I\'\' vl San Francisco, CA

i Sy Mapa... |
. Seattle, Wi
Altitud 27.00 [m] Shieveport, LA J Cancelar |
Spokane, W
St Louis, MO
Hora Local-GMT IW [l St Paul, MM 4| Ayuda |

Figura A.6. Cuadro de Didlogo Editor de Estacion
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El cuadro de didogo Editor de Estacion despliegalaposiciony los datos de elevacion para
unaestacion. El campo Local-GMT en el extremo inferior izquierdo esimportante y
despliegala diferencia de horas entre la horaloca y 1a hora de Greenwich.

Aseglrese que el nimero Local-GM T esté correcto parala zona horaria de la estacion
(TablaA.1):

Tabla A.1. Tablade Zona Horaria

ZonaHoraria Horario Horario de
L ocal Estandar Verano
Este -5 -4
Pacifico -8 -7
Central -6 -5
Montafia -7 -6

Guardando un Proyecto

Paraguardar €l proyecto con todas |as estaciones y obstrucciones, seleccione Guardar en
el menu Lista de Estaciones.

Afadiendo una Estacion al Proyecto

LaDilucion dePrecision, lageometria y ladisponibilidad satelital dependen delaubicacion
de unaestacién. Normal mente estos val ores permanecen absol utamente consistentesen 1-
2 grados de latitud o longitud. Por lo tanto, si ninguna estacién del proyecto tiene
obstrucciones, se puede usar una de ellas paratodo el proyecto. Las estaciones pueden
crearse por medio de dos métodos en el editor de estacion: ingresando latitud y longitud o
seleccionando |a ubicacion en un mapa mundial.
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1. Ené€ cuadro de didogo Editor de Estacion (FiguraA.7), ingrese un nombre parala
estacion en € campo Nombre dela Estacién.

Editor de Estacion
Lista de E staciones
Esotrgcl?ir;nde hew sit Agregar |
Estacidn ﬂl
Descripcion Resmplazar |
Latitud ID_ IU_ IU_ IU_ ks o
Laongitud ID_° ID_I IU_ HIU_ IE 'l
. Mapa... |
Altibud ID,DD [rn] Cancelar |
Hora Local-GMT 0,00 | [k LI Syuda |

Figura A.7. Cuadro de Didlogo Editor de Estacion

2. Si esnecesario, ingrese una breve descripcion de la estacion para ayudarle a dar
referencias de la estacion en el cuadro de dialogo Descripcion dela Estacion.

3. Ingreselalatitudy lalongitud de la estacion en los campos correspondientes.
-O-
Hagaclick en el botén M apa para abrir €l cuadro de didlogo Ubicacién dela
Estacién en el Mapa (FiguraA.8), y use el mouse para hacer click en la ubicacién

Procesador L ocus Guia de Usuario



aproximada de la estacion. Luego hagaclick para aceptar laestaciony cerrar €l

cuadro de didlogo.

90 N

180 E xCancelar
?Ayuda

180 0

Ubicacion San Jose, CA Lat:
Lat: 37°2016". 0N Lon: 121°5324". 00 Lon:

Figura A.8. Cuadro de Didlogo Ubicacion de la Estacion en el Mapa

4. Ingreselaaltitud aproximada de la estacion sobre € nivel del mar.

5. Aseglrese que el nimero en Local-GMT esta correcto parala zona horariade la
estacion (TablaA.L).

6. Hagaclick en Afiadir para guardar la estacion en € proyecto.

7. Hagaclick en Seleccionar paracerrar €l cuadro de didogo Editor de Estacién, y use
la estacién cuando veala Dilucién de Precisién y los Planos de Cielo.

8. Labarrade estado muestra lalista de nombres de estacion y coordenadas.

Usando los Planos de Dilucion de Precision y Cielo

El plano de Dilucién de Precision despliegalos componentes de la Dilucion de Precisiony
ladisponibilidad satelital paralaestacién en un diay hora especificos.

1. Con unaestacién seleccionada, seleccione Grafico DOP en el mend Ver.
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2. LaventanaGréafico DOP se abre parala estacion sel eccionada, |afecha seleccionada
y la ventana de tiempo seleccionada (Figura A.9).

i Plot de DOP [_ o]
v|PDOP  _|HDOP | VDOP | Disponibilid Bida
— PDOP
11
1 — (10
17
N Hh Lo
i i
] i ] o
1 _ | L = -
1 1 7
" | | | -
s, | H
a | | s &
, :
7 — - e
111
{ il e F=
3 \ il | \ N & iy
AT ! " i \ RN r?
5 L] =aY ~ LR '
1
a
S N O O T e A S 0D T SNO O TI OO 2RRERANRRT
TIEMPO LOCAL

Figura A.9. Grafico DOP

Laescalade Dilucion de Precision en el extremo izquierdo de la pantalla, muestralos
valores de Dilucién de Precision; un vaor de Dilucion de Precision de 4 es
generalmente considerado € méximo permitido parala grabacién de datos veraces.
Lailustracion muestra dos puntos culminantes en el valor de Dilucién de Precision,
un punto justo antes de las 17:00 horasyy el otro justo antes de las 21:00 horas; de esa
manera seria mejor no reunir datos durante esos dos puntos, abarcando desde las
16:00 alas 17:00 horas y desde las 20:00 alas 21:00 horas.

El plano cercano ala parte superior del cuadro, muestra el nimero de satélites
disponibles a cualquier horadurante el intervalo de tiempo seleccionado. Nétese que
los puntos culminantes de la Dilucion de Precisién generalmente ocurren cuando hay
pocos satélites disponibles (por g emplo, cercade las09:30 y las 17:00 horas), pero
también puede ocurrir cuando hay mas satélites disponiblesy alin asi la geometriaes
pobre (por ejemplo, cercade las 21:00 horas).

3. Cierrelaventana Grafico DOP haciendo click en el cuadro cerrar.

Si usted quisieraexaminar lageometriasatelital parael intervalo demedicién, uselaventana
Plano de Cielo.

4. Seleccione Plano de Cielo en € menl Ver paraabrir laventana Plano de Cielo
(FiguraA.10).
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Figura A.10. Plano de Cielo

Este cuadro es un hemisferio superior que muestra el estado del satélite durante el
interval o de tiempo especifico: los satélites disponibles y sus trayectoriaen € cielo.
Los nimeros en los circulos son las designaciones de |os satélites. El anillo anular
con lineas entrecruzadas es |la méscara de elevacion, en este caso 15 grados como lo
indica Corte 15 en la Barra de Estado.

Cambiando el Angulo de Corte

El Angulo de Corte (0 méscara de elevacion) esla elevacion minimasobre el horizonte en
que se pueden reunir los datos. Por defecto, el Angulo de Corte es configurado en 15°.

Para cambiar €l Angulo de Corte:
1. Seleccione Opcionesen el mend Configuracion.
Se abre el cuadro de didlogo Opciones (Figura A.11).
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OPCIONES E
Directario de Almanaaue Cambiar di;l

ID “AMagellantLocushbint
Almanague

|a|m88_25? vl Angulo de Corte: |1 5
V DK xCancelar ?Aguda

Figura A.11. Cuadro de Didlogo Configuracion del Satélite
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2. Ingrese un nuevo Angulo de Corte'y hagaclick en OK. El cuadro de didogo
Opciones se cierray las ventanas Plano de Cielo y Gréfico DOP se actualizan luego
de hacer click en ellas.

Editor de Obstruccion

El editor de obstruccion le permite definir las obstrucciones cercanas ala estacién activa;
tales como grandes edificios o lavisibilidad satelital impar de estructurasy aumentar €l
valor de Dilucién de Precision. Unavez que las obstrucciones han sido definidas parauna
estacion, ellasseincorporan acualquier calculo futuro de disponibilidad satelital y dilucion
de precision paralaestacion. Tenga presente que las estaciones obstruidas (ubicadas en
unacalleentregrandesedificios, por € emplo) pueden no ser apropi adas paraobservaciones
GPS. Después que usted define las obstrucciones para una estaci 6n, puede examinar la
disponibilidad satelital y la Dilucién de Precision para determinar si se puede reunir datos
suficientes en la estacién con el propésito de determinar su posicion en forma precisa.

1. Seleccione Obstruccion en el mend Lista de Estaciones (0 hagaclick en Obstr. en
el cuadro de didogo Editor de Estaciones) paraabrir el cuadro de didlogo Editor de
Obstruccion (FiguraA.12).

Editor de Obstrucciones
N
110 38 LihE =
0K
315 45
300 511

0 270 90 E
255

105

240 120
225 135

Elevacian

Acimut:

210 150
195 1gp 165
S

Dlnsicar W]tima Ll'neal Buitan Wbstceion | ity (B stuceian | Qu\larTodoI

Figura A.12. Cuadro de Didogo Editor de Obstruccién

Use el cuadro de didlogo Editor de Obstruccion para definir las obstrucciones, si hay
alguna, en la estacion seleccionada. Las obstrucciones pueden afectar la Dilucion de
Precisién y podrian hacer inciertos |os datos reunidos. Usted debe indicar a software
gue hay unaobstruccion en la estacion; sabiendo que hay una obstruccion, el software
puede calcular €l efecto de la obstruccidn en la Dilucion de Precision y luego
desplegar la Dilucién de Precisién gjustada en €l grafico DOP.
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El circulo en el cuadro de didlogo Editor de Obstruccion representa el hemisferio
superior de lavistade cielo en la estacion. Las lineas radiales desde el centro,
representan el azimut y los circul os concéntricos representan la elevacion de 0 a 90
grados aumentando en 10 grados. Para crear una obstruccion, usted literalmente
“dibuje” 1a obstruccidon en términos de su azimut y elevacion.

2. Hagaclick dentro del circulo para ubicar el primer punto de la obstruccién.

3. Hagaclick dentro del circulo por segunda vez para ubicar € segundo punto de la
obstruccion.

4. Cadapunto adicional especificado en la obstruccién, conectaunalineaa punto
anterior.

5. Continte especificando puntos hasta que se haya definido la forma de obstruccién.

6. Después de esbozar laformade obstruccion, haga click en Finalizar Obstruccién
paracerrar laforma de obstruccién desde el dltimo punto al primer punto. El cuadro
de didlogo Editor de Obstruccién cierralaforma de obstruccion usando la ruta mas
corta.

Editor de Dbstiucciones [<]

e 345 Lt} 15 i
Ok
315 15

Q 270

255

240

225
21

(uitan Wltims L\’neal

o 1
195 1gp 165

a0

120

135
50

S

E
P

Elevacidn

Aimut:

Quitar Obstruccidn I ity bstrucsicn I Qu\larTodol

Figura A.13. Dibujando la Obstruccién

+ Useéd botén Sacar Ultima L inea para borrar la dltima lineadibujadaen la
forma de obstruccién. Usted puede repetir esta funcion paratodas las lineas
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en laforma de obstruccion actual.

» Hagaclick en el botén Sacar Obstruccién y luego en unalineade
obstruccion paraborrarla.

» Useéd botén Sacar Todo para borrar todas | as obstrucciones de la estacion.

7. Hagaclick en Gréafico DOP y en Plano de Cielo para actualizar las ventanas.
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Convertidor RINEX

RINEX (Cambio Independiente del Receptor) es un formato estdndar para datos GPS,
GLONASS, 0 GPS+GLONASS respaldado en toda laindustria.

Lautilidad Convertidor RINEX proporcionaun medio paratrasiadar archivos de datos de
formato RINEX Unico o multiple, desde cualquier receptor hacia archivos de formato
Ashtech; y alternativamente, convertir archivos de datos Ashtech a formato RINEX. El
Convertidor RINEX aceptalaversion 2.01 del formato RINEX.

Cuando €l Convertidor RINEX convierte un archivo RINEX aun formato Ashtech, la
conversion puede producir hasta cuatro tipos de datos:

Obs Datos de Observacion
Nav Datos de Navegacion
Nav G Datos de navegacion GLONASS si estan disponibles
Met Datos Meteoroldgicos si estan disponibles

Ademés, los datos de observacion estan separados en tres archivos:
Ar chivo-BDatos de Medicion GPS
Ar chivo-EDatos de Efemérides Satelitales

Archivo-S InformaciondeEstacion, si segrab6 en el receptor duranteel tiempo
de observacién

@ Los Archivos-J no son reunidos por e Receptor L ocus.
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Operaciones Preliminares

Antes derealizar cualquier conversion, usted debe crear cuatro directoriosy hacer las
siguientes operaciones preliminares en su computador para evitar la confusion.

Rinexin - Cree este directorio y cargue su archivo RINEX en €.

Rinexout - Cree este directorio. Posteriormente, usted pondra sus archivos
convertidos desde Rinex a Ashtech en este directorio.

Ashin - Cree este directorio y cargue sus archivos Ashtech en €.

Ashout - Cree este directorio. Posteriormente, usted pondra sus archivos
convertidos desde Ashtech a Rinex en este directorio.

L os nombres de directori os mencionados anteriormente son sugerencias; usted puede usar
los nombres de directorio que usted prefiera.

Iniciando e Convertidor Rinex

1. Seleccionelaaplicacion Convertidor Rinex en el Procesador de Locusen el menud
Programas en laBarrade I nicio.

_0-

Seleccione Convertidor RINEX en el menld de Herramientas del Procesador de
L ocus.

2. LaventanaRINEX a Ashtech se abre (FiguraB.1).

B-2

[ RINEX <==> ASHTECH o]
Finex a Ashiech | Ashtech a Rinex |
Rir
Tipos de archivos L
Ashtech
ichivos Obs Rines*" x| 002 | I
AirzhiBl | I
Tl | I
AirhE | I
iz g| I
AerihiS] | I
et | I
Diir En_tradal Dir Salida |
[E:AMAGELLAN\LOCUSYFROJECTSY - [F:\MAGELLAN\LOCUS'FROJECTSY
Uzar Crear E
Reemplazar archivos GRS ArchivoBIV spacio
IMDdo de sobre escritura ‘l GLON&SS ArchivaE W Archivo-She 93091 2K

Salir | Acerca de | Apuda |

Figura B.1. Cuadro de Didlogo RINEX-a-Ashtech
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Este dialogo e permite seleccionar los archivos que usted quiere convertir y define
las opciones de conversion. La Tabla B-1 describe los campos en el cuadro de
didlogo RINEX a Ashtech.

Tabla B.1. Parametros del Cuadro de Didlogo RINEX a Ashtech

Item Descripcion
Tipos de Muestralalista de tipos de archivos: Archivos de Observacion RINEX (*.*O), Todos
Archivo los archivos (*.*), Archivos RINEX NAV* .*N, Archivos RINEX Nav g *.*G, Archi-
vos RINEX Met *.*M. Paraseleccionar un tipo de archivo, hagaclick en flecha
abajo, en el extremo derecho del campo y seleccione un tipo de archivo delalista
desplegada.
Listade Archi- | Areablancadebajo de Tipos de Archivo. Muestra lalista de archivos en e directorio

vos Disponibles

actual. Para seleccionar un archivo, haga click en él. Para seleccionar varios archi-
vos, seleccione € primero, mantenga presionadalatecla Ctrl y seleccione los archi-
vos adicionales haciendo click en el cursor.

Obs Este campo muestra lalista de nombres de archivos de datos de observacion corre-
spondientes al archivo de datos RINEX seleccionado en la lista de archivos disponi-
bles.

Nav Este campo muestrala lista de nombres de archivos de datos de navegacion GPS cor-
respondientes al archivo de datos RINEX seleccionado en lalista de archivos disponi-
bles.

Navg Este campo muestra la lista de nombres de archivos de datos de navegacion GLO-
NASS correspondientes al archivo de datos RINEX seleccionado en lalistade archi-
vos disponibles. Este campo estavacio s los datos GLONAS no fueron grabados.

Met Este campo muestra lalista de nombres de archivos de datos M eteorol 6gi cos corre-
spondiente a archivo de datos RINEX seleccionado en la lista de archivos disponi-
bles. El campo esta vacio s |os datos meteorol 6gicos no fueron grabados.

COMENZAR | Hagaclick en este botdn para comenzar la conversion de los archivos RINEX al for-
mato Ashtech.

Arch-B Este campo muestra lalista de nombres de archivos sugeridos para €l Archivo-B de
sdlida (datos crudos de medicién)

Arch-E Este campo muestrala lista de nombres de archivos sugeridos para el Archivo-E de
sdlida (datos de efemérides)

Arch-S Este campo muestralalista de nombres de archivos sugeridos para el Archivo-S de
salida (informacion de estacion). El campo esta vacio se los datos de estacion no
fueron ingresados al receptor.

Dir entrada Haga click en este botén para abrir el cuadro de didogo Configurar directorio de
entrada. Ver el proximo registro en esta tabla.

configurar Este didlogo le permite seleccionar el directorio donde se guardan los archivos

directorio de RINEX.

entrada

Convertidor RINEX
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Tabla B.1. Parametros del Cuadro de Didlogo RINEX a Ashtech (continuacion)

Item Descripcion

= Haga click en este bot6n para establecer el directorio de salidatal como el directorio
deentrada

Dir Salida Haga click en este botén para abrir Configurar directorio de salida. Ver el proximo
registro en esta tabla.

Configurar Este cuadro de didlogo | e permite seleccionar el directorio donde los archivos de datos

directorio de convertidos seran almacenados.

salida

Reemplazar Seleccionalas opciones de reemplazo: Reemplazar, Reemplazar siempre, o Nunca

archivos Reemplazar. Para seleccionar una opcion de reemplazo, haga click en la flecha abajo
D al extremo derecho del campo y sel eccione una opcion de reemplazo de lalistaque
se presenta.

GPS Hagaclick en este cuadro si se usaran los datos GPS en la conversion. Estaopcion es
activada por defecto.

GLONASS Haga click en este cuadro se usarén los datos GLONASS en la conversion (activado
por defecto). Usted tendra los datos GLONASS sélo si su receptor es capaz de recibir
sefiales GLONASS.

Archivo-B Haga click en este cuadro para crear un Archivo-B (datos de posicion) cuando convi-
ertaarchivos RINEX.

Archivo-E Haga click en este cuadro paracrear un Archivo-E (datos de efemérides) cuando con-
viertaarchivos RINEX.

Archivo-S Haga click en este cuadro para crear un Archivo-S (informacion de estacién) cuando
conviertaarchivos RINEX. El Archivo-S se crea sdlo si |os datos de estacion estan
incluidos en €l archivo RINEX.

Espacio Libre | Este campo despliega el espacio disponible en el disco parael directorio de salida
seleccionado.

Salir Cierrad Convertidor RINEX

Acercade Despliega el nimero de version del software

Ayuda Abre el sistemade ayudaen linea
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Convirtiendo desde Formato RINEX a Ashtech

Los archivos Rinex provenientes de cualquier receptor GPS, pueden ser convertidos
facilmente al formato Ashtech para el post-proceso. El siguiente procedimiento especifica
como convertir los archivos de datos RINEX al formato Ashtech.

1. Enel cuadro dedidlogo RINEX a Ashtech, hagaclick en Dir Entrada para abrir el
cuadro de didlogo Configurar directorio de entrada, similar alaFiguraB.2.

Configurar directorio de entrada [ 7] %]

Guardar en: Ia Projects j gl lEE_

Tutarkin
Tutarrad

Tutorsta

Aichivos de Tipo ARCHIVOS - RINEX [“.?7'0,“.?7n“,“.?7'm,".j Cancelar |

Figura B.2. Cuadro de Didlogo Configurar Directorio de Entrada

2. Usando € procedimiento estandar de navegacion de archivos de Windows, navegue
hacia el directorio donde se ubican los archivos de entrada y luego hagaclick en
Guardar.

Si usted esta convirtiendo ar chivos RINEX trasladados desde un convertidor RINEX que no usa el formato de
clasificacion RINEX estandar, puede que losarchivos de observacion no tengan el formato*.*O. Si los
archivos no aparecen en lalista de Archivos Disponibles, cambie Tipos de Archivos a Todos los Archivosen la
etigueta Rinex a Ashtech y Todos los Archivos en el Directorio de Entrada.

3. Secierrael cuadro de didlogo Configurar Entrada. Directorio de Entrada
despliegalalistade larutade acceso del directorio y Archivos Disponibles muestra
lalistade archivos Rinex en el directorio de entrada (Figura B.3).
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B-6

Dependiendo del tipo de archivo (por ejemplo, Obs o Nav), los campos OBS, NAV,
Archivo-B y Archivos-E sellenan con nombres sugeridos. Los nombresNav g, M et,
y Archivo-S también pueden aparecer si setienenlainformacion en el archivo Rinex.

EIRINEX <==> ASHTECH IS E3
Rinex a Ashtech | Ashtech a Rinex I
Riry
Tipos de archivos Hahtach
Archivos-Obs Hinax[".-j Obs | IUUUZZBBT.SBD
| BOOD2432. 266
Mav | IUUUZZEET.HBN
ArchE | |E0002438 266
Nay gl I
Arch-S
Met | I
Dir S alida |
‘E'\MAGELLAN\LDELIS\PHDJEETS\TLITDH = |E SMAGELLANSLOCUSYPROJECTSATUTOR
Usar Crear E .
Reemplazar archivos GPS v Archiva-BV Spacia
Modo de sabre escituia VI GLOMASS W | | &rchiva-El | Archivo-Siv G30464F,
Salir | Acerca de | Awuda |

Figura B.3. Cuadro de Dialogo Rinex-a-Ashtech con Nombres de Archivos de

Salida Sugeridos

4. Hagaclick en Dir salida para abrir el cuadro de didlogo Configurar directorio de
salida, FiguraB.4.

Configurar directorio de zalida

Guardar gn:

Ia Projects

Tutorkin
Tutorad
Tutorsta

Archivos de Tipo

ARCHIVOS - ASHTECH [b*.*,a*.‘,s*.*,dx.x.j Cancelar

Figura B.4. Cuadro de Didogo Configurar Directorio de Salida

5. Usando el procedimiento estdndar de navegacién de Windows, navegue hacia el
directorio donde usted desea almacenar |os archivos convertidos y luego haga click

en Guardar.
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Para evitar confusiones, guarde los archivos convertidos Ashtech en un directorio diferente al directorio donde
estan guardadoslos archivos RINEX.

Lalistadel Directorio de Salida indicalarutade acceso del directorio.

Para evitar confusiones, no cambie los nombresde archivos sugeridos. Pararestaurar el nombre original del
archivo de salida, haga doble click en el nombre del archivo delalista de archivos disponibles.

6. Seleccionelaopcién Reemplazar archivos haciendo click en laflecha haciala
derechade lalista Reemplazar archivosy seleccionando unaopcion delalista
desplegada. Hay tres opciones de reemplazo:

» Reemplazar - (configuracién por defecto). Si € Convertidor RINEX detecta
gue un archivo convertido tiene e mismo nombre que un archivo existente, 1o
que significa el nuevo reemplazard a archivo existente, se abre un didogo
gue pregunta si deseareemplazar €l archivo existente. Si usted haceclick en
NO, e Convertidor RINEX omite el archivo y contindia con el préximo.

* Reemplazar siempre - Esta opcion siempre reemplaza los archivos
existentes por uno nuevo.

* Nuncareemplazar - Esta opcion no reemplazalos datos por un archivo dado
S yaexiste un archivo con el mismo nombre.

Por defecto, el Convertidor RINEX asume que los archivos RINEX usan datos GPSy
GLONASS (Nav g); sin embargo, no hay archivos Nav g a menos que se haya usado
€l receptor GLONASS parareunir datos.

Por defecto, el Convertidor RINEX crea un Archivo-B (datos de posicién GPS), un
Archivo-E (efemérides del satélite), y un Archivo-S (parametros de estacion, si
fueron registrados) en formato Ashtech. Si usted no quiere uno o més tipos de
archivos creados, haga click en los cuadros de visto bueno correspondientes para
sacar lamarca. Tenga presente que €l Archivo-S no se creard a menos que se haya
registrado lainformacién de la estacion en €l archivo del receptor.

7. Hagaclicken COMENZAR para convertir los archivos RINEX seleccionados a
formato Ashtech. Se abre €l cuadro de didlogo Estado de Conversién (FiguraB.5).
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Estado de Conversion M= 3

% completo

Lol |B 0002458, 266 100
ArchivoE |E 0002458, 266 100
Archivo-5 |
Comentarios
Archivos de entrada -

C:AMAGELLAMALOCUSAPROJECTSATUTORS TANDAY IS 266\0002266
C:AMAGELLANALOCUSYPR DJEETS\TUTDHSTA\DAY98.2BB\DDD22BBJ
Archivos de salida

C:AMAGELLAMALOCUSYPROJECTSATUTORS TANBOOO2438. 266
CAMAGELLANALOCUSSPROJECTSATUTORS TANE OD02498. 266 il

Ok

Figura B.5. Cuadro de Didlogo Estado de Conversion

8. El cuadro de didlogo Estado de Conversiéon muestra el estado de cada archivo a
medida que progresa su conversién. Al terminar, la pantallaindica 100% para cada
archivo o 0 si un archivo no fue convertido o carece de datos, como por gjemplo, los
datos GLONASS, segln seindica arriba.

» Hagaclick en Cancelar para cancelar laconversion a tipo de archivo actua
y proceder con €l préximo tipo de archivo.
» Hagaclick en Cancelar Todo para cancelar la conversion completa.

9. Unarchivo*.log secred en el directorio que contiene todalaactividad de conversion.
Al recomenzar, € convertidor RINEX reemplaza el archivo log (registro) existente.
Paraguardar el antiguo archivo de registro, ndmbrel o nuevamente o muevael archivo
antes de recomenzar con el convertidor RINEX.

Ahoralosarchivos RINEX seleccionados estén en el formato Ashtech y se pueden usar con
archivos de datos de los receptores de Ashtech para post-proceso.

Convirtiendo Archivos Ashtech a Formato RINEX

El Convertidor RINEX puede convertir los archivos de Ashtech de cual quier receptor GPS
0GPS+GLONASSal formato RINEX. El siguiente procedi miento describe como convertir
los archivos Ashtech aformato RINEX.
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1. Hagaclick en laetiqueta Ashtech a RINEX para cambiar a dicha etiqueta (Figura

B.6).

i3 RINEX <==> ASHTECH

Rinex a Ashtech  Ashtech a Rinex |

[ [ x]

Tipos de archivos

IArchlvos B de Ashtect 'l

bDDD2b98 266
b0015a38. 266
b00150b38. 266
b1112a38. 266
b1112b358. 266

Info Adicional |

Ashtech Rine:

LI Arch-lonl l—

obs | IDDD22BB1.SSD
Nav | IDDD22BB1.98N

May gl IUDD22BB1.SSG
et | I

AichB | IBDDDZ&SBQBB
Arch-E | IEDDDZ&SBQBB

Diir Entrada |

Dir Salida |

|E:\MAGELLAN\LDELIS\PF|DJECTS\TUTDH = | |C:\MAGELLAN\LDCUS\PF|DJECTS\TUTDH

Usar Lrear
Fieemplazar archivos 0BS ¥ Navg V¥ Ezpacio
IModo de sobre escritura 'l GL NASS Nav B Met B 923636k
Salir | Acerca de | Apuda |

Figura B.6. Cuadro de Didlogo Ashtech a Rinex

La Tabla B-2 describe los campos en € cuadro de didlogo Ashtech a RINEX.

Tabla B.2. Campos del Cuadro de Didlogo Ashtech a RINEX

Item

Descripcion

Tipos de Archivos

Muestra lalista de tipos de archivos: Archivos-B (B*.*) de Ash-
tech, Archivos-E de Ashtech (E*.*), Archivos-S de Ashtech o
Todos los Archivos (*.*). Para seleccionar un tipo de archivo,
hagaclick en la flecha ubicadaen el extremo derecho del campo
y seleccione un tipo de archivo de la lista desplegada.

Listade Archivos Disponibles

Areablanca debajo e Tipos de Archivo. Muestra lalista de archi-
vosen el directorio actual. Paraseleccionar un archivo, hagaclick
en el archivo. Para seleccionar varios archivos, seleccione e
primer archivo, mantenga presionadalateclaCtrl y seleccione los
archivos adicionales haciendo click en el cursor.

Arch-B Este campo muestra la lista de nombres del Archivo-B correspon-
diente al archivo de datos de Ashtech seleccionado de lalistade
archivos disponibles.

Arch-E Este campo muestra la lista de nombres del Archivo-E correspon-

diente al archivo de datos seleccionado de Ashtech en lalistade
archivos disponibles.
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Tabla B.2. Campos del Cuadro de Dialogo Ashtech a RINEX  (continuacion)

Item Descripcion

Arch-S Este campo muestra la lista de nombres del Archivo-S correspon-
diente al archivo de datos seleccionado de Ashtech en lalistade
archivos disponibles.

Boton COMENZAR Haga click en este botdn para abrir el cuadro de didlogo Estado
de Conversién y comience a convertir los archivos de Ashtech a
formato de archivo RINEX.

Obs Este campo muestra la lista de nombres de archivos sugeridos
paralos archivos de datos de observacion convertidos.

Nav Este campo muestra lalista de nombres de archivos sugeridos
para el archivo de datos de navegacion.

Navg Este campo muestra lalista de nombres de archivos sugeridos
para el archivo de datos de navegacion GLONASS.

Met Este campo muestra lalista de nombres de archivos sugeridos
para el archivo de datos meteorol 6gicos.

Dir Entrada Haga click en este botén para abrir € cuadro de didlogo Config-

urar directorio de entrada. Ver el proximo registro en esta tabla.

Configurar directorio de entrada

Este didlogo le permite seleccionar el directorio donde se guard-
arén los archivos convertidos.

Haga click en este bot6n para establecer el directorio de salidatal
como el directorio de entrada

Dir Salida

Este cuadro de didlogo le permite seleccionar el directorio donde
los archivos de datos convertidos serén almacenados.

Configurar directorio de salida

Este cuadro de didlogo despliegalaruta de acceso al directorio
donde estén almacenados | os archivos convertidos RINEX.

Reemplazar Archivos

Selecciona las opciones de reemplazo: Reemplazar, Reemplazar
siempre, o Nunca Reemplazar. Para seleccionar una opcion de
reemplazo, hagaclick en laflechaabajo D al extremo derecho del
campo y seleccione una opcion de reemplazo de lalista que se
presenta.

GPS

Haga click en este cuadro si se usaran los datos GPS en la conver-
sion. Estaopcion es activada por defecto.

GLONASS

Haga click en este cuadro si se usaran los datos GLONASS en la
conversion (activado por defecto). No habra datos GLONASS a

menos que se haya usado un receptor GLONASS para reunir los
datos.

Haga click en este cuadro para crear un archivo de observacion a
convertir aRINEX.

Haga click en este cuadro para crear un archivo de navegacion al
convertir aarchivos RINEX.
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Tabla B.2. Campos del Cuadro de Dialogo Ashtech a RINEX  (continuacion)

Item Descripcion

Navg Haga click en este cuadro para crear un archivo de navegacion
GLONASS al convertir a RINEX.

Met Haga click en este cuadro para crear un archivo meteorolégico al
convertir aRINEX. Secrearasilo si hay datos meteorol dgicos
disponibles.

Espacio Libre Este campo despliega el espacio disponible en €l disco para el
directorio de salida seleccionado.

Sair Cierrael Convertidor RINEX.

Acercade Despliega el nimero de version del software

Ayuda Abre el sistema de ayuda en linea

2. Hagaclick en Dir Salida para abrir €l cuadro de didlogo Configurar directorio de
entrada (FiguraB.7).

Configurar directorio de entrada EHE
Guardar en: I {23 dayds. 266 j gl i
bO002a55. 266 d0002a55 266 0002335, 266
bO002635. 266 d0002635 266 0002035 266
bO015a55. 266 001555, 266 e0015a55. 266
bO015635. 266 0015635, 266 0015635 266
b1112a58.266 d1112a58.266 &1112a58.266
b1112h38 266 d1112h38 266 1112038 266

Archivos de Tipn  [4RCHIVOS - ASHTECH [be* =" s~ 7] Barieals |

Figura B.7. Cuadro de Didlogo Configurar Directorio de Entrada

3. Usando el procedimiento estdndar de navegacién de Windows, navegue hacia el
directorio que contiene los archivos Ashtech que desea convertir.

4. Hagaclick en Guardar paraaceptar €l directorio y cierre el cuadro de didlogo
Configurar Directorio de Entrada.
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El Directorio de Entrada muestralaruta de acceso a directorio y Archivos
Disponibles muestra los archivos Rinex en el directorio de entrada (Figura B.8).

EIRINEX <==> ASHTECH M= B3

Rinex a Ashtech  Ashtech a Rinex |

Ashtech il
Tipos de archivos
I i 0| vl Obs IDDD22BB1 580
Arlos B de &shteck AchB | I—BUUDZASSQBB _I

bO002b38. 266

Arch-ﬁ”EDDDZ&SSQBB Maw | IDDD22BB1.98N
b0015a38. 266

Arch-S
hi015b38 266 _—” Nav g| |uonzzss1.sas
b1112a98. 265 ol —
b1112b98.266 =l Auchon]

Info Agicional | et |
Dir Salida |
|E:\MAGELLAN\LDEUS\PHDJEETS\TUTDH = | |E:\MAGELLAN\LDEUS\PHDJEETS\TUTDH
Usar Lrear
Fieemplazar archivos 0BS ¥ Navg V¥ Ezpacio
IModo de sobre escritura 'l GL NASS Nav B Met B 923636k

Salir | Acerca de | Apuda |

Figura B.8. Archivos Ashtech en Directorio de Entrada Ashtech Seleccionado

5. Seleccione €l o los archivos que desea convertir aRINEX en lalistade Archivos
Disponibles.

Usted puede seleccionar varios archivos presionando latecla Ctrl mientras
selecciona con el cursor y hace click con el boton del mouse.

Después de seleccionar un archivo(s) para convertir, los campos Ar chivo-B
Archivo-E, Archivo-S, OBS, NAV, NAVG, y MET como son aplicables alos datos
en el archivo, sellenan con nombres sugeridos. Si usted selecciond varios archivos,
los nombres de ell os estén asociados con el Gltimo archivo seleccionado.

Para evitar confusiones, no cambie los nombres de archivo.

6. Hagaclick Dir salida paraabrir € cuadro de didlogo Configurar directorio de
salida, FiguraB.9.
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Configurar directorio de salida EHE
Guardar en: Ia Rinexout j rj(l :

Archivos de Tpo  [ARCHIVOS - ASHTECH (b2 "5~ % 7| Bavmal |

Figura B.9. Cuadro de Didlogo Configurar Directorio de Salida

7. Usando € procedimiento estandar de navegacion de Windows, navegue hacia el
directorio donde usted quiere almacenar los archivos convertidos.

Para evitar confusiones, guarde los archivos Ashtech convertidos a un directorio diferente al directorio donde
estan ubicados los archivos RINEX.

8. Hagaclick en Guardar paraaceptar €l directorioy volver al cuadro de didogo
Configurar directorio de entrada.

El campo Directorio de Salida muestra la ruta de acceso a directorio.
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9. Hagaclick en Informacion Adicional paraabrir € cuadro de didlogo | nformacion
adicional para archivos seleccionados en la etiqueta OBS (Figura B.10).

Informacidn adicional para archivos seleccionados

Datos de Observacidn | Datos de Navegacion I Datos Meteoroldgicos I

Estacidn : Il M2 Egtacidn I Obgeryadar I
AGEMCIA [Observanda): I AGEMCIA [Crea Archivo Actual]: I
Comentarios I
# Serie Receptar: I Todos los Encabezados Ope. [
—Antena
Desv. Norte [m) : I 0.0000 Desv. Este [m]: I 0.0000 ' Delta Vertical [m)]: I 0.0000
Radiofm): [ 0.0000 | Alwandinada fm)[ 0,0000 | Tipa: | # Seie - |

Guardar I LCancelar | Apfiear | Apuda |
[

Figura B.10. Informacién adicional parael Cuadro de Didlogo Archivos
Seleccionados - Etiqueta OBS

Lainformacion presentada en estas etiquetas esta almacenada en archivos RINEX
para darle informacion referente alos datos. Aunque estainformacién adicional es
opcional, proporciona unareferencia Gtil parael uso futuro.

10. Complete los campos en la etiqueta OBS. Lainformacién ingresada en el cuadro de
didlogo es almacenada en €l archivo de datos de observacion. La Tabla B-3 describe
cada campo.

Tabla B.3. Cuadro de Didogo Informacién Adicional para Archivos Seleccionados -

Etiqueta OBS
Campo Descripcion

INFORMACION DE ESTACION

Estacion Nombre del punto de medicion o estacion donde se reunieron los
datos

N° Estacion NUmero del punto de medicion o estacion donde se reunieron los
datos.

Observador Nombre o codigo del geomensor que reunio los datos.

AGENCIA (Observo) Nombre de |a compafiia o agencia que reunié los datos.
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Tabla B.3. Cuadro de Didlogo Informacion Adicional para Archivos Seleccionados -
Etiqueta OBS (continuacion)

Campo Descripcion
AGENCIA (CreaArchivo Nombre de la compafiia 0 agencia que convirti6 los datos a RINEX.
Actual)
Comentarios Cualquier comentario referente ala estacion, calidad de datos,

cobertura, GPS/IGLONASS, etc. limite de longitud 50 caracteres.

INFORMACION DE RECEPTOR

# Serie Receptor NuUmero de serie del receptor que grabo los datos.

Todos los Encabezados Opciona- | Marque este cuadro si quiere llenar todos los campos no obligato-
les rios en el encabezado del archivo RINEX.

INFORMACION DE ANTENA

Desv. Norte (m) Distancia horizontal en metros, de manera que la antena es la desvi-
acion desde el marcador en direccion norte/sur. + es norte - es sur.

Desv. Este (m) Distancia horizontal en metros, de manera que la antena es la desvi-
acion desde el marcador en direccion este/oeste. + eseste - es
oeste.

Delta Vertical (m) Distanciareal vertical en metros, entre el fondo de laantenay el
marcador.

Radio (m) Radio de antena en metros.

Dist. inclinada (m) Distancia medida en metros, desde €l extremo de la antena hasta el

marcador. Si seingresaun valor paralaantena, reemplazalos
valores del Archivo-S.

Tipo Tipo de antena usada en la grabacion de datos.

# Serie Numero de serie de la antena usada en la grabaci6n de datos.

11. Hagaclick en Aplicar paraguardar |os cambios hechos en la etiqueta OBS, y haga
click en Nav parair alaetiquetaNav (FiguraB.11).

Usted puedeingresar lainformacion paralastresetiquetasy guardar todoslosdatos usando el botén Guardar.
Sin embargo, lamejor practica esguardar los datos usando el botén Aplicar para cada etiqueta
inmediatamente después de ingresar los datos en caso que el computador o la energia fallen.

El botén Guardar guarda los datosingresados en la etiqueta activa solamentey cierra el cuadro de didlogo
Informacién Adicional para Archivos Seleccionados.
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Informacidon adicional para archivos seleccionados

Datos de Obzervacion  Datos de Nawvegacion | Datos Meteonldgicos

Agencia [Crea Archivo Actual] : Il

Comentarios:

Guardar I Lancelar | Apliear | Apuda |

Figura B.11. Cuadro de Didogo Informacion Adicional Para Archivos

Seleccionados - Etiqueta NAV

12. Complete los campos en € cuadro de didogo NAV. Lainformacion ingresada en €l
cuadro de didlogo NAV estéd almacenada en el archivo de datos de navegacion. La
Tabla B-4 describe cada campo.

Tabla B.4. Cuadro de Informacion Adicional para Archivos Seleccionados - Etiqueta NAV

B-16

Campo

Descripcion

Agencia (Crea Archivo Actual)

Nombre de la compafiia 0 agencia que convirti6 los datos a
RINEX.

Comentarios

Cualquier comentario respecto ala estacion, calidad de datos,
cobertura, GPS/GLONASS, etc. limite maximo 50-caracteres.
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13. Hagaclick en Aplicar paraguardar los cambios hechos a cuadro de didlogo NAV, y
haga click en laetiquetaMET para cambiar a dicha etiqueta (Figura B.12).

Informacidn adicional para archivos seleccionados

Datos de Obszervacion I Datos de Mavegacisn  Datos Meteoraldgicos

Hombre Estacion ||

Agencia [Crea Archivo Actual]: I

Comentarios: I

Fecha [A-t-0) Hora [UTC) Preszion(mbs] Temp Seca  Hum. Rell%] ZHU[mm)

Editar |

Guardar I LCancelar | LeiEar | Apuda |

Figura B.12. Cuadro de Didlogo Informacién Adicional para Archivos
Seleccionados - Etiqueta MET

14. Complete los campos en el cuadro de didlogo MET. Lainformacion ingresada en el
cuadro de didlogo MET es almacenada en € archivo de datos meteoroldgicos. La
Tabla B-5 describe cada campo.

Tabla B.5. Cuadro de Didogo Informacion Adicional para Archivos Seleccionados - Etiqueta

MET
Campo Descripcion
9]
Nombre de Estacion Nombre del punto de medicion o estacion donde se grabaron los datos %
Agencia (Crea Archivo Actua) | Nombre de la compafiia 0 agencia que convirti6 los datos a RINEX. 2
Q
Comentarios Cualquier comentario correspondiente ala estacién, calidad de datos, Q
cobertura, GPS/IGLONASS, etc. con un limite 50-caracteres. Y
P
Lista de Datos Meteoroldgicos | Fechay hora en que se grabaron los datos atmosféricos (presion Q
atmosférica, temperatura, humedad relativay ZWET (Retardo Tro-
posférico Humedo Cenital).
Editar Haga click en este botén para abrir el didlogo Editar y edite lalineade

datos meteorol 6gicos sel eccionada.
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15. Hagaclick en Editar paraabrir €l cuadro de didlogo Editar y examine o cambie los
datos meteorol 6gicos.

Editar

Fecha——— Hora————
& M D H M s
CoflalEn mlinl=

Presidn [mbz]  Temp Seca[C] Hum. Bell%]  ZHUM[mm]
[10100 {200 |s00 | 0o

LCancelar | aK

Figura B.13. Cuadro de Didlogo Editar

16. Ingrese los datos meteorol 6gicos, lafechay lahora UTC en que los datos fueron
tomados y hagaclick en OK. La Tabla B-6 describe los campos en €l cuadro de
didlogo Editar.

Tabla B.6. Parametros del Cuadro de Didogo Editar

Campo Descripcion

Fecha Afio, mesy diaen que fueron grabados los datos. D es €l diadel mes (no del calen-
dario juliano) en que se grabaron los datos

Hora Horaen que se grabaron los datos. H eslahoradel diaen que los datos fueron gra-
bados en hora UTC (escala de tiempo de 24 horas). M es el minuto de lahoraen
que se grabaron los datos en hora UTC. Ses el segundo del minuto en que fueron
grabados los datos en horaUTC.

Presion (mbs) Presion barométrica de la atmésfera, registrada en milibares.

Temp Seca (C) Temperatura del aire no corregida por la humedad, registrada en grados Celsius.
Hum. Rel. Humedad relativa del aire registrada en porcentaje.

ZWET (mm) Retardo Troposférico Hiimedo Cenita—en milimetros (por defecto = 0)

17. Hagaclick en OK paraaceptar |os datos meteorol 6gicosy cierre el cuadro de didlogo
Editar.
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18. Hagaclick en Guardar para guardar los cambios hechos en laetiqueta M et y cierre
€l cuadro de didlogo I nformacion adicional para archivos seleccionados.

« El botén Aplicar guarda cualquier cambio hecho en |la etiqueta activay no
cierrael cuadro de didogo I nformacién Adicional para Archivos
Seleccionados.

« El botén Guardar guardalos cambios hechosen cualquier etiquetay cierrael
cuadro de didogo | nformacién Adicional para Archivos Seleccionados.

19. Hagaclick en Comenzar para convertir los archivos Ashtech aformato RINEX. Se
abre el cuadro de didlogo Estado de Conversion (Figura B.14), mostrando €l estado
del proceso de conversion. Al completar €l proceso, el didlogo indica 100% para cada
archivo.

Estado de Conversidn

Aichivo |1 1122662 980

Archiva |‘I 1122662.98N

&rchiva Mavy |‘I 1122662.98G

Archivo Met |
Comentariog

Archivo Obs CAMAGELLAMNLOCUSAPROJECT SN TUTORS TANDAY'SE. 2
Archivo May CAMAGELLANALOCUSAPROJECTSATUTORS TANDAYSE.2
Eecribir archivo de registroC:\M agellantLocusibinhRines2 LOG J
Ok hd

oK

Figura B.14. Cuadro de Didogo Estado de Conversién

20. Hagaclick en OK.

Un archivo *.log se creaen €l directorio de conversion. Cuando se hainiciado, €
convertidor RINEX reemplaza el archivo *.log anterior. Paraguardar el archivo *.log
anterior, renombre o mueva el archivo antes de comenzar la conversion RINEX.
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Convirtiendo Mas de Un Archivo a la Vez (Procesamiento
Grupal)

Para convertir méas de un archivo alavez:

« S los archivos son contiguos, mantenga presionada la tecla Shift, seleccione los
archivos con el cursor y hagaclick en cada archivo.

» Silosarchivos estén esparcidos através del directorio, presione latecla Ctrl,
seleccione los archivos con el cursor y haga click en cada archivo.
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Analisisde Post-Ajuste

Realizar un gjuste de minimos cuadrados de observaciones de medicion, esuno delos pasos
mas importantes para gjecutar unamedicion GPS. Larealizacion real de un gjuste de
minimos cuadrados en el Procesador de Locus es muy facil. El usuario simplemente pulsa
unbotény el gjusteestahecho. No hay hadarealmente complicado o nuevo en este proceso.
Muchos sets de gjuste existen hoy en dia que respaldan este nivel de gjuste. La gjecucién
real de este gjuste de minimos cuadrados jamés ha sido dificil. La parte dificil, y donde se
ha necesitado mas perfeccionamiento, hasido en el andlisis de los resultados del gjuste de
minimos cuadrados.

Un gran esfuerzo se ha puesto en e moédulo de gjuste del Procesador de Locus para
proporcionar a usuario las herramientas que le ayuden en el proceso de andlisis de los
resultados de gjuste. Algunas herramientas son las herramientas clasicas usadas durante
algun tiempo para este propésito . Otras son nuevas e innovadoras.

Las herramientas de andlisis de gjuste caen en dos categorias, herramientas de deteccién de
erroresy herramientas de andlisis de calidad. Cada una de estas herramientas se explica
detalladamente a continuacion.  Laexplicacién incluye laformaen que funcionan, el
propdsito de cada una de ellas y cuando usarlas.

Luego de exponer |as herramientas de andlisis disponibles, hay unaseccion que describe el
progreso €l proceso de andlisis de un gjuste. De principio afin, cada paso del proceso de
andlisisindicala secuencia de como y cuando usar las herramientas de andlisis.

Antes de proceder, hay algunas cosas que €l usuario debe recordar al analizar un ajuste con

este set de herramientas.

1. Muchas de las herramientas de andlisis que presenta el Procesador de Locus estén
basadas en estadisticas. Estas herramientas basadas en estadisticas utilizan las
incertidumbres del vector GPS (estimacion de error) como la base para sus pruebas.
Es decisivo que las incertidumbres de la observacion sean realistas para que las
herramientas basadas en estadisticas funcionen apropiadamente. |ncertidumbres no
redlistas causaran que las herramientas de andlisis funcionen impredeciblemente y, en
el peor de los casos, pueden hacer que un mal gjuste parezca bueno.
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El médulo procesador de vector del Procesador de Locus, es responsable de asignar
incertidumbres a los vectores GPS procesados. Se ha hecho un gran esfuerzo para
asegurar que se determinen lasincertidumbres. Lamentablemente, no siempre esuna
tareafécil. Lasincertidumbres pueden ser un poco optimistas (demasiado pequefias)
0 pesimistas (demasiado grandes). Reconociendo esto, |os métodos fueron
desarrollados para ayudar aidentificar cuando lasincertidumbres que no son realistas
y para ayudar arectificar esta situacion. Estos métodos se explican a continuacion en
forma detallada bajo las herramientas correspondientes.

2. Lasherramientas de andlisis de ajuste no pueden funcionar apropiadamente sin
redundancia en las observaciones gjustadas. Esimposible detectar un error en una
observacion al establecer la posicién de un punto, si solamente hay una observacién
en este punto. Al designar unared de medicién, aseglrese de incluir laredundancia
suficiente en las observaciones. El mejor caso seriaincluir mas de una ocupacion en
cada punto establecido. Lamentablemente, esto no es préactico y realmente no es
necesario. Seleccione un cierto porcentaje de puntos pararecibir varias ocupaci ones.
Se recomienda un 30% a50%. Estaredundanciasignificardun aumento significativo
en la posibilidad de que los errores de observacion se detectarén por medio del
gjuste.

En laexplicacién del andlisis de las herramientas, se asume que existe redundancia
suficiente en las observaciones gjustadas.

3. Esimportante recordar que ninguna herramienta de andlisis proporcionada, indica
definitivamente de la existenciade errores o de la calidad de un gjuste. No debiera
depender de una sola herramienta. Todas |as herramientas deben ser usadas en
conjunto paraun andlisis efectivo del gjuste.

4. Ladeteccion de errores se debierarealizar siempre en gjustes minimos restringidos.
Intentar detectar errores en un gjuste restringido es muy dificil ya que un problema
detectado puede ser causado por un error en laposicion fijade control en el gjuste. El
primer paso en el proceso de gjuste debiera ser siempre el ajuste minimo restringido.
Use este gjuste paradetectar y eliminar errores del set de datosy determinar lacalidad
interna de los datos de medicion. Después que €l set de datos estalibre de erroresy se
ha determinado que la medicién cumple con la especificacion de precision relativa, se
puede realizar un gjuste restringido.

En laexplicacién de las herramientas de deteccion de error, se asume gue las
herramientas estédn siendo usadas en un ajuste minimo restringido.

Herramientas de Deteccion de Error

L as herramientas de deteccién de error provistas en el médulo de gjuste del Procesador de
Locus estan asignadas para ayudar a usuario a detectar problemas del gjuste. Las
herramientas ayudan a determinar si existen errores en alguna de las observaciones usadas
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enel gusteosi hay algin problemaenlaconstruccién delared que entorpecerial acapacidad
derealizar un gjuste. A continuacion se detalla cada una de las herramientas.

Test de Conectividad delared

Para gjustar apropiadamente un set completo de datos de observaciones, debe haber conectiv-
idad entre todas las secciones del set de datos. Por gjemplo, examinemos una medicién de un
oleoducto que requerira varios dias de trabajo paraterminar. Dos cuadrillas comienzan atra-
bajar en el proyecto, unaen el extremo nortey unaa extremo sur. Al finalizar el dia 1, cada
cuadrillatendra un nimero medido de puntos en cada extremo del proyecto. Los dos sets de
datos alin no se han observado entre ellos. Estos dos sets de datos no pueden ser ajustados jun-
tos porque no estén conectados.

El test de conectividad examina €l set de datos antes del gjuste para determinar si hay sub-
sets de los datos que no estan conectados por |as observaciones.

Varianza del Peso Unitario

Enlosgjustes por minimos cuadrados, hay dosvaloresde Varianzadel Peso Unitario. Ellos
se denominan Varianza del Peso Unitario A-priori y Varianza del Peso Unitario A-
posteriori. A-priori significaantesdel gjustey a-posteriori significadespuésdel gjuste. La
Varianza del Peso Unitario a-priori esunvalor asignado. LaVarianzadel Peso Unitario a
posteriori esun valor calculado. Examinando la matemética de minimos cuadrados, se
puede probar que el valor esperado de la Varianza del Peso Unitario a-posteriori esla
Varianza del Peso Unitario a-priori.

LaVarianzadel Peso Unitario a-posteriori se puede usar como test de calidad en un gjuste,
yaque el valor esperado es conocido. El Procesador de LocusarrojalaVarianzadel Peso
Unitario a-posteriori para este proposito. El andlisisdelaVarianza del Peso Unitario a
posteriori, revelara una de tres cosas.

1. Unvaor cercano oigual al valor esperado es un buen indicio de que e agjuste no
contiene errores y las incertidumbres asignadas a las observaciones ingresadas al
gjuste eran validas (no demasiado optimistas o pesimistas). Lamentablemente, este
no es un indicio definitivo de un buen gjuste. La manipulacién de las incertidumbres
de la observacién podrian causar que este test sea alterado. Por lo tanto, esta
herramienta, como todas las otras, no se puede usar sola. Todas |as herramientas de
andlisis se deben usar en conjunto con cada unade las otras para determinar la calidad
deun gjuste.

2. Unvalor significativamente mayor que €l esperado es un indicio que existe uno 0 mas
errores en |os datos ajustados o las incertidumbres asignadas a la observacion que
fueroningresadas a gjuste son demasi ado optimistas (por € emplo, mas pequefias que
lasincertidumbres reales). Se debe usar otras herramientas de analisis para
determinar cudl de estas condiciones esta presente.  Si se encuentran errores, deben
ser sacados y se debe comenzar nuevamente el gjuste. Si las incertidumbres se
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encuentran demasiado optimistas, se debe aumentar |a escala para obtener valores
mas realistas y gjustar nuevamente.

3. Unvaor significativamente menor que el valor esperado, es un indicio quelas
incertidumbres de la observacion son demasiado pesimistas (por gjemplo, son més
grandes que las incertidumbres reales). Aun puede haber errores en €l set de datos
pero seradificil encontrarlos usando las herramientas de andlisis estadistico debido a
lasincertidumbres pesimistas. Se debe bajar la escala de las incertidumbres para
obtener valores masrealistas y ajustar nuevamente. El proceso de escalar las
incertidumbres se facilita gracias a una herramienta de escala. Con esta herramienta
€l usuario puede escalar todas las incertidumbres de observacion por un monto
especificado. El método de ensayo dard como resultado la capacidad de poner en
escalalas incertidumbres a un nivel que sea méas redista.

Al principio de cualquier agjuste, el Procesador de L ocus automaticamente asigna el valor
lalaVarianzadel Peso Unitarioa-priori. Al final de cada gjuste, se calculay se arrojala
Varianza del Peso Unitario a-posteriori. Como se afirmo anteriormente, €l valor esperado
delaVarianzadel Peso Unitario a-posteriori eslaVarianzadel Peso Unitario a-priori. Esto
significa que la Varianza del Peso Unitario calculada a-posteriori debiera ser igual a 1.

Raramente laVarianza del Peso Unitario a-posteriori seraigual al, por el hecho deque es
simplemente una estimacién de la Varianza del Peso Unitario y esta estimacion contiene
indeterminacién. Debido aesto, laVarianzadel Peso Unitario cal culadaa-posteriori podria
desviarse de 1, pero € gjuste podria ser bueno. Lamentablemente, no es posible decir
exactamente qué valor es bueno o malo para el ajuste. Se puede calcular un valor de 0.5
desde un buen gjuste. También se puede calcular un valor de 5 desde un buen ajuste.
Lamentablemente, a veces se puede calcular un valor de 0.5 05 desde un gjuste quetiene
problemas. Las grandes desviaciones de 1, sin embargo son siempre en forma virtual, un
indicio de la existencia de un problema.

Enresumen, utilicelaVarianzadel Peso Unitario a-posteriori (reducidaaVarianzadel Peso
Unitario en el software) como indicador de la calidad genera de |os gjustes por minimos
cuadrados.

e SilaVarianzadel Peso Unitario es cercanaa 1, considere que este es un buen indicio
que € gjuste es bueno. Mire otras herramientas de calidad para confirmarlo.

e SilaVarianzadel Peso Unitario es significativamente menor que 1, esto es un indicio
gue lasincertidumbres de las observaciones son demasiado grandes y necesitan ser
bajadas en la escalay ajustadas nuevamente.

e Silavariacion del peso delaunidad es significativamente mayor que 1, use otra
herramienta de andlisis paradeterminar si la causa se debe a errores o incertidumbres
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gue son demasiado pequefias. Saque los errores o aumente la escalade las
incertidumbresy vuelva a gjustar.

Test Chi-Cuadrado

Comparar laequivaenciade laVarianza del Peso Unitario a-posteriori y la Varianza del
Peso Unitario a-priori esunbuenindicador delacalidad deungjuste. EnlasecciénVarianza
del Peso Unitario, explicamos cédmo se comparan los factores de las dosvariacionessi son
equivalentes numéricamente. Pero como se explica en dicha seccién, debido al hecho que
laVarianzadel Peso Unitario a-posteriori esunaestimacion delaVarianzadel Peso Unitario
a-priori, los dos valores no tienen necesariamente que ser numéricamente iguales para
indicar un buen gjuste. Hay un &reagris donde aveces es dificil determinar si el factor de
varianza a-posteriori esté indicando un ajuste bueno o malo.

El test Chi-Cuadrado examinalaV arianzadel Peso Unitario a-posteriori paradeterminar s
€l valor calculado es estadisticamente equivalentealaVarianza del Peso Unitario a-priori.
Laequivalencia estadistica toma en cuenta que la Varianza del Peso Unitario es una
estimaciony quelaestimacién tieneindeterminacion. El test serealizacalculando unvalor
del test Chi-Cuadrado usando los dos valores de Varianza del Peso Unitario. El valor de
estetest secomparaaunrangodefinido por unvalor limiteinferior y unvalor [imitesuperior.
Hay dos posibles resultados de este test:

1. Si el valor cae dentro del rango, €l test Chi-Cuadrado se aprueba, indicando las dos
Varianzas del Peso Unitario. Como se afirmo en la descripcién de la Varianza del
Peso Unitario, laequivalencia de los dos factores de varianza es un buen indicador de
que € gjuste es bueno.

2. Si el vaor del test cae fueradel rango, el test Chi-Cuadrado falla, indicando que los
dos valores de Varianza del Peso Unitario no son estadisticamente equivalentes. Esta
“no equivalencid’ es un buen indicio que existe un problemacon el gjuste. Sedebiera
examinar la Varianza del Peso Unitario a-posteriori. Este es un valor que debiera dar
una pista de cual puede ser el problema seguiin se expone en la descripcién de
Varianza del Peso Unitario.

El test Chi-Cuadrado |o realiza autométicamente el mddulo de gjuste del Procesador de
Locus. Losresultados del test son arrojados para que el usuario los examine. Tal como la
Varianza del Peso Unitario, el test Chi-Cuadrado es unarevisién delacalidad del gjuste.
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En resumen, utilice el test chi-cuadrado para ayudar a determinar la calidad general del
gjuste por minimos cuadrados probando €l equivalente estadistico de los dos valores de
Varianza del Peso Unitario.

e Siapruebad test, es un buenindicio que el gjuste es bueno. Vea otras herramientas
de calidad para confirmarlo.

e Sid test falla, examine la Varianza del Peso Unitario a-posteriori. El valor debiera
dar pistas de la causa de lafalla segiin se expone en la descripcion dela Varianza del
Peso Unitario.

Residuos de Observacion

En un gjuste por minimos cuadrados, se aplican pequefias correcciones alas observaciones
paraobtener el mejor g uste detodas|as observaci ones produciendo unasolucion paratodos
los puntos. El mejor gjuste es la solucion que produce la cantidad minima de correcciones
alas observaciones. Estas pequefias correcciones se llaman residuos. Cada observacion
tendra uno més residuos. Las observaciones GPS tienen tres residuos, uno para cada
componente del vector GPS (X,Y,Z o N,E,H).

Larazon por lacual lasobservacionestienen que ser corregidas en todo orden paraproducir
un buen gjuste, se debe alos errores que hay en ellas. Si las observaciones no contienen
errores, no se necesitaria més que un gjuste. Todas |as observaciones se gjustarian
perfectamente en conjunto. Se puede encontrar dos tipos de errores en las observaciones
de medicion: errores aleatorios y grandes errores. Los errores aleatorios causaran la
necesidad de pequefias correcciones en | as observaciones paraque g usten apropi adamente.
Si solamente existen errores aleatorios en el set de datos, todos |os residuos serén
probablemente pequefios. Por otra parte, si hay grandes errores en el set de datos,
probablemente se produciran grandes residuos.

Examinar el tamafio de |os residuos de observacién puede ayudar aidentificar grandes
errores en las observaciones usadas en €l gjuste. El Procesador de Locus desplegaray
arrojaralos residuos de todas las observaciones. Se debiera examinar estos residuos en un
intento deidentificar grandes errores. Si estos grandes errores son identificados, deben ser
sacados del set dedatosy sedebereiniciar € gjuste. Si laobservacién que contieneel error
esunaobservacion decisivadel set dedatos, debieraser examinadaparadeterminar lacausa
de este gran error. Unavez enmendada, la observacion puede ser reubicada en el gjuste.
Si laobservacion es decisiva paralafuerza de lared y no se puede enmendar, los datos
necesitaran ser reobservados.

Hay dos dificultades principales en usar los residuos paraidentificar grandes errores en un

set de datos.

1. Losgrandeserrores, si son lo suficientemente grandes, produciran residuos grandes
parala observacion que contiene este gran error. Pero los grandes residuos no
siempre indican un gran error en una observacion. Es posible que una buena
observacion tenga grandes residuos. Esto obviamente complica el uso de residuos

C-6 Procesador L ocus Guia de Usuario



para encontrar errores grandes, pero se puede vencer este obstaculo comprendiendo
por qué la observacion producira grandes residuos.

Un gjuste por minimos cuadrados tiende a distribuir los efectos de |os grandes errores
atravésdetodalared. En otras palabras, un gran error en una observacion,
normalmente afecta al residuo de otras observaciones. El efecto es mayor en
observaciones cercanas a error y disminuye a algjarse. Laclave eshalar la
observacion con € error entre todas | as observaciones que contienen grandes
residuos, producto del gran error.

En lamayoria de los casos, |a observacion con més grandes residuos es la
observacion que contiene el error. Saque esta observacion y reinicie el gjuste. Si
todos | os residuos se ven bien hasta este punto, €l error fue identificado y quitado. Si
los grandes residuos aln existen, saque nuevamente la observacién que contiene €l
residuo masgrandey reinicied gjuste. Haga esto hastaque €l gjuste se veabien. Es
posible que algunas de |as observaciones quitadas no contengan grandes errores. En
este momento, todas las observaciones quitadas debieran ser afiadidas al gjuste unaa
una, reiniciando el gjuste cada vez que se agrega una observacion. Si el guste seve
bien, esa observacion en particular no contiene un gran error. Si el gjuste se ve mal
después de agregar una de las observaciones, | as posibilidades de que esa observacion
contenga un error grande son muchas.

Este proceso se puede complicar alin mas si existe errores multiples en el set de datos.
Pero sacar en forma sistematicay reponer |as observaci ones dara como resultado
identificar los grandes errores.

2. A través de esta seccion, hemos hablado acerca de los grandes residuos y de su rol en
laidentificacion de grandes errores. Una pregunta natural es'¢Qué es un residuo
grande?. Lamentablemente, no hay una respuesta facil para esta pregunta. Paralos
vectores GPS, |os errores al eatorios en las observaciones aumentan con lalongitud
del vector. Por lo tanto, los residuos aumentaran con lalongitud de lalinea base. Un
residuo de 0.10 metros en unalinea de 20 kilometros puede deberse Gnicamente alos
errores aleatorios, pero el mismo residuo en unalinea de 2 kilémetros casi indicaen
forma segura un error. De manera que un residuo grande o pequefio depende de la
longitud del vector.

Hay algunas pautas que se pueden usar para examinar losresiduos. Primero, todos
los vectores de longitud similar debieran tener residuos similares. Segundo, los
residuos no debieran ser méas grandes que la precision de medicion del equipo. Por
gemplo, si el equipo que esta siendo usado es capaz de hacer observaciones en un
nivel de precision de 0.01m + 2ppm, |os residuos para una observacién no debieran
ser mayores que esta capacidad. Una especificacion de precision de 0.01m + 2ppm
permite un error de 0.03m en una linea base de 10 kilémetros. Un residuo 2-3 veces
mas grande que este error permitido es motivo de sospechay se debiera examinar
detenidamente debido ala posible presencia de un gran error.

A veces, €l tamafio de un residuo serd el limite en cuanto asi existe o no un gran error.
Si este es el caso, la observacion debiera ser examinada detenidamente paraver s se
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puede determinar la causadel gran error. Si no, es un llamado ajuzgar en lo que
respectaa s se debierao no sacar laobservacion. Si laobservacion no es decisiva
paralafuerzadelared, sepuede sacar sin producir unimpacto. Si se necesitala
observacion pero no parece tener un efecto adverso en la precision de los puntos
gjustados, se puede dejar.

El Procesador de Locus presentaresiduos en dosformas. El usuario examinael tamafio del
residuo en unidades lineal es (metros o pies) segin se explicaba anteriormente, o el usuario
puede examinar los residuos normalizados. L os residuos normalizados toman en cuenta
los residuos generados por errores aleatorios que son, de alguna forma, estadisticamente
predecibles. Losresiduosnormalizadosson valoresen escalasinunidad del residuo actual .
Laevaluacion de los residuos normalizados revelardn una de tres cosas:

1. Unvalor del, indicaque €l residuo es del tamario esperado, basado en su error
esténdar. Esto es usualmente un indicio que la observacion no contiene grandes
errores.

2. Unvaor menor que 1 indica que el residuo es menor que el esperado. Esto también
es normalmente un indicio que la observacion no contiene grandes errores.

3. Unvalor mayor que 1 indica que el residuo es mayor que el esperado. Por gjemplo,
un valor de 2 indica que €l residuo es 2 veces mas grande que lo esperado y un valor
de 3indica que el residuo es 3 veces mas grande que lo esperado.

Debido a que se espera que los residuos sean distribuidos normalmente,
aproximadamente un 68% de |os residuos causados por errores aleatorios debieran
tener solamente un valor normalizado de 1 0 menos, aproximadamente un 95%
debiera ser de 2 0 menosy aproximadamente un 99% debiera ser de 3 0 menos. Por
lo tanto, un residuo mayor normalizado mayor que 3, es uno de un 1% causado por
errores aleatorios (buen residuo) o representa una observacion que contiene un gran
error.

Yaque hay una peguefia posibilidad de que un residuo normalizado mayor que 3
pertenezca a una buena observacion, cualquier residuo normalizado mayor que 3
debiera ser causa de sospechay debiera ser examinado como error potencial.

El residuo normalizado es una alternativa para ver el tamafio del residuo y determinar s
pertenece a una observacién que contiene un gran error. En algunos aspectos, €l residuo
normalizado esmésfécil deevaluar yaquelalongitud del vector estdcompensadaal escalar
e residuo. Un valor mayor que 3 debiera ser motivo de sospecha, independiente de la
longitud del vector.

En resumen, use los residuos de las observaci ones paraayudar aidentificar grandes errores

en e set de datos de gjuste.

e Sitodoslosresiduos son pequefios o s el residuo normalizado es menor que 3, es un
buen indicio que no existen grandes errores.

e S sehallan grandes residuos o residuos normalizados mayores que 3, puede haber
erroresen el set de datos. Saque la observacion que tiene los residuos més grandes o
normalice los residuosy reinicie €l gjuste. Repita esto con una observacion alavez
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hasta que los residuos de |as observaciones restantes se vean bien. Debido a que se
puede haber quitado buenas observaciones en este proceso, aflada una a unalas
observaciones alared y examine su efecto en € gjuste. Sedebieradejar las
observaciones que han sido devueltas alared que no afectan el gjuste.

e Examine detenidamente cual quier observacion que ha sido quitada para determinar s
se puede determinar la causa del error. Si esasi, arregle €l error y ponga nuevamente
la observacion en €l gjuste.

«  Tenga presente que éstas son solo pautas para encontrar grandes errores. No quite
una observacion del gjuste sdlo porque €l residuo normalizado es4 6 5, o porque los
residuos se ven grandes. Esto podria representar una buena observacién. Mire otros
indicadores de calidad para determinar si hay un problemaen e gjuste. Quite la
observacion y veacud es €l efecto en el gjuste. Si no hay un gran efecto en otras
observaciones o estimaciones de posicion, devuelvala observacion. Mientras
mejores sean las observaciones en el set de datos, mejor seralasolucion final.
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Test Tau

Examinar losresiduoses un buenindicador de calidad delasobservaciones. Como seafirmé
anteriormente, el valor esperado de |os residuos/residuos normalizados son predeciblesya
gue se espera que sigan una distribucion normal.

El test tau utiliza esta capacidad de predecir para probar automati camente | os residuos de
una observacién paradeterminar si 1os residuos podrian representar una observacion que
contiene un error. El test tau utilizalos residuos normalizados de una observacion para
determinar si estadisticamente €l residuo estadentro deloslimites esperados. Se calculaun
valor inicial para probar frente a cada residuo normalizado. Cada residuo normalizado es
probado obteniendo dos posibles resultados:

1. El aprobar €l test tau indica que lamagnitud del residuo normalizado no es mayor que
€ limite esperado para el residuo. Este es normalmente un buen indicio de que la
observacion esté libre de errores.

2. Elfdlar en el test tau indica que lamagnitud del residuo normalizado es mayor que €l
esperado. Laobservacion quefalaen el test debiera ser revisada paraver si tiene
errores.

El test tau se efectlia automaticamente por el médulo de ajuste del Procesador de Locus.
Cadaresiduo esprobadoy el resultado del test espresentado al usuario junto conlosresiduos
para proceder a su observacion.

Esimportante entender que si un residuo no pasala prueba estadistica, no significaque hay
un error enlaobservacion. Laobservacion es meramente presentada, de maneraque puede
ser examinaday se puede tomar una decision referente a su retencion o rechazo. Jamés se
recomendara un rechazo ciego. Un gran error en una de las observaciones normalmente

afectalosresiduos en otras observaciones. Por o tanto, las pruebas amenudo desplegaran
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otras observaciones ademas de las que contienen errores.  Si se despliega una o mas
observaciones, comienza la blisqueda para determinar si hay un error.

En resumen, € test tau examina residuos de observacion en un intento de localizar
observacionesque contengan errores. Cadauno delosresiduos esprobado paradeterminar
S pasaono €l test.

e Siunresiduo pasael test tau, es un buen indicador que la observacion no contiene
errores.

« S e residuofalaen €l test tau, la observacion debiera ser examinada detenidamente
paradeterminar S contiene un error.

* Recuerdeques un residuo fallaen el test tau, no es un indicador seguro de que existe
un error. No esrecomendable sacar simplemente las observaciones que han fallado
en el test tau. Estas observaciones deben examinarse cuidadosamente para
determinar si existe un error.

Andlisisde Cierre del Circuito

En unared bien disefiada, habra un nimero de circuitos cerrados generadas por vectores
GPS. Si todas las observaciones contenian cero error, realizando cierres de circuito con
varios vectores en lared daria como resultado circuitos con cero cierre mal efectuado.
Debido a que en e mundo real |as observaciones absol utamente perfectas son imposibles,
los circuitos generaran algun nivel de cierre mal efectuado. Los cierres mal efectuados,
producto de errores aleatorios en las observaciones, debieran ser de magnitud predecible
(por gjemplo, unamagnitud similar ala precisién de medicién de un instrumento usado).
Loscierres mal efectuados, producto de errores, sonimpredeciblesen magnitud, fluctuando
en tamafio basado en el tamafio del error. Debido a esto, los cierres de circuito puede ser
un método efectivo para aislar errores en €l set de datos.

Cuando existe un gran error o errores multiples, aveces esdificil encontrar el oloserrores
desdeel andlisisde gjuste. Esto sedebealatendenciadelosajustes por minimos cuadrados
de distribuir € gran error através de lared de medicion. En tales casos, los cierres de
circuito pueden ser una herramienta efectiva para ayudar aaisar los errores. Al realizar
varios cierres de circuito en el area donde se sospecha que hay un error(es), normamente
sepuedeaidar el vector que causadicho error. Unavez que sehaaislado el vector, se puede
examinar y arreglar, o bien, quitar.

El Procesador de L ocus proporcionalas herramientas paraqueel usuario realiceun andlisis
decierre de circuito de lared de medicion paraayudar aaisar los errores. Al seleccionar
vectores, €l usuario puede crear varios circuitos atravésde lared. Losresultados de cada
cierre decircuito son presentados parasu andlisis. Ademas, €l cierre resultante se compara
alaespecificacién de precision relativa definida por el usuario como un test de calidad del

cierre.

»  Sid error decierre es mas pequefio que el error permitido determinado por la
especificacion, el test QA es aprobado. Esto puede ser un indicio de que no existen
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errores en los vectores usados en €l circuito. Esto no seriaverdadero si el error es del
tipo que no se encuentra basado en los vectores usados en el test. Por gjemplo, s
hubieraun error de 0.5 metros en lamedicién HI de un punto, todos los vectores
observados durante esa sesion tendrian €l error.  Por lo tanto, si un cierre de circuito
fuerarealizado usando estos vectores, no se hallaria el error. Por otra parte, suponga
que el mismo punto se observo en otro momento produciendo un set de vectores
diferentesingresados en el punto. Si una circuito fue realizada usando una
combinacién de vectores de dos periodos de informacion, se detectaria este error.

e S € error de cierre es méas grande que €l error permitido determinado desde la
especificacion, el circuito fallael test QA. Los circuitos presentados debieran ser
examinadas detenidamente para determinar si existe error en uno de los vectores
usados en € circuito.
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Analisis de Vectores Repetidos

Al realizar una medicion GPS, se recomienda que se repita cierto porcentaje de vectores
observados, por gjemplo, que sean observados més de unavez. Estos vectores repetidos
pueden ser utilizados para analizar |a capacidad de repeticién de las observaciones, dando
una pista parala calidad general de lamedicion final. Ademés, las observaciones de
repeticion pueden ser Utiles paraidentificar erroressi se suscita un problemacon unadelas
observaciones repetidas.

El Procesador de Locus automaticamenterealizaun andlisis de todos | os vectores repetidos
en lared. Todos los vectores repetidos son comparados entre ellos y las diferencias en las
observaciones se presentan parasu andlisis. Ademés, las diferencias que resultan entrelas
observaciones derepeticién secomparan con laespecificacién de precision rel ativadefinida
por el usuario.

« Siladiferenciaentre las observaciones de repeticion de un vector es menor que el
error permitido calculado desde la especificacion de precision, 1os vectores repetidos
pasan €l test QA. Esto es normalmente un buen indicio que no existe ningln error en
los vectores y que los vectores son de calidad suficiente para producir unared que
cumplira con la exactitud relativa deseada.

e Siladiferenciaentre las observaciones de repeticion de un vector son mas grandes
que € error permitido calculado desde la especificacidn de precision, los vectores
repetidos son desplegados indicando que han fallado en € test y que debieran ser
examinados detenidamente para determinar si existe algin error.

Analisis de Puntos de Control

Para muchas mediciones, es un requisito vincular lamedicién alared de control local,
regional o nacional. Muchasveces, se especificaran |os puntos exactos de control ausar en
este propdsito. Paracumplir con este requisito, estos puntos de control necesitaran ser
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mantenidosfijosen el gjusterestringido final, cal culando por consiguiente, posicionespara
los nuevos puntos de medicion en relacion alos puntos de control especificados.

Ademas del requisito paralavinculacion alared de control, la mayoria de las mediciones
tambi én tendran una especificacion de exactitud que se debe cumplir. Bgjo ciertas
circunstancias, estos dos requisitos pueden tener un conflicto € uno con el otro. Sila
precisionrelativadelospuntosde control mantenidafijaen el gjusterestringido noesmayor
oigua alaespecificacion de precision relativa de la medicion, no hay esperanzapara
cumplir conlaespecificacidn de precision rel ativaal mantener estospuntosde control fijos.
El error en larelacion entre los puntos de control, cuando se mantienen fijos en €l guste
restringido, producira este error en lared en gjuste, alterando la precision de lared parael
control de exactitud relativa. Por gjemplo, si después de realizar un ajuste minimo
restringido la exactitud relativa de la medicion se halla en 1:250,000, y si un gjuste
restringido se efecttia manteniendo fijos|os puntos de control con unaexactitud relativade
s6lo0 1:90,000, el resultado dela precision de lared mas alto posible serade 1:90,000. Si la
especificacion de la exactitud relativa para la medicion fue 1:100,000, lamedicion yano
cumple con €l requisito. Esto, por supuesto, no eserror del geomensor. El geomensor hizo
su trabajo realizando una medicidn que tiene una exactitud relativainterna de 1:250,000.
L os puntos de control especificados en los requisitos son la causa de la alteracion en la
precision. En este punto, el geomensor debierainformar al cliente del asunto. Entonces
Ilegaaser laresponsabilidad del cliente determinar si alin quiere mantener fijosestos puntos
de control acosta de la precision relativa de lared.

En una situacién donde se han especificado varios puntos de control para usar en una
medicion, es posible que solo uno delos puntosde control esel responsable delaalteracion.
Es posible que uno de los puntos de control tenga una exactitud relativa de 1:90,000
comparada a los otros puntos y que |os otros puntos de control tengan una precision que
soportarialaespecificacion deexactitud relativa. Ental caso, serialtil saber qué punto esta
causando el problema. Deestaforma, si lopermiteel cliente, este punto podriaser ignorado
y sepodriarealizar un gjuste restringido final usando los puntos de control restantes. Para
hacer esto, el usuario tendria que calcular la exactitud relativa entre todos |os puntos de
control en lamedicion.

La caracteristica andlisis de puntos de control del Procesador de L ocus autométicamente
calculalaexactitud relativa entre | os puntos de control. Esto se efecttia manteniendo fijo
uno de los puntos de control en el gjuste minimo restringido y comparando la posicion
gjustada de los otros puntos de control con la posicién de control conocida. Ladiferencia
entre las posiciones se calculay se presenta junto con la exactitud relativa, basada en la
distanciaentrelos puntos de control probados. Entonces un test comparalaespecificacion
de precision ingresada por €l usuario con la exactitud relativa cal culada para cada par de
puntos de control.

e Siseapruebae test QA, laexactitud relativa calculada del par de puntos de control
probados, cumple o excede la especificacion delaexactitud relativa. Esto indicaque
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manteniendo fijo este par de puntos de control no se alterardla exactitud relativadela
red bajo la exactitud relativa requerida parala medicion.

- Sifalaend test QA, laexactitud relativa calculadadel par de puntos de control es de
menor exactitud que la especificacion de laexactitud relativa.  Mantener fijos estos
dos puntos de control en un agjuste, causara una alteracion de la exactitud de lared
bajo la especificacion de la exactitud requerida.  Ental caso, los puntos de control
debieran ser examinados en detalle para determinar si un error ocurri6 durante el
ingreso de los valores de control. Si no se encuentra un error, se debe tomar una
decision paradeterminar Si estos puntos debieran mantenerse fijos en el gjuste
restringido final, por jemplo, no mantener fijos |os puntos de control en €l guste
final o0 mantenerlos fijos a pesar de su precision. Esto una decision normalmente
tomada por un receptor final de lared ajustada, como por gemplo, € cliente.

>
>
2
Q.
7]
o
)
e
fo
o
Z
c
Q
o

Notese que el andlisis de puntos de control sdlo esvalido en ajustes que no tienen errores. Si existen erroresen
el set de datos, losresultados del ajuste no representan larelacion real entre los puntosde control, y por lo
tanto, no pueden usar se en un analisis de control.

Herramientas de Andlisis de Calidad

Las herramientas de andlisis de calidad en el médulo de gjuste del Procesador de Locus
estén designadas para ayudar a usuario a determinar la calidad general de un gjuste. Las
herramientas ayudan a calificar la precision alcanzada de lared de medicién. Cada
herramienta se presenta en detalle a continuacion.

Error Relativo

L os propdsitos principal es para efectuar un gjuste por minimos cuadrados son:; 1) localizar
erroresen el set dedatos, 2) calcular lamejor posicidn paratodos los puntosen lamedicion
y 3) determinar laexactitud delospuntosnuevos. El error rel ativo esuno deloscomponentes
usados en determinar |a precision de posicionamiento de la medicion.

El error relativo proporcionaunaestimacion paralaindeterminacion en laposicion relativa
de dos puntos ajustados (pares de estaciones) en posicion horizontal y vertical. El error
vertical relativo de un par de estaciones esunidimensional, por |o tanto, esrepresentado por
el nimero uno. El error relativo horizontal de un par de estaciones es bidimensional y es
representado por dos nimeros que definen unaregién en el plano horizontal.

Examinar el error relativo entre puntos, da a usuario unindicio parael nivel de
indeterminacion enlarelacion entre dos puntos estimados por €l gjuste. El médulo degjuste
del Procesador de Locus calculay presenta el error relativo entre todos los pares de
estaciones unidas por una observacion directa (vector GPS). Examine |os errores
horizontalesy verticales relativos. Mire sus magnitudes y especialmente compare los
valores de error relativo paralos pares de estaciones que tienen distancias similares entre
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ellos. Los pares de estaciones con distancias similares debieran tener errores relativos
similares. Si un par de estacionestiene un error relativo significativamente mas grande que
los otros, esto puede indicar un problema con la observacién de estos puntos o lacarencia
de datos suficientes en la posicién confiable de uno de los puntos.

Exactitud Relativa

El método méas comun de especificar laexactitud de unamedicion esen términosrelativos.
Por ejemplo, si la especificacion de exactitud es 1:100,000 o 0.01m + 10ppm, estaes una
especificacion de exactitud relativa. Se clasifica como relativa, porque es dependiente de
ladistancia. Laespecificacién delaexactitud relativaserefierealaprecisionrelativaentre
los puntos establ ecidos recientemente. Si lasexactitudesrelativas entrelos pares de puntos
(pares de estaciones) son 1:100,000 o mejores, se dice que toda la medicion completa
cumple con la especificacion de exactitud 1:100,000 .

Paraayudar adeterminar laexactitud relativalograda de unamedicién, el modulo de gjuste
del Procesador de Locus calculay presentala exactitud relativa entre todos los pares de
estaciones unidas por una observacion directa (vector GPS). Compare cadavalor de
exactitud relativa con la especificacion de exactitud relativa de la medicion.

e Sitodoslos pares de estaciones tienen una exactitud relativa que excede ladela
especificacion, la medicién cumple con la exactitud requerida.

»  Si algun par de estaciones tiene una exactitud rel ativa bajo la especificacion de
exactitud requerida, la observacion entre el par de estaciones necesitaser examinada
paradeterminar si se puede hacer algo paramejorar la exactitud relativa.  Si esto es
necesario, mas observaciones pueden necesitar ser reunidas para obtener la exactitud
relativadel par de estaciones que logran la especificacion de precision requerida.

Al analizar la exactitud relativa entre pares de estaciones, esimportante tener en mente las

capacidades de medicion del equipo en uso. Esto es especialmente importante para €l

equipo que tiene una especificacion de medicion queincluye un error base. El equipo GPS
cae en esta categoria. En lineas base muy cortas, €l error base puede limitar la exactitud
relativaalcanzable. El siguiente egemplo ilustrard el asunto.

Asumamos que la exactitud de medicion para un sistema GPS se especifica como
0.010m+2ppm. El error base aqui es 0.010m. Esto significa que el usuario puede esperar
ver un error de a menos 0.010m en todas las mediciones. La parte de la especificacion
2ppm (1:500,000) depende de ladistancia. Mientras mas largaeslalongitud de medicion,
mas grande es €l error. Usando esta especificacion, el error esperado en una observacion
de 10 kilébmetros podria ser 0.010m-+(2ppm de 10,000 metros). Esto da como resultado un
error esperado de 0.010m+0.020m por un total de 0.030m. Un error de 0.030m en una
observacion de 10-kil émetros da una exactitud relativade 1:333,333. Si en esteggemplola
exactitud relativa requerida de la medicién fue 1:100,000 no hay problema.

Ahora, veamos una longitud de medicion més corta. Usando la misma exactitud de
medicion de 0.010m+2ppm, veamos una medicion mucho més corta. En una observacion
de 1 kilémetro, el error esperado seria 0.010m+(2ppm de 1,000 metros). Esto da como
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resultado un error inesperado de 0.010m+0.002m por un total de 0.012m. Un error de
0.012m en una observacion de 1-kilémetro da una exactitud relativa de 1:83,333. Si, en
este giemplo, la exactitud relativa requerida de la medicion fue 1:100,000, la exactitud
requerida no cumpli6 con esta observacion. Sin embargo, la observacion cumple con la
exactitud de medicion del equipo. Nada se puede hacer para mejorar esto.

Este ejemplo muestrael problemaque se hallaal trabajar con especificaciones de exactitud
relativausando un sblotérminorelativo. Todaslasespecificacionesdeexactitud requeridas
debieran incluir un componente base. En &l gjemplo anterior, si |a especificacion de
exactitud relativa requerida parala medicién se cambiara de 1:100,000 a
0.010m+1:100,000, laobservacion de 1 kildmetro habriacumplido con laespecificacién de
exactitud. El error permitido habriaaumentado a0.020m en unaobservacion de 1 kilémetro
usando esta nueva especificacion.
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Test QA de un Par de Estaciones

L os pares de estaciones se usan para determinar la exactitud relativa de unamedicién. La
exactitud relativase cal culaentre cada par de estaciones unidas por unaobservacion directa
(vector GPS). Laexactitud relativa para cada par de estaciones se comparaala
especificacion de exactitud relativa paralamedicion. Si todas las exactitudes relativas de
los pares de estaciones son mejores que la exactitud requerida, se dice que lamedicion
cumplio con la especificacion de exactitud.

El Procesador de Locuslepermiteal usuario ingresar |aespecificacion de exactitud relativa
deseada para una medicién. Desde esta especificacidn de exactitud relativa, un error
maximo permitido se cal cula para cada par de estaciones, basados en la distancia entre dos
estaciones. Entoncessecomparael error maximo permitido con €l error maximo permitido
calculado para el par de estaciones. Si € error relativo es més pequefio que el error
permitido, el par de estaciones cumple con la especificacion de exactitud relativade la
medicion.

El Procesador de L ocus autométicamente prueba cada par de estaciones para determinar s
laexactitud relativa del par de estaciones cumple con la exactitud relativa requerida de la
medicion. Estetest sellama QA del Par de Estaciones.

« S sepasaestetest, laexactitud relativadel par de estaciones probadas, cumple o
excede la especificacion de exactitud relativadelamedicion. Si todoslos pares pasan
€l test, entonces se puede decir que toda la medicidn cumple con la especificacion de
exactitud relativa requerida.

« Sisefallaend test, laexactitud relativa del par de estaciones probadas no cumple
con laespecificacion de exactitud relativa de lamedicién. La observacion entre el
par de estaciones necesita ser examinada para determinar si se puede hacer algo para
mejorar laexactitud relativa. Si esto es necesario, mas estaci ones pueden necesitar
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ser reunidas para obtener la exactitud relativa del par de estaciones hasta obtener 1a
especificacion de la exactitud relativa requerida.

Incertidumbres

Uno de los productos de un ajuste por minimos cuadrados es una estimacion del error
asociado con cada observacion agjustada (vector GPS) y cada parametro ajustado (puntos
GPS). Estasincertidumbres pueden ser examinadas para determinar la calidad del ajuste
final y también indicar &reas de problemas en € gjuste.

El Procesador de Locus calculay presenta incertidumbres para todas las observaciones y
los parametros gjustados. Estas incertidumbres pueden presentarse en dos niveles de
credibilidad, error estandar y 95% de error. El error estandar define un error, dentro del
cual hay un 68% de probabilidad que el valor delaobservacién esverdadero o €l pardmetro
miente. El 95% de error define unaregion de error dentro de la cual hay un 95% de
probabilidad que €l valor de observacion es verdadero o el parametro miente. Las
incertidumbres se presentan en marcos de referencia horizontalesy verticales

Como parte del andlisisde calidad de un gjuste, debieran examinarse lasincertidumbres de
los vectores gjustados y los puntos. Los vectores de longitud similar debieran tener
incertidumbres similares; los puntos resultantes de vectores de longitud similar debieran
tener incertidumbres similares. Cualquier vector o punto que tengaincertidumbres que
parecen demasiado grandes debieran ser examinados detenidamente para determinar la
causa.

Hay un movimiento en algunaséreas paraeliminar lasespecificacionesde exactitud relativa
y adoptar especificaciones de exactitud absoluta. Especificaciones de exactitud absoluta
quedefinirén un error permitido parapuntos g ustados versus especificaciones de exactitud
relativa que definen un error permitido entre puntos. Para determinar la exactitud absoluta
de puntos gjustados, se usarian lasincertidumbres para estos puntos. Si lasincertidumbres
de puntos son mas pequefias quelaespecificaci on de exactitud absol uta, entonceslospuntos
y lamedicién cumplen con laespecificacion. Si lasincertidumbres de alguin punto son més
grandes que la especificacion de exactitud absoluta, entonces €l punto y los vectores que
guian el punto, necesitan ser examinados para determinar si se puede hacer algo parabajar
lasincertidumbres. En muchos casos, esto puede requerir observaciones adicionales para
el punto.
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Soporte del Producto

Discado Directo: (408) 615-3980

Al contactar aSoporte parael Cliente, por favor aseglrese detener lasiguienteinformacion
disponible:

Tabla D.1. Informacioén de Productos GPS/GIS

Categor ia de Informacién Sus numeros actuales

N° de Serie Receptor

N° de Versién del Software

N° de Serie llave Software

N° de version del Firmware

Descripcion claray concisadel
problema

Soporte de Producto D-1
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Glosario

3D e = Excentricidad
Tridimensiona

95% deerror Semiej mavar
El objetivo de cualquier medicion eshalar €
valor real. Debido a que toda medicion
contieneerror, jamas se observaestevalor. Para
calificar las mediciones, se deriva
estadisticamente una estimacion de error para Semieje menor
cadamedicion. Un 95% de estimacion de error
indica que hay un 95% de probabilidadesde  Ajuste
que el valor real delamedicion esté dentro del El gjuste de observaciones de medicion es el
rango generado a sustraer y sumar la proceso de corregir observaciones para producir
estimacion de error a valor medido. Por los mejores valores finales de los valores
giemplo, si unamedicion de 50.5 metros tiene desconocidos. No se puede realizar un gjuste a
un 95% de error de £ 0.1 metros, entonces hay menos que una serie de observaciones siendo
un 95% deprobabilidad dequeel valorreal esté  gjustadas contengan redundancia. El proceso de

entre 50.4 - 50.6 metros. gjuste también ayuda a encontrar y eliminar
errores en |las observaciones y produce
A indeterminaci ones estadisticas que se pueden usar
paraestimar la precisién final de lamedicion
Achatamiento realizada.

Razon entre la diferencia de semieje mayor y

semieje menor de unaelipse, y e semigje Ajuste con restriccion minima
mayor de la dlipse. Al realizar un gjuste por minimos cuadrados de

f = (a b)/a=1-(1 - €2)° donde los datos GPS, las matematicas requieren que las
coordenadas horizontales de a menos un puntoy
las coordenadas verticales de al menos un punto
(puede 0 no ser el mismo punto) se mantengan
fijas (restricciones) con valores conocidos o
arbitrarios. Una posicién horizontal y una

a= Semieje mayor
b = Semigje menor

Glosario Glosario-1



posicién vertical es un set de restriccion
minima. Se entiende por ajuste con restriccion
minima, un gjuste realizado manteniendo fijo
un set de coordenadas.

Ajuste con restriccion parcial
En un gjuste con restriccion parcial, el nimero
de restricciones aplicadas esté entre lo que se
requiere para un agjuste con restriccion minima
y lo que se necesita para un agjuste con
restriccion completa. Un ejemplo seriaunared
gue contenga dos puntos de control horizontal y
s6lo un punto de control vertical. Restringir
estos puntos daria como resultado un gjuste
parcialmente restringido, donde no se podrian
determinar los parametros detransformacion de
Datum.

Ajuste con restriccion total
Un gjuste con restriccion total es aguél cuando
se harestringido un control suficiente para
permitir la solucion para todos |os pardmetros
deDaum. Si todoslosparametrosde Datum se
resuelven para 2 puntos de control horizontal y
3 puntos de control vertical, es suficiente para
producir un ajuste total mente restringido.

Almanaque
Datos transmitidos por un satélite GPS los
cuaesincluyen informacién de la 6rbitade
todos los satélites, correccion derelgj y
parametros de retraso atmosférico. Estos datos
se usan para facilitar un rastreo rapido de
satélites. Lainformacion de drbita es una sub-
serie de efemérides con precision reducida.

Altura Elipsoidal
Distancia vertical por sobre un elipsoide de
referencia para un punto especifico. Los
receptores GPS calculan las alturas elipsoidales
sobre el elipsoide de referencia WGS-84.
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Altura geodésica (altura elipsoidal)
Alturade un punto sobre la superficie elipsoidal.
Ladiferenciaentrelaalturageodésicade un punto
y su altura ortométrica (altura sobre el €lipsoide)
esigual alaseparacion geoidal.

Altura geoidal
Ver Separacion geoidal

Altura Instrumental (HI)
Alturadel Instrumento (Antena).

Alturalnclinada
Distancia desde la marcade medicién a extremo
del plano delaantena. Al usar laaturainclinada
y €l radio de la antena GPS, se puede determinar
ladturavertical real olaaturadelaantena. La
alturadel instrumento se usaen €l procesamiento
para determinar la ubicacién de lamarca de
medicion en el suelo.

AmbigDOP
Cantidad cal culada usada para determinar la
capacidad del post-proceso de calcular las
ambigiiedades enteras.

Ambigtedad
Numero entero de ciclos desconocido de la fase
portadora reconstrui da contenido en un set intacto
de mediciones, desde el paso de un satélite en un
receptor. También conocido como ambigliedad de
entero.

Ambiguedades Enteras
Ver Ambigtiedad

Angulo de corte de elevacion
Caracteristicagjustable delosreceptoresGPS que
especifica que un satélite debe estar a un nimero
especifico de grados por sobre €l horizonte, antes
que las sefial es emitidas por el satélite se puedan
usar. Los satélites en angulos de baja elevacion
(cinco grados 0 menos), tienen menor fuerzaen su
sefial y son maés propensos a perder enlaces,
causando asi soluciones ruidosas.
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Antena

Laantenaes el componente de un sistema GPS
que graba una sefia andloga del satélite GPSy
laenviaal receptor GPS parasu procesamiento.
Existe una variedad de antena GPS, desde |os
aparatos de microbandas més smples alas
antenasdeanillos concéntricos (chokering) que
mitigan | os efectos de rebote de sefial.

Archivo-B
Archivo binario de datos generado por €l
receptor gque contiene fase portadora, fase de
codigo y posicion calculada del receptor para
cada época, junto con sefiales de salud que
indican la confiabilidad de las mediciones.

Archivo-D
Archivos descriptor de ASCII que contiene
datos de caracteristicas y atributos bajados
desde el receptor. Estearchivo dael tiempo en
segundos de la semana (medido desde la
medianoche del dia sabado).

Archivo-E
Archivo binario de efemérides bajado desde un
receptor. A diferenciade un archivo de
almanaque, €l cual proporcionainformacion de
los satélites, un archivo de efemérides se aplica
sblo alos satélites que enviaron datos de
efemérides. El archivo esun registro de un
mensaj e de emisi6n que comprende parametros
de drbita exactos y correcciones de tiempo de
todos | os satélites rastreados durante el periodo
de grabacién de datos. Estainformacién seusa
paracalcular laposicion satelital. Losdatos de
efemérides son descifrados y configurados en
una estructuralegible.

ASCII
American Standard Code for Information
Interchange. Set de caracteres (letras, nimeros,
simbol 0s) usados para desplegar y transferir
datos digitales en el formato inglés esténdar.

Glosario

C

Canal
Hardware de un receptor que permite al receptor
detectar, rastrear y enlazar continuamente la sefial
de un satélite. Mientras méas canales disponibles
tiene el receptor, mas grande es el nimero de
sefiales satelitales que un receptor puede rastrear
y enlazar smultédneamente.

Centrodelafase
El centro de lafase de unaantena GPS esla
ubicacion fisica de la antena, donde se observan
las sefiales GPS. Esta es la ubicacion fisicadonde
sedeterminaralaposicién calculada. Lasantenas
GPS son manufacturadas para ubicar €l centro de
lafaselo méscercaposible del centrofisicodela
cubiertade laantena. Paradeterminar laposicion
de unamarca de medicion en € suelo, laantena
GPS (y asi € centro delafase), se centra sobrela
marcay se mide laalturadel instrumento hastala
marca de medicion para usar durante el
procesamiento.

Cierre
Ver Error de Cierre

Cédigo C/A
Coarse/Acquisition (o Clear/Acquisition), cadigo
modulado en lasefial GPSL 1. Estecdodigo esuna
secuencia de 1023 modulaciones de doble fase
binarias pseudoal eatorias a razén de 1.023 MHz,
teniendo asi un periodo de repeticion de codigo
de un milisegundo. Este codigo fue seleccionado
para proporcionar buenas propiedades de rastreo.

Cadigo-P
Cadigo protegido o preciso, usado en las
portadoras L1y L2. Este cddigo se hard
disponible por medio del DOD, sblo parausuarios
especializados. El codigo P esunasecuenciamuy
larga de modulaciones bifasicas binarias
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pseudoal eatorias en el portador GPS, aun rango
de 10.23 MHz, 1o cual no serepite por alrededor
de 38 semanas. Cada satélite usa un segmento
de una semana de este codigo, el cual es tnico
para cada satélite GPSy es reconfigurado cada
semana.

Conica Conforme de Lambert
Uno de las proyecciones de mapas mas
ampliamente usadas. Proyeccion muy popular
paralas areas que estan principalmente en
extension este-oeste. Retiene conformidad (la
escala es lamisma en todas las direcciones en
cualquier punto del mapa) . Las distancias son
reales solo alo largo de uno (caso tangencial) o
dos paralel os estandar (caso secante).
Razonablemente exacto en otras parte en
regiones limitadas. Las direcciones son
razonablemente exactas. Las distorsiones en
formasy &reas son minimas cercade los
paralel os estandar, pero aumentan al algjarsede
ellos. Lasformas en mapas de escala de &reas
pequefias son esencialmente reales.
Ladistorsion es més pequefia paralas latitudes
medias. En los Estados Unidos, la proyeccion
Conica Conforme de Lambert eslabase que se
usa en el Sistema de Coordenadas Planas del
Estado (SPCS) para estados con extension este-
oeste predominante.

Constelacién
Conjunto de satélites GPS en 6rbita. La
constelacion GPS consiste en 24 satélites en
Orhitas circulares de 12-horas a una altitud de
20.200 kilémetros. En laconstelacién nominal,
cuatro satélites estan interlineados en cada uno
delosseisplanosorbitales. Laconstelacion fue
seleccionada para provocar una alta
probabilidad de cobertura satelital.

Control
Al realizar una medicion donde unared de
puntos recientemente instalada debe unirse a
unared local, regional o nacional, se debe
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incorporar 1os puntos de control de estared ala
medicion. El objetivo esrestringir las
coordenadas conocidas de estos puntos de control
en €l gjuste para determinar laposicion de nuevos
puntos en referenciaalared de control. Si por
algunarazoén las coordenadas de uno delos puntos
de control estan incorrectas (error en el ingreso o
limite distorsionado), el gjuste se distorsionara a
restringir este punto. Para evitar esto, se debiera
revisar la exactitud relativa de los puntos de
control antes de restringirlosen e gjuste. El
control es el proceso que se usapararevisar la
exactitud relativa de los puntos de control.

Coordenada de Control
Al procesar |os datos GPS grabados
simultdneamente entre dos puntos se requiere que
las coordenadas de uno de los dos puntos estén
fijos. Normalmente, estas son las coordenadas
conocidas de uno de los dos puntos. Estas
coordenadas se denominan coordenadas de
control.

Coordenadas Cartesianas
Valores que representan |a ubicacion de un punto
en un plano, en relacidn con tres gjes de
coordenadas mutuamente perpendiculares, las
cual esintersectan un punto u origen en comun. El
punto se localizaa medir su distancia desde cada
gealolargo de un paralelo.

Coordenadas cartesianas geocéntricas
Coordenadasx, y , z quedefinen laposicion deun
punto con respecto al centro de latierra.

Coordenadasdegrilla
Coordenadas de un punto en latierrafisicabasado
en un sistema de grilla de dos dimensiones.
Normal mente se nombra estas coordenadas como
Estey Norte.

Coordenadasdegrillalocal
Coordenadas de un punto en latierrafisica
basadas en un sistema de grilla de dos
dimensiones definido arbitrariamente. Estas
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coordenadas normal mente se nombran como Dilucién de Precision (DOP)

Estey Norte. Lageometria de los satélites visibles es un factor
importante paraobtener resultadosdealtacalidad.

La geometria cambia con €l tiempo debido al
Coordenadas geodésicas movimiento relativo delos satélites. Lamedicion

delageometriaesel factor Dilucion de Precision
(DOP).

DOP esunadescripcion del efecto delageometria
satelital enloscaculosdetiempoy posicion. Los
valores considerados 'buenos son pequefios, p.g.

Sistema de coordenadas donde la posicién de
un punto se define usando los elementos | atitud,
longitud y altura geodésica.

D

Datos crudos
Datos GPS que no han sido procesados o
diferencialmente corregidos.

Datum
Ver Datum Geodésico.

Datum geodésico
Cantidad numérica 0 geométrica o serie de
cantidades que sirven como referencia o base
para otras cantidades. En lamedicién, se debe
considerar dos tipos de datum: datum
horizontal, el cual formalabase paralos
céacul os de posiciones horizontales que
consideran lacurvaturade latierra. Y d&tum
vertical, al cual serefieren las elevaciones.

Histéricamente, |os datum horizontales eran VDOP VDOP reflgjallos efectos de la
definidos por un elipsoidey larelacion entre el Precision de Pre- geometria satelital en el

dai p3)| dey un punto en |awperf| ci etopogréﬂ ca cisién Vertical compqnente vertical del cllculo de
establecido como origen del datum. posicion.

Generalmente (pero no necesariamente), esta TDOP TDOP reflejalos efectos de la

relacion se puede definir por cinco cantidades:
latitud geodésica, longitud y aturadel origen,
los dos componentesdeladesviacion del datum
vertical en el origeny el acimut geodésico de
unalinea, desde el origen hasta algin punto. El

sistema GPS usa WGS-84 €l cual, como en los

datum més recientes, es geocéntrico y fijoala
Tierra (ECEF).

Deteccién de Error
Método o series de métodos que detectan
errores automéati camente.

Glosario

3. Losvaores mayores que 7 se consideran
pobres. Asi, un DOP pequefio se asociaalos
satélites ampliamente separados.

Los términos estandar DOP incluyen:

GDOP
Dilucion de Pre-
cisién Geométrica

GDOP es una medicién compuesta
quereflejalos efectos de la
geometria satelital en los clculos
de posicion y tiempo.

PDOP
Dilucion de Pre-
cisién en Posicion

PDOP reflgjalos efectos de la
geometria satelital en los célculos
de posicion.

HDOP
Dilucién de Pre-
cision Horizontal

HDOP reflgjalos efectos de la
geometria satelital en el
componente horizontal de los
calculos de posicion.

Dilucién de Pre-
cisién de Tiempo

geometria satelital en los calculos
de tiempo.

Dilucién de Precision en Posicion (PDOP)

Ver Dilucién de Precision.

Dilucién de Precision en Tiempo (TDOP)

VeaDilucion de Precision.

Dilucién de Precision Geométrica (GDOP)

Ver Dilucién de Precision
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Dilucion de Precision Horizontal (HDOP)
Ver Dilucion de Precision

Dilucion de Precision Vertical (VDOP)
Ver Dilucion de Precision.

Disponibilidad Selectiva (SA)
Programa del Departamento de Defensa que
controla la exactitud de las mediciones de
pseudodistancia, detal forma que el usuario
recibe una pseudodistancia falsa con un error
controlado en magnitud. Las técnicas
diferenciales GPS reducen estos efectos para
aplicaciones locales.

E

ECEF
(ECEF) Sistema de coordenadas cartesianas a
mano derecha, donde €l gje X pasaatravésde
lainterseccion del primer meridiano
(Greenwich) con el ecuador, €l gje Z es
coincidente con la posicion intermedia del ge
rotatorioy el eje Y esortogonal con los ges X
yZ.

Ecuatorial de Mer cator
Proyeccion de Mercator en el cual los
meridianos aparecen como lineas verticales
igualmente espaciadasy | os paralel os dibujados
como lineas horizontal es més distantes con el
aumento delatitud. Asi escomo semantienela
relacion correcta entre escalas de latitud y
longitud.
Seusaenlanavegaciony losmapasderegiones
ecuatoriales. Lasdistanciassolo sonrealesalo
largo del ecuador pero son razonablemente
correctas dentro de 15 grados del ecuador. En
forma alternativa, dos paralelos particulares se
pueden corregir en escala, en vez del ecuador.
Las areasy las formas de areas grandes se
distorsionan, aumentando al alejarse del
ecuador y es extremo en |as regiones polares.
Sin embargo es una proyeccion conforme.
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Efemérides
Lista de posiciones o ubicaciones de un objeto
celestial como unafuncién detiempo. Disponible
como "efemérides transmitidas' o como
"efemérides precisas’ post-procesadas.

EGM 96
El model o de geoide EGM 96 es un model o global
enunagrillade 0.25 x 0.25 grados. Fue creado
desde el modelo arménico esférico EGM 96
completo hasta grado y orden 360.

Enteros
Ver Ambigtiedad

Elevacion
Alturasobre un datum dereferencia. El datum de
referencia puede ser un elipsoide (elevacion
elipsoidal), un geoide (elevacién ortométrica),
sobre el nivel del mar o sobre un plano de
referencia definido localmente.

Elevacion ortométrica
Alturade un punto sobre el geoide. Elevacion
ortométrica a menudo es consideradaidéntico a
elevacion al nivel del mar.

Elipsedeerror (absolutoy relativo)
Todas las mediciones contienen error. La
posicién calculada de un punto jamas esla
posicion real, ya que las mediciones usadas para
determinar la posicién contienen error. Una
elipse de error es una estimacion estadisticade la
precision de la posicion de un punto. Méas
especificamente, es unaregion con formaeliptica
alrededor de un punto que representa el area
dentro de la cual hay cierta probabilidad que la
posicién real del punto sealocalizada. Por
gjemplo, unaelipse de error con un 95% de nivel
de confianza define €l &rea dentro delacual la
posicion real del punto tiene un 95% de
probabilidad.

Elipsoide
Enlageodesia, amenos que se especifique deotra
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forma, esunaciframateméticaformadaal girar
una elipse alrededor de su gje menor. A
menudo se usa intercambiablemente con un
esferoide. Dos cantidades definen un elipsoide;
estas son normal mente proporcionadas como la
longitud del semieje mayor, a,y €
achatamiento, f = (a- b)/a, donde b esla
longitud del semieje menor.

Epoca
Marcadetiempo paraun intervalo de medicion
o frecuencia de datos, por jemplo, 10
segundos.

Error
Error causado por confusion, faltade cuidado o
ignorancia, incluyendo, pero no limitado a
transposicién de nimeros al escribirlosen HI o
al leer é HI incorrectamente, ocupando el punto
equivocado.

Error decierre
Al cerrar unalineatransversal o un circuito de
nivel en el puntoinicial, un error en las
observaciones siempre producira dos
posiciones diferentes para el puntoinicial, la
posicion original y laposicién cal culadausando
las medidas de la medicién. Por gemplo, si la
elevacion del punto inicial para una gjecucion
de nivel es 100.000 metros, la elevacion final
del circuito debiera ser 100.000 metros s €l
circuito finalizaen el punto inicia. Sin
embargo, debido al error de medicién, la
elevacion final puede ser 100.060 metros. La
diferencia entre las dos elevaciones es el error
del cierre. A menudo este error también se
refiere d cierre.

Error de multi-trayectoria
Error de posicionamiento GPS que es el
resultado del uso de sefiales satelitales
reflejadas (multi-trayectoria) en el cdlculo de
posicion.

Glosario

Error Medio Cuadratico (RMS)
M edida estadistica de ladispersion de posiciones
calculadas acerca de una solucién de posicion de
un "mejor gjuste”. Se puede aplicar el RMS a
cualquier variable casual.

Erroresaleatorios
Errores normalmente pequefios, impredecibles
causados por imperfeccionesen el equipamientou
operadores.

Error Estandar (desviacion estandar)
El objetivo de cualquier medicion es encontrar el
valor real. Debido aque todas las mediciones
contienen error, jamas se observa el valor real.
Para calificar las mediciones, se deriva una
estimacién de error paracadaunade ellas. Una
estimacion de error estdndar indica que hay un
66% de probabilidad de que el valor real de una
medicion esté dentro del rango generado al
sustraer y afiadir la estimacion del error para el
valor medido. Por giemplo, s unamedicion de
50.5 metrostiene un 95% de error de + 0.1 metros,
entonces hay un 95% de probabilidad de que €l
valor real esté entre 50.4 - 50.6 metros. El valor
66% se deriva de una distribucion normal. Para
una variable normal mente distribuida, el error
estandar es el limite dentro del cual estan el 66%
de las muestras de las variables.

Esferoide
Ver elipsoide.

Estacion
Ubi cacion o punto delamedicion donde segraban
los datos GPS.

Estacién Base
En posicionamiento diferencial, extremo de la
linea base que se asume conocido y su posicién
fija

Estacion de Referencia
Punto (estacion) donde laestabilidad delacorteza
0 los congtrefiimientos actuales de la marea, se
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han determinado a través de observaciones
precisas. Entonces se usacomo un estandar de
comparacion de observaciones simultaneas en
unao mas estaciones subordinadas. Algunas de
estas se conocen como Estaciones de
Referencia de Operacion Continua (CORS), y
transmiten datos de referencia en una base de
24-horas. Los datos de estas estaciones estan
disponibles para el uso publicoy se pueden
recuperar en aumentos de una hora desde
internet: http://www.ngs.noaa.gov/cors/cors-
datahtml .

Este
Distancia hacia el este desde lalineade grilla
norte-sur que pasa a través del origen de cada
sistemade grilla

Estereogr &fica oblicua
Proyeccion estereografica con el origen
centrado aunalatitud diferente al norte o sur de
un polo.

Estereogr &fica Polar
Proyeccion de puntos en una superficie de una
esferatangente al planoenunodesuspolos. La
proyeccién de mapa mas comin usada para
areas polares de latierra. Usada para hacer
mapas de areas de gran tamafio del continente
de similar extensién en todas | as direcciones.
El aspecto usado para mapas topograficos en
latitudes sobre 80 grados. Las direcciones son
reales slo desde el punto central dela
proyeccién. Las escalas aumentan desde el
punto central. Cualquier linearecta que pase a
través del punto central esun gran circulo. La
distorsion de las &reas y las formas grandes
aumentan desdeel centro. El mapaesconforme
y perspectivo, pero no igual a éreao a
equidistante.

Exactitud relativa
Exactitud estimada de la posicion de un punto
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enrelacion aotro punto. Laexactitud delas
mediciones amenudo se determinaal examinar la
exactitud relativa de puntos establecidos por las
mediciones. Por g emplo, una especificacion de
exactitud de 1 parte en 100.000 es una
especificacion de exactitud relativa. Esta
especificacion de exactitud define el error
permitido entre dos puntos, basada en ladistancia
que hay entre ellos.

Exactitud relativa horizontal
Componente horizontal de laexactitud relativa
entre dos puntos. Ver Exactitud Relativa.

Exactitud relativa vertical
Componente vertical delaexactitud relativaentre
dos puntos. Ver Exactitud Relativa.

Excentricidad
Raz6n de distanciadesde el centro de unaelipse
hasta su foco por el semieje mayor.

F

Factor de Elevacion (factor nivel del mar)
El factor de elevacion es un gjuste de escala
aplicado alas mediciones de distancias para
reducirlas alasuperficie del elipsoide. Esteesel
primer paso paralaconversion de distancias
medidas a distancias de grilla. Después que se
reduce la distancia medida a una distancia
elipsoidal, es puesta en escala huevamente por el
factor grilla, para producir unadistancia de grilla.

Factor de escala
El factor de escala es un gjuste de escala aplicado
adistancias elipsoidales para reducir las
distanciasadistanciasdegrilla. Este esel segundo
y Ultimo paso paraconvertir distanciasmedidasen
distancias de grilla. El primer paso es reducir las
distancias medidas a distancias elipsoidales
aplicando €l factor de elevacion.

Fase de Cadigo
Término usado en referencia alos datos C/A o al
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codigo P.

Fase del Portador
Lafasedel portador L1 0 L2 de unasefial GPS,
medida por un receptor mientras enlazala sefial
(también conocido como Doppler integrado).

Fecha del calendario Juliano
NUmero de dias que han transcurrido desde €
primero deenerode4713 A. C. enel calendario
juliano. Lahora GPS cero, es 2,444,244.5.

Firmware
Centro electronico de un receptor en el cual,
instrucciones codificadas referentesala
funcion del receptor y (aveces) algoritmos de
procesamiento de datos, son incrustados como
porciones del sistema de circuitos interno.

Frecuencia del Portador
Hardware de un receptor que permite al
receptor detectar, enlazar y rastrear
continuamente lasefial de un satélite. Mientras
maés canales disponibles tenga el receptor,
mayor es el nimero de sefial es satelitales que
puede rastrear y enlazar simultdneamente.

G

Geoide
Superficie basada en la gravedad, usada para
representar de lamejor formala superficie
fisicadelatierra. El centrodel geoidecoincide
con €l centro real delatierray su superficie es
una superficie equipotencial, que significa que
en cualquier punto el geoide es perpendicular a
ladireccion delagravedad. Sepuedevisualizar
el geoide al imaginar que latierraesta
completamente cubierta de agua. Esta
superficie de agua es una superficie
equipotencial, yaque el aguafluye para
compensar cualquier diferencia que ocurra.
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Geoided6
Modelo de geoide més actual que cubre los
Estados Unidos, Puerto Ricoy lasIslas Virgenes.
El modelo GEOIDE96 se calcul 6 en Octubre de
1996 usando mas de 1.8 millones de valores de
gravedad terrestre y marina. El resultado es una
grillade altura de geoide gravimétricacon 2' x 2'
en latitud y longitud. El modelo GEOIDE96 fue
desarrollado para apoyar la conversion directa
entre las alturas elipsoidales del sistema GPS
NAD83y lasalturasortométricasdel sistemaGPS
NAVDSS.

GPS Diferencial (DGPS)
Técnica por medio de lacual los datos de un
receptor en una ubicacion conocida se usan para
corregir los datos de un receptor ubicado en una
posicidn desconocida. Las correcciones
diferenciales se pueden aplicar en tiempo real o
por post-proceso. Debido aquelamayoriadelos
errores en el sistema GPS son comunes paralos
usuarios en un area extensa, lasolucion corregida-
DGPS- es significativamente més exacta que una
solucién auténoma normal.

GSD-95
GSD95 es e modelo de geoide canadiense mas
reciente. Esun mejoramiento del modelo
anterior, GSD91, pero continGia usando el mismo
formato, el mismo espaciado de grillay €l
elipsoide dereferencia GRS80 (usado paradefinir
el d&um NADS83). El modelo GSD95 fue
desarrollado para apoyar la conversion directa
entre las aturas elipsoidales GPS NAD83 y las
aturas ortométricas CV D28.

H

HARN
Red de Referencia de Alta Exactitud (High
Accuracy Reference Network).

Hora GPS
Sistema horario bajo el cual esta basado GPS. La

Glosario-9

o
(o]
g
=




hora GPS es un sistema horario atomico y esta
relacionado con el Tiempo Atomico
Internacional delasiguiente forma:

Tiempo Atémico Internacional (IAT) = GPS +
19.000 seg

Hora media de Greenwich (GMT)
Hora basada en €l Meridiano de Greenwich
como referencia. En distincién de lahora
basadaen un meridianolocal o del meridiano de
una zona horaria.

I dentificacion de la Estacién
Identificador alfanumérico de un punto de
medicién de cuatro caracteres. Cada punto de
medicion debe tener una | dentificacion de
Estacion Unica. De otraforma, €
procesamiento tendra problemas al determinar
a qué punto corresponden ciertas
observaciones.

Inicializacion Cinematica
Metal adjunto de longitud fija (0.2 metros)
usado parafacilitar €l proceso deinicializacion
de unamedicién cinemética. Se adjuntan dos
receptores Locus, uno deellosen unaubicacion
conocida. Ellosactlian como unalineabasefija
y permiten que los receptores seinicialicen
(resolucién de ambigliedades enteras) mas
répido quesi hubiesen sido inicializados a
través de unalinea base de unalongitud
desconocida

Intervalo de Grabacion
Intervalo de tiempo de |a grabacién de datos
GPS en lamemoria del receptor GPS. Por
gjemplo, un intervalo de grabacién de 10
segundosindicaquelosdatos GPS se guardaran
en lamemoria del receptor cada 10 segundos.

londsfera
Capas de aire ionizado en laatmdsfera, que se
extienden desde 70 a 700 kildGmetros y més.
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Dependiendo de lafrecuencia, laiontsfera puede
bloquear sefiales de radio por completo o cambiar
lavelocidad de propagacion. Las sefides GPS
penetran laiondsfera pero se retrasan. Este
retraso induce al error en las mediciones GPSy
puede producir resultados de medicién pobres. La
mayoria de |os receptores/softwares de
procesamiento GPS modelan laiontsfera para
minimizar sus efectos. También los efectos de la
ionésfera casi pueden ser eliminados al usar
receptores de frecuenciadual lacual calculael
retraso causado por laiondsfera.

L

L1
Sefial de banda L principal emitida por cada
satélite NAVSTAR en 1575.42 MHz. Laguial1
es modulada con los codigos C/Ay Py conel
mensaje NAV.

L2
Sefial de banda L emitida por cada satélite
NAVSTAR en 1227.60 MHz y es modulada con
el codigo Py con el mensgje NAV.

Latitud
Angulo generado por lainterseccién del semigje
mayor del elipsoide de referenciadel datumy el
elipsoide normal (linea perpendicular ala
superficiedel elipsoide) en €l punto deinterés. Al
definir las coordenadas geodésicas de un punto, la
latitud es uno de los elementos posicionales.

Linea Base
Distanciatridimensional del vector entreun par de
estaciones para las cuales se han grabado datos
GPS simultaneos y procesado con técnicas
diferenciales. Esél resultado GPS més exacto.

Longitud
Longitud del arco o porcién del ecuador de la
tierraentre el meridiano de un lugar dado y €l
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primer meridiano expresado en grados este u
oestedel primer meridiano, hastaun méximo de
180 grados.

M
Medicion cinematica
Forma de medicion diferencia continua con
fase portadora, que requiere de periodos cortos
de observacion. Lasrestriccionesoperaciona es
incluyen el inicio o determinacion de unalinea
basey rastrear un minimo de cuatro satélitesen
forma continua. Un receptor se ubica estético
en un punto de control, mientras otros
receptores se desplazan por 10s puntos amedir.
Medicion Estatica
Método de medicion GPS que involucra
observaciones simultaneas entre receptores
estacionarios. El post-proceso calculael vector
gue esta entre los puntos.

Multi-trayectoria
Recepcion de una sefia satelital alo largo de
unarutadirectay alo largo de unao méasrutas
reflegjadas. L as sefiales reflejadas son causadas
por las superficies reflectantes cerca de la
antena GPS. Resultados de la sefial en una
medicién de pseudodistancia incorrecta.
Ejemplo clasico de multi-trayectoria esel
espectro que aparece en latelevision cuando un
avion pasa sobre el lugar.

N

NAD27
Datum de Américadel Norte, 1927 (North
American Datum, 1927).

NADS83
Datum de Américadel Norte, 1983 (North
American Datum, 1983).

Navstar
Nombre de |os satélites GPS construidos por
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Rockwell International, el cual esunasigla
formada desde el Sistema de Navegacion de
Tiempo y Distancia.

Nivel de Confianza
El objetivo de cualquier medicion es encontrar el
valor real. Debido a que toda medicion contiene
error, jaméas se observael valor real. Paracalificar
las mediciones, la estimacion de un error deriva
estadisticamente para cada medicién. El error
estimado tiene un nivel de confianzaasociado con
él, lo cual dalaprobabilidad que el valor real de
una medicion esté dentro de rango generado al
sustraer y afiadir €l error estimado al valor
medido. Por ejemplo, si unamedicion de 50.5
metros tiene un error estimado de = 0.1 metrosen
un nivel de confianza de 95%, hay un 95% de
probabilidad que el valor real esté entrelos50.4 -
50.6 metros.

Norte
Distancia hacia el norte, desde unalinea este-
oeste que pasa a través del origen de unagrilla.

NUmero PRN
Numero de identificacion del satélite.

O

Oblicua de Mer cator
Proyeccion de Mercator con el origen centrado al
norte o a sur del ecuador. Usado para mostrar
regiones alo largo de un gran circulo diferente al
ecuador 0 al meridiano. Estetipo de mapas se
puede hacer para mostrar como unalinearectaes
la distancia mas corta entre dos puntos
presel eccionados en este gran circulo
seleccionado. Las distancias son reales solo alo
largo de doslineas paraldlasad. Las distancias,
direcciones, formasy éreas son exactas dentro de
15 grados del gran circulo. En la proyeccién
conforme, las lineas de rumbo son curvas.

Observable
En lamedicion GPS, observable es otro nombre
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para los datos que estan siendo grabados
(observados) por el receptor GPS.

Observacion
Acto degrabar losdatos (GPS) en unaestacion.
Un gemplo del uso de este término seria'La
obervacion en e punto 0001 dur6 1 hora.
Observacion es normamente intercambiable
con el término ocupacion.

Obstruccion
Caracteristicafisicaquebloguealalineadirecta
del satélite desde el punto de observacion. Las
sefiales GPS son muy débiles. Se pueden
bloguear alcanzando laantena GPS con objetos
gue estén entre laantenay los satélites. Los
clésicos gjemplos de obstrucciones son los
arbolesy los edificios.

Ocupacion
Periodo de datos grabados en una estacién. Por
ejemplo, un periodo de datos de 1 horade
grabacién en un punto de medicion se considera
una ocupacion. Ocupacion normamente es
intercambiable con el término observacion.

OSU91A
OSU91A es un modelo de geoide global.
Técnicamente, es un model o arménico esférico
de altaresolucion (360 grados). Loserroresen
el geoide definidos por este modelo, son
estimados a+28 cm RM S sobrelos océanosy a
+46 cm RM S sobre los continentes. Este
modelo fue desarrollado por Richard Rapp y
sus colegas en la Universidad del Estado de
Ohio.

P

Par de Estaciones
Dos puntos de medicion entre los cuales existe
un vector GPS. El término Par de Estaciones se
usaa analizar lacalidad y exactitud de las
mediciones entre puntos.
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Par @metr os de Transformacién de Datum

Larelacion entre dos datums se define mejor
como una serie de 7 parametros de
transformacion. Estos pardmetros definen como
se cambian las coordenadas de referencia de un
punto en un datum, para determinar las
coordenadasdel mismo punto en el otro datum. Al
realizar un gjuste por minimos cuadrados, estos
parametros se pueden estimar como parte del
proceso de gjuste. Pardmetros de transformacién
de datum es el término normalmente usado para
referirse alos pardmetros de transformacion
estimados através del proceso de minimos
cuadrados.

Posicién Ajustada

Posicién final del punto de medicion derivado de
un gjuste de mediciones usadas para deducir la
posicién.

Posicionamiento Diferencial

Determinacion de coordenadas relativas de dos o
mas receptores, |os cuales han rastreado
simultdneamente los mismos satélites. El
posicionamiento diferencial dindmico es una
técnica de calibracién en tiempo real obtenida al
enviar correcciones a usuario del receptor movil
desde una o mas estaciones dereferencia. La
medicion estética diferencial GPS involucra
determinar los vectores de la linea base entre
pares de receptores.

Posicionamiento puntual

Ver Posicion Auténoma.

Posicionamiento relativo

Proceso para determinar la diferenciarelativa de
laposicién entre dos marcas con mayor precision
gue lamarcaen lacual se puede determinar la
posicién de un punto. Aqui, un receptor (antena)
es puesto sobre cada lugar y las mediciones se
hacen observando los mismos satélites al mismo
tiempo. Estatécnica permite la cancelacion
(durantelos célculos) detodoslos errores que son
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comunes en ambas estaciones, tales como
errores en el reloj satelital, retraso de
propagacion, etc.

Posicion Auténoma
También conocida como puntual o absoluta.
Posicion que se deriva de un solo receptor sin
usar ninguna correccion diferencial. Esteesel
método menos exacto de posicionamiento.

Posicién post-procesada
Posicién de un punto de medicion obtenida del
procesamiento de datos GPS observados
simultdneamente entre este punto y otro punto
con posicién conocida.

Post-proceso
Reduccién y procesamiento de datos GPS
después que | os datos fueron grabados en ter-
reno. El post-proceso es normalmente llevado
acabo en un computador en ambiente de ofici-
na donde se usa el software apropiado para
conseguir soluciones de posicion optimas.

PPM
Partes por millén.

Proceso diferencial
L as mediciones GPS se pueden diferencial
entre receptores, satélitesy épocas. Aunque
muchas combinaciones son factibles, la
presente convencién parael proceso diferencial
de las mediciones de fase GPS es sustraer
diferencias entre receptores (diferencia Uinica),
luego entre satélites (diferenciadoble), y luego
entre épocas de mediciones (diferenciatriple).
Una medicion de diferencia Unica entre
receptores, esladiferenciainstantaneaen la
fase de la sefial del mismo satélite, medida por
dos receptores alavez.
Unamedicion de diferencia doble se obtiene a
diferenciar ladiferenciatnicadeun satélitecon
respecto aladiferencia nica correspondiente a
un satélite de referencia sel eccionado.
Unamedicion de diferenciatriple esla

Glosario

diferenciaentre unadiferenciadoble en unaépoca
detiempoy lamismadiferenciadoble enlaépoca
de tiempo anterior.

Proyeccion Cartogr afica

Cualquier método sistematico de representar la
totalidad o parte de lasuperficie curvadelatierra
bajo otra superficie, usualmente plana.

Pseudodistancia

Medicion del tiempo de propagaci én aparente
desde el satélite ala antena del receptor,
expresado como distancia. Lapseudodistanciase
obtiene al multiplicar €l tiempo de la sefial de
propagacion aparente por lavelocidad de laluz.
La pseudodistancia difiere de la distancia real
porgue los relojes del satélitey del usuario no
estén perfectamente sincronizados, por el retraso
de lapropagacion y otros errores.

El tiempo de propagacién aparente se determina
por medio del cambio de tiempo requerido para
alinear (correlativo) unaréplicadel cédigo GPS
generado en el receptor con el cadigo GPS
recibido. El cambio de tiempo esladiferencia
entre el tiempo delarecepcion delasefial (medido
en el marco detiempo del receptor) y el tiempo de
emision (medido en el marco de tiempo satelital).

Q

Certificacion de Calidad (Quality Assurance). El

software de post-proceso GPS a menudo tiene un
nimero dediferentestest QA paraasegurar que se
estén usando datos de calidad.

QA

R

Rastreo

Proceso por medio del cual un receptor GPS
encuentray enlaza un satélite GPS. Unavez que
un receptor GPS ha rastreado 4 0 mas satélites,
puede comenzar a calcular posiciones.
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Receptor M ovil
Receptor GPS que se mueve de estacion a
estacion durante una medicion GPS cinemética.

Residuo
Diferenciaentre el valor observado vy el valor
calculado. En un gjuste de minimos cuadrados
de datos GPS, |os vectores GPS se gjustan para
hallar el mejor gjuste para todos |os vectores.
El ajuste de cada vector produce un residuo para
cadavector. El residuo es el monto en que fue
ajustado el vector con respecto atodos|os otros
vectores. Losvalores residuales se analizan
para determinar si hay un problema potencial
con un vector(es) en € gjuste.

Residuo normalizado (Residuo estandarizado)
Residuo de un vector GPS gjustado dividido por
el error estimado. Al normalizar un residuo, se
puede determinar la posicion dentro de una
distribucion normal. Un residuo normalizado
deOindicalas caidasresiduales en el medio de
ladistribucién normal. Unresiduo normalizado
de 3 o mésindicaque €l residuo cae fuera del
extremo de la distribuciéon. Debido a que sélo
un pequefio porcentaje de residuos cae
normal mente fuera de | os extremos, a menudo
es probable que un residuo normalizado de esta
magnitud pueda pertenecer a una medicion que
contiene un error.

Restricciones
Unarestriccion es unacondicion en una
incognitade un gjuste.  Unaincognita puede
tener unarestriccion que no permite queel valor
delaincégnita sea gjustado o no permite que el
valor de laincognita se gjuste ni siquiera
levemente. Por gjemplo, las coordenadasdelos
puntosde medicion son desconocidasal realizar
un gjuste. Las coordenadas son las que la
personaquereaizael guste, estabuscando. Si
uno de los puntos de medicion contenido en los
datos, es un punto de control, no se deberia
gjustar sus coordenadas puesto que ya se
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conocen. Paraimpedir que el gjuste calcule
nuevas coordenadas paraeste punto de control, las
coordenadas estan restringidas para sus valores
conocidos. (otro término normalmente usado es
fijo).

Retraso ionosférico

Propagacion de onda através de laiondsfera, €
cual es un medio no homogéneo y dispersivo. El
retraso de la fase depende del contenido de
electronesy afecta las sefia es portadoras. El
retraso del grupo en ladispersion en laionésfera,
también afecta la modulacion de la sefial
(codigos). El retraso delafasey del grupo, sonde
la misma magnitud pero de sefial opuesta.

RINEX

Formato de Cambio Independiente del Receptor
(Receiver INdependent EX changeformat). Serie
de definiciones esténdar para promover los
cambios libres de datos GPS y facilitar € uso de
los datos desde cualquier receptor GPS con
cualquier software. El formato incluye
definiciones para tres observables GPS
fundamentales: tiempo, fasey distancia. Una
descripcién completadel formato RINEX sehalla
en el "Boletin GPS' Mayo-Junio,1989 dela VIlI
Comision Internacional de las Técnicas
Espaciales para Geodesiay Geodinamica.

S

Salto de Ciclo

Pérdida de la cuenta de los ciclos del portador al
medirlos con un receptor GPS. Lapérdida de
sefial, de interferenciaionosférica, de
obstruccionesy de otras formas de interferencia,
causan €l salto de ciclos (ver fase del portador).
Para calcular en forma apropiada un vector entre
|os datos reunidos por dos receptores GPS, se
debe corregir todos los saltos de ciclos.
Normamente el software realiza estalabor. En
ocasiones, €l salto de ciclo no sera detectado por
el software, dando como resultado una
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determinacién incorrecta del vector.

Semana GPS
Tiempo GPS iniciado |a media noche del
Sébado/Domingo 6 de enero de 1980. La
semana GPS es el nimero de semanas
completas desde la hora GPS cero.

Semiegje mayor
Unamitad del e mayor de una elipse.

Semiej mayor

Semieje menar

Semigje menor
Unamitad del gje menor de un elipse.

Semiej mayor

Semieje menar

Separ acion geoidal
Diferencia de altura entre la altura elipsoidal y
la altura ortométrica en un punto dado dela
superficie delatierra. En otras palabras, esla
separacion que existe entre la superficie del
geoidey lasuperficie del elipsoide en un punto
dado de la superficie de latierra.

Sesion
Unasesion es un grupo de datos GPS grabados
simultaneamente. Por gjemplo, s 4 receptores
GPS grabaron datos s multaneamente en 4
puntos, el set completo de datos se considera
una sesion. Dentro de una sesion, se pueden
calcular los vectores GPS entre todos | 0s
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puntos.

Singularidad
Singularidad es una condicién que causa que la
operacioninversadeunamatrizresulteerrada. La
inversion delamatriz esunaoperacionimportante
en los gjustes por minimos cuadrados. Si no se
puede redlizar lainversion de lamatriz debido a
una singularidad, no habra gjuste. Una situacion
gue causara una singularidad es intentar gjustar
losvectores GPS en unared donde partesdelared
GPS no estan conectadas a las otras, por jemplo
dos 0 mas sets de puntos que no tienen conexion
con todas las otras partes, 0 bien, dos 0 més sets
de puntos que no tienen conexién con cadauno de
los otros.

Sistemadegrilla
Un sistemade grillaes un set definido de
parametros que, junto con una proyeccion
cartogréfica, se usan para convertir coordenadas
geodésicas (superficie curva) a coordenadas de
grilla (superficie plana).

Sistemadegrillalocal
Sistema de coordenadas del plano local
usua mente definido para usarlo en un proyecto
de medicion pequefio. Los pardmetros de
definicion del sistema, normalmente son un
origen con coordenadas horizontales
determinadas arbitrariamente (tales como 0,0 0
1000,1000) y una direccion arbitraria (linea
limite o visual hacia otro punto). El sistema
local normal mente permanece en si mismo, sin
una relacion conocida con algun otro sistema
de coordenadas definido. Estarelacion se
puede determinar si las coordenadas de un
numero suficiente de puntos pueden ser
determinadas en ambos sistemas, entre los
cuales se busca una relacion.

Sistema de Posicionamieno Global (GPS)
Sistema de navegacion basado en satélites,
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operado por el Departamento de Defensa. Su SV

mision prinicipal es el proporcionar
posi cionamiento/navegaci on global para
operaciones terrestres, maritimas y aéreas.
El sistema GPS consiste en-
- un segmento espacial (hasta 24 satélites
NAVSTAR en 6 ¢rbitas diferentes)
- el segmento de control (5 estaciones
monitoras, 1 estacion de control master y 3
estaciones de carga)
- el segmento del usuario (receptores GPS)
Los satélites NAVSTAR llevan relojes
atémicos extremadamente precisosy emiten
sefiales coherentes simultaneas.

Solucion Fija
Procesar vectores GPS produce muchas
soluciones para el vector en diferentes épocas
del procesamiento. Uno de |os parametros que
esta siendo solucionado durante €l proceso
corresponde alas ambigliedades enteras. Una
solucién fija es una solucion del vector donde
las ambigliedades enteras se han determinado
correctamente y se han mantenido fijas. La
solucién fija para un vector esamenudo la
mejor solucién. Si por algunarazon las
ambiguiedades no pudieran tener solucion, la
solucién final para el vector seralasolucion
flotante.

Solucion Flotante
El procesamiento de los vectores produce
muchas soluciones para el vector en diferentes
épocas del procesamiento. Uno de los
parametros que estasiendo solucionado durante
el procesamiento corresponde alas
ambiguiedadesenteras. Unasolucion flotantees
una solucidn del vector donde los valores
enteros de las ambigliedades podrian no ser
determinados, por lo tanto, no son fijos para un
valor entero especifico (quedacomo unvalor de
punto flotante).

Glosario-16

Vehiculo Satelital o vehiculo espacial.

T

Test tau

El test tau es un test QA de deteccion de error
realizado en mediciones gjustadas (vectores
GPS). El test examina el tamafio de los residuos
delamediciony los compara estadisticamente
con unadistribucién esperada. Si el residuo es
mayor que lo esperado, se sefialalaindicacién
como error potencial.

Transversa de Mer cator

Proyeccion de Mercator girado a 900 en acimut.
El meridiano central se representa por unalinea
recta que corresponde alalinea que representa el
ecuador en la proyeccién del regular de Mercator.
Enlos Estados Unidos, la Transversade Mercator
eslabase que se usaen el Sistemade
Coordenadas Planas del Estado (State Plane
Coordinate System, SPCS) para |os estados que
tienen extensiones norte-sur predominantes.
Proyeccion popular para areas que son
principalmente de extension norte-sur. Las
distancias son verdaderas s6lo alo largo del
meridiano central (caso tangencial) oalolargode
doslineas paralelas a ella (caso secante) pero
todas las distancias, direcciones, formasy areas
son razonablemente exactas dentro de 15 grados
del meridiano central. Ladistorsion dedistancias,
direcciones y tamarfios de &reas aumenta
répidamente fuera de la banda de 15 grados.
Debido alaconformidad, sin embargo, lasformas
y angulos dentro de un &rea pequefia son
esenciamente reales.

U

uTC

Hora mantenida por el Observatorio Naval delos
Estados Unidos. Debido alasvariacionesen la
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rotacion de latierra, aveces se gjustala hora W
UTC por medio de un segundo entero. La

acumulacion de estos g ustescomparadosconla WGSs4 ] .
hora GPS, la cual avanza continuamente, ha WGSB4 es el datum con que se denominaalas

dado como resultado una desviacién de 11 posiciones GPSy alos vectores. Este datum es
segundos entre lahora GPS y lahoraUTC a basicamente equivalente a datum NAD83 usado
principios del afio 1996. Después de responder en los Estados Unidos. La diferencia es muy
por |os saltos de segundos y usar el gjuste pequefia para tener algin impacto en las
contenido en el mensgje de navegacion, lahora ~ POsiciones GPSy en |os vectores.

GPS se puede relacionar con lahoraUTC

dentro de 20 nanosegundos 0 mejor que eso.

UTM™M
Proyeccion Cartogréfica Universal Transversa
de Mercator. (Universal Transverse Mercator).
Caso especial de laproyeccién Transversade
Mercator. Abreviado como laGrillaUTM,
consiste en 60 zonas, cadaunatiene 6 gradosde
amplitud en longitud.

o
(o]
g
=

V

Varianza del peso unitario
Indicador de calidad estadistico de unared
gjustada por minimos cuadrados. El valor
esperado de lavarianza del peso unitario es 1.
Un valor inferior al esun indice que las
indeterminaciones asignadas a las mediciones
son demasiado optimistas. Un valor mayor que
1 esun indice que las indeterminaciones
asignadas a las mediciones son demasiado
pesimistas o que hay uno o méserroresen €l set
de datos ajustados.

Vector
Linea espacial descrita por componentes
tridimensionales entre dos puntos. Enlas
mediciones GPS, un vector es el producto del
procesamiento de datos crudos grabados en dos
puntos simultaneamente
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